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/A ATTENZIONE

LEGGERE ATTENTAMENTE QUESTO MANUALE DI SERVIZIO PRIMA DI INTERVENIRE
SULL’APPARECCHIATURA !!

L’uso di questo manuale ¢ riservato al servizio di assistenza tecnica. Tutte le informazioni in esso contenute sono destinate a personale
tecnico qualificato, in grado di intervenire su apparecchiature elettriche ed elettroniche.

Le operazioni descritte in questo manuale non devono essere eseguite dall’utente finale.

La ditta costruttrice declina ogni responsabilita per danni a cose o persone conseguenti da operazioni svolte in difformita da quanto
prescritto nel presente manuale oppure eseguite da personale non qualificato.

Alcune parti possono risultare in tensione per alcuni minuti anche dopo la disconnessione dalla rete elettrica: prestare la massima
attenzione. Dotarsi di tutti i dispositivi di protezione individuali necessari per operare in maniera sicura.

Nel caso di dubbi sulle modalita corrette di intervento e obbligatorio contattare la ditta costruttrice.

Le parti di ricambio smontate devono essere smaltite secondo le disposizioni di legge locali.
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1.0 DESCRIZIONE PARAMETRI AVANZATI

| parametri avanzati non sono accessibili all’utente finale poiché raggruppati all’interno di un menu nascosto.
Questi parametri possono essere variati per ottimizzare il funzionamento dell’inverter, per risolvere particolari problemi relativi ad
installazioni non comuni oppure per verificare i dati storici di funzionamento.

Per accedere al menu dei parametri avanzati & sufficiente tenere premuto il tasto centrale per circa 5 secondi dalla pagina di
visualizzazione delle temperature. 1l dispositivo richiede di immettere un numero da 0.0 a 9.9 per visualizzare direttamente uno dei
parametri del menu. | parametri da 0.0 a 4.3 corrispondo ai parametri di base disponibili anche all’installatore; i parametri da 7.0 a 9.9
sono invece parametri avanzati, come elencato nella tabella riportata in seguito.

LI i)
Tw= 35°CTa= 35°C
v
% Premere per 5 secondi
Uai a Farametro: Immettere il numero del parametro tramite i tasti + e — (da 0.0 a 4.3 parametri base — da 7.0 a 9.9
@.8 parametri avanzati)
v
% Confermare con il tasto centrale per accedere al parametro desiderato.
RIF. | PARAMETRO DESCRIZIONE IMPOSTAZIONE DEFAULT
7.0 Vboost Boost di tensione a 0Hz 5%
7.1 Ritardo marcia a | Tempo di ritardo prima dell’intervento della protezione 30
Secco per mancanza di acqua
7.2 Avviamenti per ora | Attivazione o disattivazione del controllo sul numero di OFF
max. avviamenti per ora (controllo perdite)
7.3 Protezione Attivazione o disattivazione del controllo che permette OFF
antibloccaggio I’avvio della pompa dopo 24 ore di inutilizzo.
7.4 | Dead time Impostazione dead-time PWM 20*125ns
75 Costante int.(Ki) Costante integrativa controllo PID 10
7.6 Costante pro. (Kp) Costante proporzionale controllo PID 15
Tempo stop di Intervallo di tempo per test di sicurezza di mancato .
1.7 - 60 min
sicurezza arresto della pompa
8.0 Ultimo all. registrato | Registro ultimo errore avvenuto 0
8.1 Timer alimentazione | Tempo di alimentazione inverter 0
8.2 Timer motore Tempo di funzionamento dell’elettropompa 0
8.3 | Avviamenti motore | Contatore numero avviamenti pompa 0
8.4 Rel. Software Release del software /
9.0 | Temp.amb.max Massima temperatura ambiente 80
9.1 Temp. modulo max | Massima temperatura modulo IGBT 85
9.2 Indice riduzione su | Indice di riduzione della frequenza su temperatura 1
Ta ambiente
9.3 Indice riduzione su | Indice di riduzione della frequenza su temperatura 1
Tm modulo
94 Rit. Stop ventola Ritardo allo spegnimento della ventola dopo I’arresto 10
della pompa
9.6 Vin min. Soglia minima tensione di alimentazione
9.7 Vin max Soglia massima tensione di alimentazione
9.9 Debug variable Selezione variabile di debug per visualizzazione valori di 0
processo

(7.0) Boost di tensione a 0 Hz: questo valore indica la percentuale di aumento di tensione a 0 Hz per
compensare le perdite nello statore. Aumentando questo valore si aumenta il valore della tensione al
motore quando la frequenza diminuisce.
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(7.1) Ritardo marcia a secco: imposta il ritardo di intervento della protezione contro la marcia a secco.
Aumentare questo valore nel caso di tubi di aspirazione molto lunghi o con pompe che hanno tempi
lunghi di adescamento.

(7.2) Partenze massime per ora: imposta il limite di avviamenti massimi in un’ora della pompa. Per
disabilitare la protezione premere il tasto — fino a che non compare la scritta “OFF”.

(7.3) Protezione 24H antibloccaggio: abilita o disabilita la protezione contro il bloccaggio della pompa
in caso di lunga inattivita. Se attivata questa funzione esegue un avviamento della pompa ogni 24 ore,
se non intervengono richieste dall’impianto, in modo da evitare il bloccaggio dei componenti meccanici
(tenuta idraulica).

(7.4) Tempi morti PWM: imposta il tempo morto (deadtime) tra due commutazioni degli interruttori
(IGBT) sullo stesso ramo. Pud essere necessario modificare questo parametro per correggere il valore
della tensione media in uscita dall’inverter quando viene variata la frequenza di switching. Contattare la
ditta costruttrice per maggiori informazioni e per supporto nella selezione del valore piu corretto.

Deadtime

el

— % ON

OFF

OFF

(7.5) Ki — costante integrativa: regola il valore della costante integrativa per il controllo PID che
garantisce la pressione costante nell’impianto. Aumentando questo valore la pressione di uscita sara piu
vicina al valore impostato di set-point (riduzione dell’errore). Un valore troppo elevato pud causare
instabilita nella regolazione (continue fluttuazioni di pressione).

(7.6) Kp — costante proporzionale: regola il valore della costante proporzionale per il controllo PID
che garantisce la pressione costante nell’impianto. Aumentando questo valore il sistema € piu reattivo
nel caso di variazioni di pressione nell’impianto. Un valore troppo elevato pud causare sovra erogazioni
o0 decelerazioni molto brusche, con conseguente instabilita nella regolazione (continue fluttuazioni di
pressione).

(7.7) Tempo stop di sicurezza: imposta il tempo di funzionamento continuo della pompa dopo il quale
viene eseguito un tentativo di stop; evita il funzionamento continuo della pompa in caso di mancato
raggiungimento del set-point di pressione.
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(8.0) Ultimo errore: indica il numero dell’ultimo errore verificatosi nell’impianto. Utilizzare questo
dato per risalire all’errore di un blocco avvenuto in precedenza ma gia resettato dall’utilizzatore.

(8.1) Tempo di alimentazione: visualizza le ore di alimentazione elettrica dell’inverter. Questo dato ¢
utile per verificare se il dispositivo ricade o no nel periodo di garanzia.

(8.2) Tempo di funzionamento pompa: visualizza le ore di funzionamento della pompa. Questo dato
¢ utile per conoscere I’effettivo periodo di funzionamento della pompa in rapporto al tempo totale di
alimentazione.

(8.3) Numero avviamenti pompa: visualizza il numero totale di avviamenti eseguiti dall’elettropompa
collegata.

(8.4) Software release: versione del software del dispositivo

(9.0) Temperatura ambiente massima: imposta la temperatura ambiente massima prima
dell’intervento della protezione per sovratemperatura. La modifica di questo parametro deve essere
eseguita solo su indicazione specifica della ditta costruttrice poiché pud influire su alcuni aspetti legati
alla sicurezza.

(9.1) Temperatura modulo IGBT massima: imposta la temperatura massima del modulo IGBT prima
dell’intervento della protezione per sovratemperatura. La modifica di questo parametro deve essere
eseguita solo su indicazione specifica della ditta costruttrice poiché pud influire su alcuni aspetti legati
alla sicurezza.

(9.2) Indice di riduzione frequenza su temperatura ambiente: imposta I’indice di riduzione con cui
I’inverter limita la frequenza massima della pompa in prossimita della temperatura massima ambiente
impostata. La riduzione ¢ attiva quando la temperatura ambiente si avvicina al limite impostato nel
parametro 9.0 di una quantita inferiore a 5°C; superata questa soglia, la frequenza massima del motore
viene ridotta di una quantita pari a quanto impostato nel parametro, per ogni grado centigrado di
incremento della temperatura.

(9.3) Indice di riduzione frequenza su temperatura modulo IGBT: imposta I’indice di riduzione
con cui I’inverter limita la frequenza massima della pompa in prossimita della temperatura massima
del modulo IGBT impostata. La riduzione & attiva quando la temperatura ambiente si avvicina al limite
impostato nel parametro 9.1 di una quantita inferiore a 5°C; superata questa soglia, la frequenza
massima del motore viene ridotta di una quantita pari a quanto impostato nel parametro, per ogni grado
centigrado di incremento della temperatura.

(9.4) Ritardo stop ventola: imposta il ritardo allo spegnimento della ventola di raffreddamento in
seguito all’arresto della pompa.

(9.6) Tensione di rete minima: imposta la tensione di rete minima di ingresso prima dell’intervento
della protezione per sotto tensione.

(9.7) Tensione di rete massima: imposta la tensione di rete massima di ingresso prima dell’intervento
della protezione per sovra tensione. Da questo valore viene anche derivato (circa 30V pil in basso) il
livello di tensione, al di sopra del quale, la pompa viene decelerata in maniera lenta e controllata per
evitare innalzamenti dannosi della tensione di DC bus.
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(9.9) Variabile di debug: parametro riservato alle funzioni di debug. Permette di visualizzare sul display
alcune variabili di processo interne per analizzarne 1’andamento durante il funzionamento.
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2.0 PROCEDURA PER LA SOSTITUZIONE DELLE SCHEDE ELETTRONICHE

La sostituzione delle schede elettroniche deve avvenire unicamente dopo aver scollegato I’alimentazione elettrica ed avere
L l \ atteso almeno 10 minuti per la completa scarica dei condensatori interni. In caso contrario esistono rischi per la sicurezza
dell’operatore che esegue la riparazione.

Prima di procedere alla sostituzione delle schede elettroniche, assicurarsi che le nuove parti da installare corrispondano al modello di
inverter da riparare. Verificare anche la compatibilita del software. In caso di dubbi contattare la ditta costruttrice.

A) Per accedere alle schede elettroniche, togliere il coperchio esterno, scollegare i cavi di alimentazione, del motore e di eventuali
ingressi ausiliari.
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C) Prima di separare il coperchio interno dal dissipatore, disconnettere i 2 cavi flat ed i 4 cavi di alimentazione delle ventole di

raffreddamento.

E essenziale ricordare la sequenza di collegamento dei cavi (rosso = positivo , nero = negativo) per garantire il funzionamento delle

ventole una volta sostituita la scheda.

D) Dopo aver rimosso il coperchio interno con la scheda del display e la scheda I/O, rimuovere le 8 viti che fissano la scheda

elettronica al dissipatore in alluminio.

L]

KA
I

E) Sollevare lentamente la scheda di potenza e, se necessario, ruotarla leggermente in senso alternato in modo da vincere 1’effetto
adesivo della pasta conduttiva applicata tra il dissipatore ed il modulo IGBT.
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F) Pulire la piastra di dissipazione da ogni deposito di pasta termo-conduttiva. Utilizzare un panno o della carta, eventualmente
imbevuti di alcool.

G) Sulla scheda nuova, applicare uno strato sottile di pasta termo-conduttiva sulla faccia inferiore del modulo IGBT che verra poi
accoppiato con la piastra di dissipazione.

N.B: Se si sta rimuovendo la scheda solamente per sostituire le ventole di raffreddamento € comunque necessario pulire sia la piastra di
dissipazione sia la faccia inferiore del modulo IGBT e applicare nuovamente un sottile strato di pasta termo-conduttiva

H) Assemblare la scheda nuova e procedere al ri-assemblaggio di tutte le parti, seguendo le operazioni precedenti in ordine inverso.
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3.0 PROCEDURA PER LA SOSTITUZIONE DELLE VENTOLE DI
RAFFREDDAMENTO

La sostituzione delle ventole di raffreddamento deve avvenire unicamente dopo aver scollegato 1’alimentazione elettrica ed
L l \ avere atteso almeno 10 minuti per la completa scarica dei condensatori interni. In caso contrario esistono rischi per la sicurezza
dell’operatore che esegue la riparazione.

Per sostituire le ventole di raffreddamento e necessario rimuovere le schede elettroniche seguendo i passaggi del capitolo 2.0.

A) Rimuovere i 4 cavi dalle apposite clips fermacavo, sfilandoli dal lato della clip in cui ¢ presente 1’apposita fessura

B) Capovolgere il dissipatore avendo cura di non danneggiare le colonnine di supporto per la scheda elettronica, allentare le 4 viti come
nella figura seguente e rimuovere le ventole di raffreddamento assieme alla staffa di supporto e ai pressacavi.

C) Posizionare il nuovo set di ventole e procedere al ri-assemblaggio di tutte le parti, seguendo le operazioni precedenti in ordine inverso.
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4.0 STORICO ALLARMI

Il dispositivo € dotato di una memoria per la registrazione degli errori ed € quindi possibile consultare il numero di ricorrenze per ogni
tipologia di allarme.

Per accedere allo storico degli allarmi, procedere secondo le seguenti istruzioni:

Tr=

Ui re=dEaEt)
I3 CTa=

I3°C

|
Pouor 8

b

ai a rarametro:

B,

'
Poucr Y
V

Posizionarsi nella pagina di visualizzazione delle temperature.

Premere per 5 secondi il tasto centrale

Premere il tasto
al 19.5)

17313

e selezionare il numero di errore secondo la tabella riportata in seguito (dal 20.8

Confermare con il tasto centrale per accedere alla pagina di errore desiderata.

Il numero riportato tra parentesi indica il numero di volte in cui I’errore € stato rilevato dal dispositivo.

PAGINA

ERRORE

DESCRIZIONE

19.5

EO — Tensione bassa: indica una tensione di alimentazione troppo bassa. Verificare
il valore del voltaggio in ingresso.

19.6

E1 — Tensione alta: indica una tensione di alimentazione troppo alta. Verificare il
valore del voltaggio in ingresso.

19.7

E2 - Corto Circuito: Questo messaggio appare sul display quando si verifica un
corto circuito all’uscita dell’inverter; questo pud accadere in seguito al collegamento
errato del motore elettrico, ad un danneggiamento dell’isolamento elettrico nei cavi
che collegano I’elettropompa al dispositivo o per un guasto al motore elettrico della
pompa. Quando appare questo errore € fatto obbligo di far controllare al piu presto
I’impianto elettrico da personale specializzato. L’errore pud essere rimosso solo
sezionando I’apparecchio dalla sorgente di alimentazione elettrica e risolvendo le
cause del guasto. Tentare di far ripartire I’inverter in presenza di corto circuito in
uscita puo causare seri danni all’apparecchio ed essere fonte di pericolo per
I’utilizzatore.

19.8

E3 - Marcia a secco: questo messaggio appare quando il sistema viene arrestato in
seguito alla mancanza di acqua in aspirazione della pompa. Se ¢ stata attivata la
funzione di auto-reset, Nettuno esegue dei tentativi in automatico per verificare una
nuova disponibilita di acqua. Per eliminare la condizione di errore, premere il tasto
centrale “reset”.

19.9

E4 - Temperatura ambiente: I’errore appare se & stata superata la massima
temperatura ambiente interna dell’inverter. Verificare le condizioni operative
dell’inverter.

20.0

E5 - Temperatura modulo IGBT: I’errore appare se ¢ stata superata la massima
temperatura del modulo IGBT dell’inverter. Verificare le condizioni operative
dell’inverter, in particolare la corrente assorbita dalla pompa.
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20.1

E6 - Sovraccarico: questo allarme appare quando 1’assorbimento dell’elettropompa
ha superato il valore di corrente massima impostato nel valore Imax; questo pud
accadere in seguito a condizioni di funzionamento estremamente gravose
dell’elettropompa, a continue ripartenze ad intervalli di tempo molto ravvicinati, a
problemi negli avvolgimenti del motore od in seguito a problemi di collegamento
elettrico tra il motore stesso ed il Nettuno. Se questo allarme si presenta
frequentemente ¢ opportuno far controllare I’impianto all’installatore.

20.2

E7 — Carico non bilanciato: questo allarme puo presentarsi in caso di
shilanciamento delle correnti di fase del motore oltre il 25% del valore nominale.

20.3

E8 - Errore seriale: questo allarme pud presentarsi in caso di errore nella
comunicazione seriale interna del Nettuno. Contattare 1’assistenza tecnica.

20.4

E9 - Pressione limite: 1’allarme interviene in caso di superamento della soglia di
pressione massima impostata. Se l’errore si presenta ripetutamente verificare
I’impostazione del parametro “P limite”. Verificare anche altre condizioni che
possono aver generato una sovrapressione (ad esempio un parziale congelamento
del fluido).

20.5

E10 - Errore esterno: questo allarme viene visualizzato se, dopo aver impostato
la funzione di errore esterno sulla scheda di 1/0, avviene la chiusura del contatto di
ingresso 1/0.

20.6

E11 - Numero partenze/ora massimo: 1’errore compare se viene superato il limite
di avviamenti per ora consentiti. Verificare la presenza di eventuali perdite
nell’impianto. Verificare la precarica di un eventuale vasetto installato.

20.7

E12 - Errore DC bus: I'errore si attiva quando il ripple (ondulazione) sul bus DC
supera un livello di sicurezza che potrebbe danneggiare il raddrizzatore a ponte di
ingresso. Questo di solito pud essere correlato a qualche problema sulla linea di
alimentazione (come le fasi sbilanciate) o quando una delle fasi di ingresso &
disconnessa.

20.8

E13 - Errore sensore di pressione: il sensore di pressione ha rilevato un valore non
corretto. Provare a sostituire il trasduttore di pressione. Fare controllare il
dispositivo dalla ditta costruttrice.

A fini della garanzia, il reset dello storico allarmi e di tutti i contatori (ore di funzionamento, numero di avviamenti, ecc.) puo avvenire
solo presso la ditta costruttrice, per mezzo di un’operazione di cancellazione globale della memoria.
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/\ CAUTION

READ THIS SERVICE MANUAL CAREFULLY BEFORE CARRYING OUT ANY OPERATIONS ON THE DEVICE!!

The use of this manual is reserved exclusively for the technical assistance service. All information contained in this manual is intended
for use by qualified technical personnel, able to carry out work on electrical and electronic devices.

The operations described in this manual are not to be carried out by the final user.

The manufacturer declines all liability for damage to objects and/or physical injury resulting from operations carried out in a manner
other than that indicated in this manual or performed by unqualified personnel.

Some parts may remain live for a few minutes even after disconnection from the electrical network. Take great care. Use all the PPE
required to operate safely.

If there are any doubts regarding the correct methods of intervention, contact the manufacturer for assistance.

Parts removed or replaced must be disposed of in accordance with local legislation.

INDEX
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3.0 PROCEDURE FOR REPLACING THE COOLING VENTS.......cuiiiiiiiiiiiiitiitioiee et 21
4.0 ALARM HISTORY ..ottt ettt ettt ettt ettt ettt 22
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1.0 DESCRIPTION OF ADVANCED PARAMETERS

The advanced parameters cannot be accessed by the final user as they are all inside a hidden menu.
These parameters can be changed to optimise operation of the inverter, to solve problems related to special installations, to carry out
pressure and flow sensor calibration or to check the operating log.

To access the advanced parameters menu, simply press and hold the central key for approximately 5 seconds while on the temperature
display page. The system requires entry of a value from 0.0 to 9.9 in order to directly view one of the parameters of the menu. Parameters
from 0.0 to 4.3 correspond to the basic parameters accessible by the installer, while parameters from 7.0 to 9.9 are advanced parameters

as indicated in the table below.

Tr=

Llim=4ae.
3oL Ta= 30

|
Pouor 8

b

Go to Farameler:

Press for 5 seconds

Select the parameter number using the + and — keys (from 0.0 to 4.3 basic parameters — from 7.0 to

8.8 9.9 advanced parameters)
'
% Confirm using the central key to access the required parameter.
REF. | PARAMETER DESCRIPTION DEFAULT SETTING
7.0 Vboost Voltage boost at OHz 5%
7.1 Dry run delay Time delay before activation of the dry run protection 30
7.2 Max. start-ups per | Activation or deactivation of the control on the number OFF
hour of start-ups per hour (leak checks)
7.3 Anti-blockage Activation or deactivation of a function that OFF
protection automatically starts up the pump after 24 hours of disuse
7.4 Dead time Dead time PWM setting 20*125ns
7.5 Constant int. (Ki) PID controller integral constant 10
7.6 Constant pro. (Kp) PID controller proportional constant 15
7.7 Safety stop time Time interval for pump not stopping safety test 60 min
interval
8.0 Last alarm recorded | Log of last error 0
8.1 Power supply timer | Inverter power supply timer 0
8.2 Motor timer Electric pump operation timer 0
8.3 Motor start-ups Pump start-up counter 0
8.4 Software Rel. Software Release /
9.0 Max. amb. temp. Maximum ambient temperature 80
9.1 Max. module temp. | IGBT module maximum temperature 85
9.2 Ta reduction index Frequency reduction index on ambient temperature 1
9.3 Tm reduction index | Frequency reduction index on module temperature 1
9.4 Del. Vent stop Delay in turning off the vent after pump shutdown 10
9.6 Vin min. Minimum power supply voltage threshold
9.7 Vin max. Maximum power supply voltage threshold
9.9 Debug variable Debug variable selection for process value display 0
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(7.0) Voltage boost at OHz: This value indicates the percentage of voltage increase at 0 Hz to
compensate for stator losses. An increase to this value will increase voltage to the motor when the
frequency drops.

00% - — — — - — — — — |
H Q'
3 B
e a® |
<O
& |
o
o |
VOLTAGE BOOST |
|
FREQUENCY
BASE FREOUENCY/

Q1
PWMO

Q2
PWM1

(7.1) Dry run delay: this sets the dry running protection intervention delay. Increase this value if the
intake pipes are very long or with pumps which have long priming times.

(7.2) Maximum start-ups per hour: Sets maximum number of pump starts in an hour. To disable the
protection, press the key until the word "OFF" appears.

(7.3) 24H anti-blockage protection: this enables or disables protection against pump seizing in the
event of prolonged inactivity. If activated, and unless the system makes any requests, this function
performs a pump start every 24 hours to prevent the mechanical components from seizing (hydraulic
seal).

(7.4) PWM dead times: this sets the deadtime between two switch changes (IGBT) on the same branch.
It may be necessary to modify this parameter in order to correct the average output voltage from the
inverter when the switching frequency is changed. Contact the manufacturer for further information and
for assistance in selecting the most appropriate value.

Deadtime

el

— % ON

OFF

OFF

(7.5) Ki - constant integrative: this adjusts the value of the integral constant for the PID controller that
ensures constant pressure in the system. If this value is increased, the output pressure value will be closer
to the set-point value (error reduction). If this value is too high it can cause instability in the adjustment
(continuous pressure fluctuations).

(7.6) Kp - constant proportional: this adjusts the value of the proportional constant for the PID
controller that ensures constant pressure in the system. If this value is increased, the system is more
reactive in the event of system pressure variations. If the value is too high it can cause overpressure or
brusque decelerations, with a subsequent instability in adjustment (continuous pressure fluctuations).
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(7.7) Safety stop time: sets the continuous pump operation time after which a stop attempt is made;
prevents continuous pump operation if the pressure set-point is not reached.

(8.0) Last error: this displays the number of the last error that occurred in the system. This can be
used to trace a previous shutdown error that has already been reset by the user.

(8.1) Power supply timing: this displays the number of hours the inverter has been powered. This is
useful when checking whether the warranty period has elapsed.

(8.2) Pump operating time: this displays the number of pump operating hours. This is used to
compare the number of pump operating hours with hours of active power supply.

(8.3) Pump start up number: To Display the total number of starts carried out by the electric pump
connected.

(8.4) Software release: version of the device software.

(9.0) Maximum ambient temperature: this sets the maximum ambient temperature before the thermal
cut-out protection against overtemperature triggers. This parameter can only be modified on specific
manufacturer authorisation, as it may affect safe unit operation.

(9.1) IGBT module maximum temperature: this sets the maximum IGBT module temperature
before the thermal cut-out protection triggers. . This parameter can only be modified on specific
manufacturer authorisation, as it may affect safe unit operation.

(9.2) Frequency reduction index on ambient temperature: this sets the reduction index by which the
inverter limits the maximum frequency of the pump when close to the set maximum ambient
temperature. The reduction is active when the ambient temperature approaches the limit set in parameter
9.0 by less than 5°C; once this threshold has been exceeded, the maximum frequency of the motor

is reduced by an amount equal to that set on the parameter, for each degree centigrade increase in
temperature.

(9.3) Frequency reduction index on IGBT module temperature: this sets the reduction index by
which the inverter limits the maximum frequency of the pump when close to the set maximum IGBT
module temperature. The reduction is active when the ambient temperature approaches the limit set in
parameter 9.1 by less than 5°C; once this threshold has been exceeded, the

maximum frequency of the motor is reduced by an amount equal to that set on the parameter, for each
degree centigrade increase in temperature.

(9.4) Delay vent stop: this sets the delay of the cooling vent stop following the pump stop.

(9.6) Minimum mains voltage: this sets minimum mains input voltage before the under-voltage
protection triggers.

(9.7) Maximum mains voltage: this sets the maximum mains input voltage before the over-voltage
protection triggers. From this value it is possible to calculate the voltage value (approx. 30V lower),
over which the pump decelerates in a slow and controlled way to prevent hazardous DC bus voltage
surges.
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(9.9) Debug variables: This parameter is used for debug functions. It allows the display of certain
internal process variables to analyse their trend during unit operation.
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2.0 PROCEDURE FOR REPLACING ELECTRONTIC BOARDS

The electronic boards are only to be replaced after the electrical power has been disconnected and a period of 10 minutes has
passed to enable complete discharge of the internal capacitors. Otherwise, this can pose a serious risk to the operator carrying
out the repair procedure.

Before replacing the electronic boards, make sure that the new parts correspond to the model of inverter to be repaired. Also check
compatibility of the software. If in any doubt, contact the manufacturer.

A) To access the electronic boards, remove the external cover, disconnect the power cables of the motor and any auxiliary inputs.

B) Unscrew the 6 screws that keep the internal cover in position.

MmIAID
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C) Before separating the internal cover from the dissipator, disconnect the 2 flat cables and the 4 power cables of the cooling vents.
It is essential to remember the connection sequence of the cables (red = positive, black = negative) to ensure the functioning of the

vents once the board has been replaced.

“".‘——__-—

!
;
;
I

D) After having removed the internal cover with the display board and the 1/0 board, remove the 8 screws that secure the electronic
board to the dissipator in aluminium.

131
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E) Slowly lift the power board and, if necessary, slightly rotate it in alternate directions to loosen the conductive adhesive paste applied
between the dissipator and the IGBT module.
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F) Clean all traces of thermo-conductive paste from the dissipation plate. Use a cloth or some paper moistened with alcohol.

G) On the new board, apply a thin layer of thermo-conductive paste onto the bottom side of the IGBT module that will then be coupled
with the dissipation plate.

N.B: If you are removing the board only to replace the cooling vents, it is however necessary to clean both the dissipation plate and the
bottom side of the IGBT module and once again apply a thin layer of thermo-conductive paste

H) Assemble the new board and refit all the parts, repeating the same procedure, but in reverse order.
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3.0 PROCEDURE FOR REPLACING THE COOLING VENTS

The cooling vents are only to be replaced after the electrical power has been disconnected and a period of 10 minutes has
passed to enable complete discharge of the internal capacitors. Otherwise, this can pose a serious risk to the operator carrying
out the repair procedure.

To replace the cooling vents it is necessary to remove the electronic boards following the steps of chapter 2.0.

A) Remove the 4 cables from the relative cable retainer clips, sliding them from the side of the clip where the slit is present.

B) Turn the dissipator over, being sure to not damage the support pegs for the electronic board, unscrew the 4 screws as in the
following figure and remove the cooling vents together with the support bracket and the cable glands.

C) Position the new set of vents and proceed to the reassembly of all the parts, repeating the same procedure, but in reverse order.
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4.0 ALARMS HISTORY

The device is equipped with a memory for recording errors. Therefore, the user can track the number of times each type of alarm has
occurred.

To access the alarm log, follow the indications below:

Uir=4al) Go to the temperature display page.
Tm= 33°C Ta= 33° P play pag

|
Pouor 8

!? Press for 5 seconds

Go Lo Farameter:
a.a

Press the "-" key and select the error number according to the table below. (from 20.8 to 19.5)

Confirm using the central key to access the required error page.

'
Poucr Y
V

The number in brackets indicates the number of times the error has been detected by the device.

PAGE ERROR DESCRIPTION

195 EO — Low voltage: indicates that the power supply voltage is too low. Check the
i Lo input voltage value.

19.6 : E1 - High voltage: indicates that the power supply voltage is too high. Check the
L input voltage value.

19.7 X ) E2 - Short Circuit: This message will appear on the screen when a short circuit is

R detected at the inverter output. This may occur following incorrect connections of
the electric motor, damage to the electrical insulation in the wires connecting the
electric pump to the device or a fault in the pump's electric motor. When this error
appears the electrical system should be checked as soon as possible by specialised
personnel. The error may only be removed by disconnecting the equipment from
the electrical power source and resolving the cause of the fault. Attempting to
restart the inverter in the presence of a short-circuit on output may cause serious
damage to the equipment and be a source of danger to the user.

E3 - Dry run: this message appears when the system is stopped following a pump
intake water shortage. If the auto-reset function is enabled, Nettuno will carry out
automatic attempts to check for the availability of water. To clear the error status,
press the central “reset” button.

19.8

19.9 : E4 - Ambient temperature: this error appears if the maximum internal ambient
temperature of the inverter is exceeded. Check the conditions of inverter
operation.
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20.0 - E5 - IGBT module temperature: this error appears if the maximum temperature
of the IGBT module of the inverter is exceeded. Check inverter operating
conditions, in particular the water temperature and current absorbed by the pump.

20.1 - E6 - Overload: this alarm is displayed when electric pump absorption exceeds the
: maximum set current as entered in the Imax value; this may occur following
intensive use of the electric pump, continuous restarts at close intervals, problems
with the motor windings, or following problems with the electrical connection
between the motor and Nettuno. If this alarm trips frequently, arrange for the
system to be checked by the installer.

20.2 E7 — Load not balanced: this alarm may occur when there is an imbalance of the
B voltages in the motor phase exceeding 25% of the nominal value.

20.3 E8 - Serial error: this alarm may occur where there is an internal serial

communication error on Nettuno. Contact the technical assistance.

20.4 E9 - Pressure limit: the alarm intervenes when the maximum set pressure
threshold has been exceeded. If the error appears repeatedly, check the setting of
the "P limit" parameter. Also check other conditions which may have caused an

overpressure (for example, partial freezing of the fluid).

20.5 = E10 - External error: this alarm will be displayed if, after setting the external
error function on the auxiliary 1/0 board, the 1/0 input contact is closed.

20.6 E11 - Number of maximum starts/hour: this error appears if the maximum
B Lo number of admissible start-ups per hour has been exceeded. Check for the
presence of any leaks in the system. Check the pre-loading of any installed tanks.

20.7 E12 - DC bus error: the error trigs when the ripple on the DC bus exceeds a safety

level which could damage the input bridge rectifier. This can usually be related to
some issue on the power supply line (such as unbalanced phases) or when one of
the input phases is disconnected.

20.8

E13 - Pressure sensor error: the pressure sensor has detected an incorrect value.
Try to replace the pressure transducer. Have the manufacturer check the device.

In order for the guarantee to remain valid, the alarm log and all counters (operating hours, number of starts, etc.) can only be reset at the
manufacturer's premises, where the memory is completely deleted.
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/A ATENCAO

LEIA ESTE MANUAL ATENTAMENTE ANTES DE EFETUAR QUALQUER OPERACAO COM O
EQUIPAMENTO!!

A utilizacdo deste manual é reservada exclusivamente ao servico de assisténcia técnica. Todas as informacBes contidas no mesmo
destinam-se a uso exclusivo por parte de pessoal técnico qualificado, habilitado para a realizacdo de trabalhos em dispositivos elétricos e
eletrénicos.

As operacOes descritas neste manual ndo devem ser realizadas pelo utilizador final.

O fabricante declina qualquer responsabilidade por danos provocados em objetos e/ou por danos fisicos resultantes de operagdes efetuadas
de forma contréria as indicadas neste manual ou efetuadas por pessoal ndo qualificado.

Algumas partes podem permanecer ativas durante alguns minutos, mesmo ap6s terem sido desconectadas da rede elétrica. Tome muito
cuidado. Utilize todos os EPI necessarios a pratica de uma utilizagdo segura.

Em caso de quaisquer davidas sobre os métodos corretos de intervencao, contacte o fabricante de forma a obter assisténcia.

Pecas removidas ou substituidas devem ser eliminadas de acordo com a legislacdo local.

INDICE

1.0 DESCRICAO DOS PARAMETROS AVANCADOS ... ..oummiiiiiii e 25
2.0 PROCEDIMENTO PARA A SUBSTITUICAO DAS PLACAS ELETRONICAS...........ccciiiiiiiiiiiiie e 29
3.0 PROCEDIMENTO PARA A SUBSTITUICAO DAS VENTOINHAS DE ARREFECIMENTO...............ccccoiiiiiiiiiiiinl 32
4.0 HISTORICO DE ALARMES........ooiiiiiiiiiiiiiiiiie e e 33

24

@l RU | DE [ ES | FR | RO |




1.0 DESCRICAO DOS PARAMETROS AVANCADOS

O utilizador ndo pode aceder aos parametros avangados, uma vez que estes se encontram integralmente localizados num menu oculto.

Estes parametros podem ser modificados de forma a otimizar o funcionamento do inversor, resolver problemas relacionados com instalacdes

especiais, para efetuar a calibragéo de sensores de pressao e fluxo ou para verificar o registo de operacdes.

Para aceder ao menu dos parametros avancados, basta premir a tecla central durante cerca de 5 segundos, a partir da pagina de visualizacao
das temperaturas. O dispositivo solicita que introduza um nimero de 0,0 a 9,9 para visualizar diretamente um dos parametros do menu.
Os parametros de 0,0 a 4.3 correspondem aos parametros de base disponiveis também para o técnico de instalacdo: os parametros de 7,0
a 9,9 sdo por sua vez parametros avangados, como elencado na tabela indicada de seguida.

Llim=4ae.
33°CTa=

|
Pouorry

b

Go to Farameler:

Tm= I3 C

Prima durante 5 segundos

Introduza o nimero do parametro através das teclas + e — (de 0,0 a 4,3 pardmetros de base —de 7,0 a

8.8 9,9 pardmetros avangados)
v
s d Confirme com a tecla central para aceder ao parametro desejado.
REF. | PARAMETRO DESCRICAO CONFIGURACAO
PREDEFINIDA
7.0 | Vboost Impulso de tensdo em OHz 5%
7.1 Atraso de marcha a | Atraso de tempo antes da ativac&o da protecdo contra o 30
seco funcionamento em seco
7.2 Arranques por hora | Ativacdo ou desativacdo do controlo do nimero de OFF
max. arranques por hora (verificagdes de vazamentos)
7.3 Protecdo Ativacdo ou desativacdo de uma funcdo que inicia | OFF
antiblogqueio automaticamente a bomba apés um periodo de 24 horas sem
utilizacéo.
74 Tempo morto Ajuste de tempo morto da PWM 20*125ns
75 Constante int.(Ki) Constante integral do controlador PID 10
7.6 Constante pro. (Kp) | Constante proporcional do controlador PID 15
1.7 Intervalo de tempo Intervalo de tempo para teste de seguranca de bomba nédo 60 min
de paragem de parada
seguranga
8.0 Ultimo al. registado | Registo do ltimo erro 0
8.1 Temporizador Temporizador do inversor de alimentacdo elétrica 0
alimentacéo
8.2 Temporizador motor | Temporizador do funcionamento da bomba elétrica 0
8.3 Arrangues do motor | Contador do arranque da bomba 0
8.4 Rel. Software Versdo do software /
9.0 Temp.amb.méx Temperatura ambiente maxima 80
9.1 Temp. médulo méx | Temperatura maxima do médulo IGBT 85
9.2 indice redugio em | indice da reducdo de frequéncia em temperatura 1
Ta ambiente
9.3 indice redugio em | Indice da reducdo de frequéncia na temperatura do 1
m médulo
94 Atr. paragem | Atraso de paragem da ventoinha ap0s a paragem da 10
ventoinha bomba
9.6 Vin min. Limiar minimo da tensdo do fornecimento de poténcia
9.7 Vin max Limiar maximo da tensdo do fornecimento de poténcia
méaxima
9.9 Variavel de debug Sele¢do da variavel de depuracdo para exibicdo do valor 0
de processo
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(7.0) Boost de tensdo a 0 Hz: este valor indica a percentagem de aumento de tensdo em 0 Hz para
compensar as perdas no estator. Um aumento neste valor aumentara a tensdo no motor quando a
frequéncia desce.

00% — — — ,
5 o
] <K
> R° |
<O
& |
o
oF |
VOLTAGE BOOST |
l
FREQUENCY
BASE FREOUENCY/

Q1
PWMO

Q2
PWM1

(7.1) Atraso de marcha a seco: define o atraso de tempo de intervencédo da protecdo do funcionamento
em seco. Aumente este valor se os tubos de admissdo forem muito compridos ou no caso de bombas
gue possuam periodos longos de escorvamento.

(7.2) Partidas maximas por hora: define o nlmero maximo de arranques numa hora. Para desativar a
protecdo, pressione a tecla até aparecer a palavra “OFF” (desligado).

(7.3) Prote¢do 24H antibloqueio: esta funcionalidade habilita ou desativa a protecdo contra a gripagem
da bomba em caso de inatividade prolongada. Se ativada, e a menos que o sistema efetue qualquer
pedido, esta funcionalidade executa um arranque da bomba a cada 24 horas para impedir os componentes
mecanicos de  griparem (selo hidraulico).

(7.4) Tempos mortos PWM: esta funcionalidade define o tempo morto entre duas mudancas de

comutacdo (IGBT) no mesmo sector. Pode ser necessario alterar este parametro para corrigir a tensdo
média de saida do inversor quando a frequéncia de comutagdo é alterada. Contate o fabricante para

informacdes adicionais e para obter assisténcia na sele¢do do valor mais adequado.

Deadtime

el

— % ON

| OFF

| OFF

(7.5) Ki — constante integrativa: ajusta o valor da constante integral para o controlador PID que
assegura a pressdo constante no sistema. Se esse valor for aumentado, o valor de pressdo de saida
aproximar-se-a mais do valor de referéncia estabelecido (erro de redugdo). Se este valor for muito alto,
pode causar instabilidade no ajustamento (flutuagcdes continuas de pressdo).

(7.6) Kp — constante proporcional: ajusta o valor da constante proporcional para o controlador PID
gue garante a pressdo constante no sistema. Se esse valor for aumentado, o sistema sera mais reativo em
caso de variagBes de pressdo do sistema. Se o valor for muito alto pode causar sobrepressdo ou
desaceleragdes bruscas, com uma subsequente instabilidade no ajustamento (flutuaces continuas de
pressao).
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(7.7) Tempo de paragem de seguranca: define o tempo de funcionamento continuo da bomba apds o
qual ¢ feita uma tentativa de paragem; impede o funcionamento continuo da bomba se o ponto de regulacéo
de presséo néo for atingido.

(8.0) Ultimo erro: exibe o niumero do Gltimo erro que ocorreu no sistema. Esta fungao pode ser
utilizada para rastrear o Gltimo encerramento por erro que ja tenha sido restaurado pelo utilizador.

(8.1) Tempo de alimentacdo: exibe o nimero de horas de funcionamento do inversor. Esta funcéo é
atil aquando da verificacdo da validade do periodo de garantia.

(8.2) Tempo de funcionamento da bomba: exibe o nimero de horas de funcionamento da bomba.
Esta funcéo é utilizada para comparar o nimero de horas de funcionamento da bomba com o nimero
de horas de alimentacéo elétrica ativa.

(8.3) Namero de arranques da bomba: para exibir o nimero total de arranques realizados pela bomba
elétrica ligada.

(8.4) Langamento do software: Versdo do software do equipamento.

(9.0) Temperatura ambiente maxima: define a temperatura ambiente maxima antes do corte de
protecdo térmica contra sobreaquecimento disparar. Este pardmetro apenas pode ser modificado
mediante autorizagdo especifica do fabricante, uma vez que pode comprometer a utilizagdo segura do
equipamento.

(9.1) Temperatura médulo IGBT maxima: define a temperatura maxima do moédulo IGBT antes do
corte de protecdo térmica disparar. Este parametro apenas pode ser modificado mediante autorizacdo
especifica do fabricante, uma vez que pode comprometer a utilizagdo segura do equipamento.

(9.2) indice de reducéo da frequéncia a temperatura ambiente: configura o indice de redugdo com
gue o inversor limita a frequéncia maxima da bomba nas proximidades da temperatura ambiente maxima
configurada. A reducdo esta ativa quando a temperatura ambiente se aproxima do limite configurado no

parametro 9.0 numa quantidade inferior a 5°C; uma vez ultrapassado este limite, a frequéncia maxima
do motor é reduzida numa quantidade equivalente ao configurado no parametro, por cada grau centigrado
de aumento da temperatura.

(9.3) indice de reducéo da frequéncia a temperatura do médulo IGBT: configura o indice de
reducdo com que o inversor limita a frequéncia maxima da bomba nas proximidades da temperatura
méaxima do moédulo IGBT configurada. A reducéo esta ativa quando a temperatura ambiente se

aproxima do limite configurado no pardmetro 9.1 numa quantidade inferior a 5°C; uma vez
ultrapassado este limite, a frequéncia é reduzida numa quantidade equivalente ao configurado no
parametro, por cada grau centigrado de aumento da temperatura.

(9.4) Atraso paragem ventoinha: configura o atraso para o desligamento da ventoinhas de
arrefecimento na sequéncia da paragem da bomba.

(9.6) Tensédo de rede minima: programa a entrada de tensdo de rede minima antes da protecdo contra
baixa voltagem disparar.
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(9.7) Tensdo de rede maxima: programa a entrada de tenséo de rede maxima antes do acionamento
da protecdo contra sobre tensdo. A partir deste valor, é possivel calcular o valor de tensdo (aprox. 30V

a menos), a partir do qual a bomba desacelera de forma lenta e controlada de forma a evitar perigosos
picos de tensdo do barramento DC.

(9.9) Variavel de debug: este parametro é usado para efeitos de depuracdo. Permite a exibigdo de

determinadas variaveis de processo interno de forma a analisar os respetivos comportamentos durante
o funcionamento da unidade.
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2.0 PROCEDIMENTO PARA A SUBSTITUICAO DAS PLACAS ELETRONICAS

As placas eletronicas devem apenas ser substituidas apds a energia elétrica ter sido desligada e passado um periodo de 10
minutos, de forma a permitir a descarga total dos condensadores internos. Caso contrario, esta intervencao podera representar
um grave risco para o operador que estiver a proceder a reparagao.

Antes de substituir as placas eletronicas, certifique-se de que as novas pecas correspondem ao modelo do inversor a ser reparado. Verifique
igualmente a compatibilidade do software. Em caso de qualquer ddvida, contacte o fabricante.

A) Para poder aceder as placas eletrénicas, remova a tampa externa, desligue os cabos elétricos do motor e quaisquer outras entradas
auxiliares.

29

@l RU | DE [ ES | FR | RO |




C) Antes de separar a tampa interior do dissipador, desligue os 2 cabos flat e os 4 cabos de alimentacdo das ventoinhas de
arrefecimento.

E fundamental recordar-se da sequéncia de ligaco dos cabos (vermelho = positivo, preto = negativo) para garantir o funcionamento
das ventoinhas uma vez substituida a placa.

D) Apds ter removido a tampa interior com a placa do ecré e a placa 1/0, remova os 8 parafusos que fixam a placa eletrénica ao
dissipador em aluminio.

E) Eleve lentamente a placa de poténcia e, se necessario, rode-a ligeiramente em sentido alternado de forma a vencer o efeito adesivo
da massa condutora aplicada entre o dissipador e 0 médulo IGBT.
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F) Limpe todos os resquicios de massa termocondutora da placa de dissipacao. Utilize um pano ou papel, eventualmente embebidos em
alcool.

G) Na placa nova, aplique uma camada fina de massa termocondutora na face interior do mddulo IGBT que sera depois acoplado a
placa de dissipagéo.

OBSERVACAO: Se estiver a remover a placa exclusivamente para substituir as ventoinhas de arrefecimento, é necessario limpar quer
a placa de dissipagdo quer a face inferior do moédulo igbt e aplicar novamente uma fina camada de massa termocondutora

H) Monte a placa nova e proceda a remontagem de todas as pegas, seguindo as operagdes anteriores pela ordem inversa.
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30 PROCEDIMENTO PARA A SUBSTITUICAO DAS VENTOINHAS DE
ARREFECIMENTO

A substituicdo das ventoinhas de arrefecimento deve ocorrer unicamente ap6s ter desligado a alimentacéo elétrica e de ter
L l \ esperado pelo menos 10 minutos para a descarga completa dos condensadores internos. Caso contrario, existem riscos para a
seguranca do operador que efetua a reparacéo.

Para substituir as ventoinhas de arrefecimento, é necessario remover as placas eletronicas seguindo as passagens contidas no capitulo
2.0.

A) Remova 0s 4 cabos dos respetivos clipes guia de cabo, retirando-os pelo lado do clipe que contém a respetiva fissura

B) Vire ao contrério o dissipador tendo o cuidado de ndo danificar as coluninhas de suporte para a placa eletronica, afrouxe os 4
parafusos conforme na figura seguinte e remova as ventoinhas de arrefecimento juntamente com o estribo de suporte e os guias de
cabo.

C) Coloque o novo conjunto de ventoinhas e proceda a remontagem de todas as pegas, seguindo as operagdes anteriores pela ordem
inversa.
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40 HISTORICO DE ALARMES

O dispositivo € equipado com uma meméria para gravacdo de erros. Assim sendo, o utilizador pode ter acesso ao nimero de vezes que
cada tipo de alarme tera ocorrido.

Lir=4e Dirija-se & pagina de exibicdo de temperatura.
Tm= 33°CTa= 33°C

? Pressione durante 5 segundos
Lo to EE‘E’E"‘E‘**E*“ Pressione a tecla "-" e selecione o nimero de erro de acordo com a tabela abaixo. (de 20,8 até 19,5)
% Confirme utilizando a tecla central para aceder a pagina de erro requisitada

O numero entre paréntesis indica a quantidade de vezes que o dispositivo detetou o erro

PAGINA ERRO DESCRICAO

195 . . EO — Tensdo baixa: indica que a tensdo de alimentacdo é demasiado baixa.
: Verifique o valor de tensdo de entrada.

19.6 E1 - Tensao alta: indica que a tensdo de alimentagdo é muito elevada. Verifique o
‘ valor de tensdo de entrada.

19.7 : E2 - Curto-circuito: esta mensagem aparecera no écran quando um curto-circuito

i for detetado na saida do inversor. Tal facto poder& pode ocorrer devido a ligacdes
erradas do motor elétrico, danos no isolamento dos cabos elétricos que ligam a
bomba elétrica ao dispositivo ou derivado a uma avaria na bomba do motor elétrico.
Quando este erro aparece, o sistema elétrico deve ser verificado por pessoal
especializado com a maior brevidade possivel. O erro podera apenas ser removido
desconectando o equipamento da fonte de alimentacdo elétrica e resolvendo o
motivo da avaria. Tentar reiniciar o inversor na presenca de um curto-circuito na
saida, podera causar sérios danos no equipamento e ser uma fonte de perigo para o
utilizador.

E3 - Marcha a seco: esta mensagem ¢ apresentada quando o sistema para na
sequéncia da auséncia de agua na aspiragdo da bomba. Se a fungdo de auto-reset
estiver ativa, o dispositivo Nettuno realizara tentativas automaticas para verificar a
disponibilidade de &gua. Para limpar o estado de erro, prima a tecla central "reset”.

19.8

19.9 - E4 - Temperatura ambiente: este erro é exibido se a temperatura ambiente
interna maxima do inversor for excedida. Verifique as condi¢Ges de
funcionamento do inversor.

20.0 E5 - Temperatura do médulo IGBT: o erro é apresentado quando € ultrapassada
= a temperatura maxima do médulo IGBT do inversor. Verifique as condigdes de
funcionamento do inversor, em particular a corrente absorvida pela bomba.
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20.1

E6 - Sobrecarga: este alarme aparece quando a absor¢do da eletrobomba tiver
excedido o valor de corrente méaxima definida no valor Imax: isto podera ocorrer na
sequéncia de condic¢des de funcionamento extremamente intensivas da eletrobomba,
reinicios continuos a intervalos de tempo muito aproximados, problemas nos
enrolamentos do motor ou no seguimento de problemas de ligagdo elétrica entre o
préprio motor e o dispositivo Nettuno. Se esta mensagem de alarme aparecer muitas
vezes, 0 sistema deve ser verificado por um técnico de instalacdo.

20.2

E7 — Carga ndo equilibrada: este alarme pode ser apresentado em caso de
desequilibrio das correntes de fase do motor para la de 25% do valor nominal.

20.3

E8 - Erro de série: este alarme pode apresentar-se em caso de erro na comunicagao
de série interna do Nettuno. Contacte o departamento de assisténcia técnica.

204

E9 - Pressao limite: este alarme dispara quando o limiar de pressdo maxima
programada tiver sido excedido. Se o erro aparecer repetidamente, verifique a
configuracéo do parametro "P limit" (limite P). Verifique igualmente outras
situacdes que possam ter causado uma sobrepressdo (por exemplo, congelamento
parcial do fluido).

20.5

E10 - Erro externo: este alarme é apresentado se, ap0s ter configurado a funcdo
de erro externo na placa de 1/0O, ocorrer o fechamento do contacto de entrada 1/0.

20.6

E11 - Numero de partidas/hora maximo: esse erro aparece se tiver sido
excedido 0 nimero méximo admissivel de arranques por hora. Verifique a
existéncia de quaisquer fugas no sistema. Verifique o pré-carregamento de
quaisquer tanques instalados.

20.7

E12 - Erro DC bus: o erro ativa quando a frequéncia no DC bus excede um nivel de
seguranga, que poderia fazer danificar a entrada da ponte retificadora. Este erro esta
geralmente ligado a alguma situacdo na fonte de alimentagdo (por exemplo fases
desfasadas) ou quando uma das fases de entrada esta desligada.

20.8

E13 - Erro do sensor de pressdo: o sensor de pressao detetou um valor incorreto.
Experimente substituir o transdutor de pressdo. Solicite ao fabricante que efetue um
controlo do dispositivo.

Para que a garantia permaneca valida, o registo de alarmes e de todos os contadores (horas de funcionamento, nimero de arranques,
etc.) apenas podera ser restaurado nas instalagdes do fabricante, onde a memoria serd completamente apagada.

34

@l RU | DE [ ES | FR | RO |




/\ BHHUMAHMUE!

IIEPE]] JIFOBOM OIEPALIMEM C VYCTPOMCTBOM BHHUMATEJIBHO IIPOUYTUTE JAHHOE
PYKOBOACTBO!!

JlaHHO€ PYKOBOJCTBO OBLIO pa3pabOTaHO UCKIIOUUTEIBHO JUISl TEX, KTO OKa3bIBAET TEXHUUYECKYIO MOAJIEPKKY U
o0ciyxuBaHue oOopynoBaHus. Bed mHpoOpMmamus, coxpepxaiiascs B JaHHOM PYKOBOACTBE, INpeJHA3HAUYEHA
TOJIBKO ISl KBAIU(UUIUPOBAHHOTO MEPCOHANA, KOTOPBIM MOXXET BBINOJHATH PAaOOTBHI C 3JIEKTPUYECKHMU U
3JIEKTPOHHBIMU YCTPOHCTBAMM.

Bce manunynsiuuu ¢ 000pyloBaHMEM JIOJIKHBI ITPOBOAUTHCS CTPOTO € MOJOXKEHUSAMHU JaHHOTO PYKOBOJICTBA.
KoHeuHBbI M0Ib30BaTeNb HU B KOEH MEpe HE JOJKEH BBINOIHATh HU OJHY onepauuio. Ecnu naHHbIE yClaoBUs
ObUIM HapyLIEHbI, TO IPOU3BOJUTENL HE HECET OTBETCTBEHHOCTh 3a JIIOOOW Bpel, MPUUMHEHHBIN JIIOIIM W/UIH
MMYIIECTBY.

Ha HEKOTOpBIX 4YacTAX COXpaHAETCSA DJJIEKTPUYECKUM 3apsj €IIE HECKOIbKO MHUHYT IIOCIE OTKJIIOYEHUS
anekTponuTanus. bynere oueHp BHUMarenbHbl! [lng  OezomacHoil paboTel ¢ 000pyIOBaHHE OJDKHBI
HCIOJIb30BAThCS BCE HEOOXOAUMBIE CpeCcTBA MHAUBUAYaIbHON 3auThl (CU3).

Ecmn y crneumanucra BO3HMKAIOT COMHEHHS II0 IOBOAY JHOOOH omepanuu ¢ 00OpyIOBaHHMEM, OH JOJIKEH
00s13aTeNIbHO CHayaa o0paTUTHCS 32 KOHCYJIbTAllMeld K IPOM3BOIUTEIIIO.

Bce 3aMeHeHHblEe WM yAalIeHHbIE YacTU JOJKHBI ObITh YTMJIM3UPOBAaHbI B COOTBETCTBUU C IOJOXKEHUSIMU
MECTHOTO 3aKOHOJATEJIbCTBA.

COJAEP/KAHHUE

1.0 OINMMCAHUE CITEIUAJIM3UPOBAHHBIX ITTAPAMETPOB........ccoii ittt 36
2.0 TIOPSTOK 3AMEHBI DJIEKTPOHHDBIX TITAT . .....cooiii ittt 40
3.0 TIOPSOK 3AMEHBI BEHTUJIATOPOB OXJTAMKIEHMS. ......oooiiiiiiiiieeeee et 43
4.0 APXUB ABAPUIMHBIX CUTHAJTIOB. ........oiiiiiiiiii e, 44
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1.0 OINMUCAHHUE CIHIEHUAJIM3UPOBAHHBIX IIAPAMETPOB

V KOHEYHOr0 II0JIb30BaTElIsI HET JA0CTYyINa K NEPEUYCHIO CIICIUATIU3UPOBAHHLIX IMaAPaAMETPOB. Bce st napaMeTpbl PaCIlOJI0KEHBI BHYTPU
CKPBITOT'O MCHIO.
ﬂaHHLIe naMapeMeTpbl MOXKHO HU3MCHATH B CJICAYIOUIUX CHIy4dadX: ONTUMU3ALUA pa6OTBI HWHBEPTOpA; PCUHICHUC l'[pO6J'I€M, KOTOpbIC
06y0J’IOBJ’IeHLI HECCTAaHAAPTHBIMU YCJIOBUSAMH YCTAaHOBKU 060py)103aH1/1;1; Kann6p031<a JAaTYUKOB JAaBJICHUA W IMOTOKAa WKW MNPOBCPKa

XKypHaJa SKCIUTyaTalllii yCTPONHCTBA.

st mocTyna K MEHIO CHeaTn3UPOBaHHbBIX APAMETPOB HAKMHTE U YACP)KUBAHTE HCHTPAIBHYIO KHOIIKY IIPUMEPHO 5 CEKyHJ, ITOKa He
HOSIBUTCS CTPAHHLA MEHIO, IIOKA3bIBAIOLIAs TeMIIepaTypy. it Toro, 9To0b HAPSAMYIO IPOCMOTPETH OUH U3 ITAPAMETPOB MEHIO, HY’)KHO
BBecTH 3Ha4eHUsA OT 0.0 10 9.9. [Tapamerpst ot 0.0 10 4.3 oTHOCATCS K 0a30BEIM MapaMeTpaMm, JOCTYITHBIM ISl yCTAaHOBIIMKA, TOTIA KaK
napametpsl 0T 7.0 10 9.9 — 3T0 crenuanTM3upOBaHHBIC TAPAMETPbI, KOTOPBIE IPHBEICHEI B TalJIUIIE HIDKE.

Tm= 35°C

Vir=480 8

Ta= 33

|

2
9

Go to Faraneter:
H.6

!

Pouorry
A4

VnepkuBaiTe Ha)KaTOW B TEUEHHUE 5 CEKYH[

BBeauTe HOMep mapamerpa ¢ HOMOIIIO KHOTOK + 1 - (0T 0.0 1o 4.3 Ga3oBbie mapamerpsl - ot 7.0 10
9.9 creruanu3upOBaHHBIE TTAPAMETPHI)

C moMoIIbI0 IEHTPANBHON KHOIKH HOATBEPANTE BEIOOP TpeOyeMoro napamerpa.

HOMEP ITAPAMETP OIIUCAHUE HACTPOMKA
no
YMOJIYAHUIO

7.0 Vhoost [oBbimenne HanpsoxeHus npu 0 ' 5%

7.1 3amepxka cyxoro | Bpems 3amepxxu mepen akTUBanued (QyHKIIUH 3aIlIUTHI OT CYXOTO 30
xoza xoza

7.2 Makxc. K-BO 3amycKOB | AKTHBaIUs W JCaKTHBAIUSA (YHKIIUH KOHTPOIS HAaJ KOJIMYECTBOM OFF
B Hac NYCKOB B yac (mpoBepka repMEeTHYHOCTH)

7.3 3amura oT | AKTHBamus WIH JeaKTUBalWs (YHKIHH, KOTOpas OCYIIECTBISCT OFF
3aKIMHUBAHUS aBTOMAaTHYECKHUH ITyCK Hacoca rocie 24 4acoB mpocTost

74 MepTBoe BpeMs Hactpotika «mepBoro Bpemerm» LLINM 20*125ns

7.5 WuTerpanpHas Wnterpanpras xorcranta [ /]-perymstopa 10
koHcraHTa (Ki)

7.6 [ponoprmonansras | [IpomoprmonansHas koHcTanTa [IWI-perymstopa 15
koHcTaHTa (Kp)

1.7 Bpemennoii BpemenHol uHTEpBa A1 IPOBEPKH O€30MaCHOCTH 6€3 OCTAHOBKH 60 min
MHTEpBaJI Hacoca
6e3omacHoil
OCTaHOBKH

8.0 [Mocnennnii XKypHaun peructpaiuu nocieaHen ommoKu 0
3apEruCTPUPOBAHHBIM
ABapPUIHBIN CUTHAI

8.1 Talimep nutaHus BpeMms nosaun 31eKTpONUTaHUsI HA HHBEPTOP 0

8.2 Taiimep nBuraTens Bpewms paboTsl 37eKTpOHAcoca 0

8.3 3amycku ABUTaTeNs CyeTynK BKIIOYCHHH Hacoca 0

8.4 Brm. [Iporpammuoe | Bepcus nmporpamMmmuOTO 06€cnieueHus /
obecreueHue

9.0 Maxkc. TtemnepaTypa | MakcumainbHas TeMIepaTypa OKpyKarolled cpesl 80
OKp. Cpeabl

9.1 Makc. Temn. moaynsi | MakcumanbHas emnepatypa |GBT monyns 85

9.2 Koaddpunment Koa¢punnent cHmKeHHs 4acTOTHI 10 TeMIepaType OKpyKarouien 1
camxenus Ta cpezpl

9.3 Koaddpunment Koa¢¢punnent cHmxeHHs 94acTOTHI 10 TEMIIEpaType MOIYJIs 1
cHIbKeHHs Tm

9.4 3azepkka OCTaHOBKM | 3ajepiKKa BHIKIIIOUEHHS KPbUIbUATKH MOCIIE OCTAHOBKH Hacoca 10
KPBUIbYATKH

9.6 Vin muH. MUHUMAaIBHBIN TOPOT MTUTAIOIIETO HANPSDKEHUS]

9.7 Vin maxkc. MakcuMasbHBIH ITOPOT ITUTAIOIIET0 HANPSDKEHUS]

9.9 Otnanka napamerpoB | Otiajka nmapamMeTpoB TEXHOJIOTHYECKUX 3HAUCHHI 0
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(7.0) ToBbimenne Hampsixenus npu 0 I'm: JlanHoe 3HaYeHWE TOKa3bIBaeT (B TPOIIEHTHOM
COOTHOIIICHNH) yBeTMueHUe HanpspkeHws pu 0 ' 11t koMrieHcanmy noteps cratopa. Eciu yBennauTs
3TOT MapameTp, TO, IPH MaJeHUHN YaCTOTHl BpAIleHHs Bajla, [10ada HAIPSDKCHUS K IBUTATENI0 HAacoca
YBEIUYHUTCS.

0% — — — — :
(o o
] <K
= Qo |
<O
o |
o
¥ |
VOLTAGE BOOST |
l
FREQUENCY
BASE FREOUENCY/

Q1
PWMO

Q2
PWM1

(7.1) 3apepxkka cyxoro Xxoaa: Ha JTOH CTpaHHLE MOXHO 3aJaTh 3HAYCHHE 3aJePXKKU Mepen
cpabaThIBaHMEM 3aIUTHl OT CYXOr0 XOJa. YBCIMWYBTE 3TO 3HAYCHHUE, CCIM B CHUCTEMC JIMHHBINA
TpyOOIPOBOJ] HAa BCACKIBAHUHU MU Y HACOCA JUTUTEIBHOC BPEMs 3aJTUBKH.

(7.2) Makc. KOJIMYeCTBO 3allyCKOB B 4Yac: JlaHHbBII mapameTp 3aJaeT MacCKHMMaJIbHOE KOJIMYECTBO
MyCKOB Hacoca B 4ac. [ysl OTKIIIOUCHMS NAaHHOW 3aIUTHl, HAKMUTE KHOIIKY «-» M AEpKUTE, ITOKa He
nosButcs cioBo «OFFy.

(7.3) 3amura oT 3aKJAMHUBAHMA 24 4: 3TOT NapaMeTp aKTUBUPYET WM JE€aKTUBUPYET 3aLIUTY Hacoca
OT 3aKJIMHMABAHMA B MEPHOA AIUTEIHHOTO MpocTosl. Kak Tonbko 3Ta GyHIMS aKTHBHPOBaHA M 10 TEX
1op, IoKa B CUCTeMe He OyAeT MoTpeOHOCTH B BOAE, HAacOC OyHeT 3amycKaTbesl Kaxple 24 yaca s
MPEIOTBPAIICHUS 3aKITMHUBAaHHS MEXaHNUECKUX KOMIIOHEHTOB Hacoca (THAPaBINYECKOe YILIOTHEHHE).

(7.4) «MeptBoe Bpems» IIIUM: ycTaHaBIMBaET BpeMs 3aJIePKKH MEXIY IEPEKITIOUCHUSIMU Ha OJTHOM
iede Mocra. Bo3MOXXKHO, moTpeOyeTcs U3MEHUTh JAHHBIA Mapamerp, 4TOObI MCIPAaBUTH CpenHee
3HAa4YCHUE BBIXOJHOTO HANPSHKEHUS MHBEPTOPA, KOTIa MEHIETCS YacToTa nepekitodeHus. Heodxoaumo
MIPOKOHCYJITHPOBATHCS ¢ IPOU3BOIUTENEM ISl MOJTyUSHHs albHEHIeH nHOpMaIiHy, a TaK Xe JUIsl
MIOMOIIHY B 1T000pe HanboIIee MoIXOSIIEeT0 3HAUYCHNUSI.

Deadtime

OFF

(7.5) Ki — HHTerpajbHasi KOHCTAHTA: 3TOT TapaMeTp pEryJIupyeT 3HAYCHHWE HWHTErPaIbHON
koHcTaHTH! s [IU]/]-perymsaropa, st obecriedeHus HOCTOSHHOTO AaBieHus B cucteme. Ecnu manHOoe
3HAQUEHHWE YBEIMYMBAETCS,, TO 3HAYEHHE BBIXOJHOTO JaBlieHWs Oyner Ouvke K 3HAUYEHHIO TOYKH
HacTpoiiku (ommbka u3MeHeHHst). Eciny 3HaueHHWe CIHMIIKOM BBICOKOE, 3TO MOXKET IPHUBECTH K
HEeCTaOMIBHOCTH HACTPOEK (MOCTOSIHHBIC KOJIeOaHUs JaBICHHS).

(7.6) Kp - TIIpomopuuoHajbHAsi KOHCTAHTA: JTOT MapaMeTp peryjiupyer 3HAYeHUE
MIPOTIOPIIMOHANLHON KOHCTaHThI Jyisa [TU]I-perymstopa, mis obecriedeHus MOCTOSHHOTO NaBlICHUS B
cucreMe. Ecnm naHHOE 3HAUYEHHE YBEIMYMBACTCS, TO CHCTEMa CTAHOBHTCS 0oJee YyBCTBUTEIHHOH K
CHUCTEMHBIM KojeOaHwsM naaBieHus. Eci MaHHOE 3HAYEHHE CIWIIKOM BBICOKOE, TO 3TO MOXET
MIPUBECTH K M30BITOYHOMY JABJICHHUIO WM PE3KOMY CHIDKCHHIO YacTOTHI 0OOPOTOB, C MOCIEYIOMIEH
HECTaOMITBHOCTBIO HACTPOCK (TMOCTOSIHHBIE KOJNCOAHUS TABIICHHSN).
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(7.7) Bpemsi Ge30macHOii OCTAHOBKH: YCTaHABIIMBACT BpEMs HENPEpPHIBHOW pabOTHI Hacoca, IO
HCTEUCHUN KOTOPOTO TIPOW3BOAWTCS TIONBITKA OCTAHOBKH; NPEAOTBpPAIIaeT HETPEPHIBHYIO PaboTy
Hacoca, eclid 3aJJaHHOe 3HaYeHUe JaBJICHHs He JOCTUTHYTO.

(8.0) ITocsiennsis omuOKAa: Ha TAHHOI CTpaHUIIC TOKA3aH HOMEP MOCICIHEH OMUOKH B CHCTEME. ITO
MOJKHO UCIIOJIb30BaTh, YTOOBI OTCICIUTD MOCICIHIOK OIIMOKY, IPUBEAIIYIO K OTKIIOYCHUIO CHCTEMEI,
KOTOpas yxKe ObLIa Imepe3amyieHa nojIb30BaTelIeM.

(8.1) Bpems muTaHusi: 31eCh O0TOOpakaeTcs KOJMYECTBO YacOB, B TEUCHHE KOTOPHIX Ha WHBEPTOP
MOAABANOCh TNHTaHWE. OTOT TMOKA3eTedb MOXET YYMTHIBATHCS MPU ONPEACICHUH TapaHTHH
000pynoBaHus (MCTEK WM HE UCTEK TapaHTUIHBIN CPOK).

(8.2) Bpemsi paGoThl Hacoca: 3/1eCh OTPAXKAETCS KOJIMUYECTBO pabOYMX YacOB HACOCA, YTO MOYKHO
UCTIONB30BaTh JIJIsl CPABHEHUS pabodvero BpeMeHH Hacoca M BpPEMEHH MOJIau TTUTAHKsI HA YCTPOMCTBO.

(8.3) KoanuyecTBO mycKoB Hacoca: 3/eCh IIOKa3aHO OOIIee YHCIO 3aIyCKOB 3JIEKTPOHACOCa,
TIOJIKJIFOYEHHOTO K CHCTEME.

(8.4) Bepcusi nporpaMMHOro odecrieyeHus: Bepcus MPOrpaMMHOI0 00ECIIEYCHUs! yCTPONCTBA.

(9.0) MakcumanbHasi TeMIlepaTypa OKpy:Kaloueil cpebl: JaHHBIA HapaMeTp 33J1a€T MAKCUMaJIbHOE
3HAUEHHE TeMIepaTypbl OKPYXKAIOIIEH CpeJibl, IIPH MOBBIIIEHUN KOTOPOH cpabaThIBaeT pa3MbIKAONIas
TEIUIOBAs 3aIllUTa OT YPE3MEPHOW TEMIEpaTyphl. ITOT HapaMeTp MOXET M3MEHATHCS TOJIBKO TPH
TIOJTy4eHUH 0c000H aBTOPU3AIMK OT MIPOM3BOANTENS, TAK KaK 3TO MOXKET CKa3aThCs Ha OE30MacHOCTH
paboThI ¢ yCTPOMCTBOM.

(9.1) Makcumansnasi Ttemneparypa |IGBT monynasi: nanHHblil mapamerp 3ajaeT MaKCUMaJbHOE
3HaueHue temreparypsl IGBT Moayns, mpu mnpeBbIIEHHH KOTOPOM cpadaThiBaeT pa3MbIKarolias
TEIUIOBAs 3alIUTa. DTOT apaMeTp MOKET U3MEHITHCA TONBKO IPH MOIYYSHUH 0CO00i aBTOPU3AINH OT
MIPOM3BOIUTEINS, TAK KaK 3TO MOXKET CKa3aThCsl Ha 6€30MacHOCTH PabOThI ¢ YCTPOHCTBOM.

(9.2) KoappuumeHT cCHMKEHUSI YACTOTHI 110 TeMIepaType OKPY:K. Cpe/ibl: JaHHBIN napaMeTp 3a1aeT
K03((UINEHT CHMKEHHs, 10 KOTOPOMY WHBEPTOP OTpaHMYMBAET MAaKCHMaJbHYIO 4acTOTy Hacoca,
KOr/la TeMIeparypa OKpy’Karolled cpeibl MOJAXOAMT OJM3KO K 3aJaHHOMY Makcumymy. CHIbKeHHe
aKTUBHUPYETCs, KOIJa TeMIlepaTypa OKpYKarolled Ccpeipl MNOAXOAUT K IIOPOrOBOMY 3HAYEHMIO,
3amaHHoMy B mapamerpe 9.0 menee, yem Ha 5 °C. Kak TONBKO NPEBBINIACTCS NPEACIbHOE 3HAYCHHE,
MaKCHUMaJbHasg 4YacTOTa JABHIATeIsl yMEHBINAeTCs Ha 3Hau€HHE, PaBHOE TOMY, YTO YCTAHOBJIEHO B
JIaHHOM IapaMeTpe Ha KaKJblil yBEJIMUEHHBIN I'paayc TeMIepaTypsl 1o mkaie Llenbcus.

(9.3) Ko punment cumkeHus 4acrorsl no Temneparype |GBT monyas: naHHblil napamerp
3a1aeT K03()(PUIMEHT CHI)KEHHSI, HA KOTOPBIH MHBEPTOP OTPaHUYMBACT MaKCUMAaJIbHYIO YaCTOTY
Hacoca, koraa Temneparypa IGBT moxynst mogxoaur 6:113K0 K 3ajaHHOMY MakcumyMmy. CHIDKEHHE
AKTUBHUPYETCS, KOTJla TeMIepaTypa OKpysKarolliel cpeibl OAXOANUT K IOPOrOBOMY 3HAUEHHIO,
3ajaHHOMY B napamerpe 9.1 meHee, yem Ha 5 °C. Kak ToJbKO NpeBbIIIaeTCs NpeiesIbHOe 3HaYEHHE,
MaKCUMallbHasl 4aCTOTa ABUraTelsl yMEHBIIAETCS HAa 3HAUE€HUE, PABHOE TOMY, YTO YCTaHOBIIEHO B
JTaHHOM IapaMeTpe Ha KaX/Iblii yBEIHMUEHHBIN rpaayc TeMnepaTypsl o mkane Lleabcus.

(9.4) 3ajepikka OCTAHOBKH BEHTHJIATOPA: YCTAHABIMBACT 3aJEPKKY OTKIIOUEHHS BEHTHUIISITOpPA
OXJIXKACHHS [OCJIE OCTAHOBKHU HAcOCa.
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(9.6) MunuMajbLHOe HATIPsSIZKeHHe CeTH: TAaHHBIN apaMeTp 3a1aeT MUHUMAIIbLHOE BXOJIHOE
HaNpsDKEHUE CETH, HIDKE KOTOPOTO cpadaThIBaeT 3aIlyTa OT MMOHWKEHHOTO HAIPSHKEHUS.

(9.7) MakcumMaJIbHOe HanpsizkeHUe CeTH: JAHHBIN MapaMeTp 3aJaeT MaKCUMaJIbHOE BXOJIHOE
HaIpsHKEHUE CETH, BBILIIE KOTOPOTo cpabaThiBaeT 3allliTa OT MOBBIMICHHOTO HanpspkeHus. OT JaHHOTO
3HAUYCHHUSI MOXKHO MPOCYUTATh 3HaUYCHHE HanpshkeHus (mpuMepHo Ha 30B MeHbIie), 60IbIie KOTOPOro
HAacoc MEUICHHO U 00JIee KOHTPOINPOBAHHO YMEHBINIAET YHCIO 000POTOB, YTOOBI IPEAOTBPATUTH

OInacHbIe KOJIeOaHHs HanpsHKEHUA Ha IMUHY IOCTOSTHHOTO TOKA.

(9.9) IlepemenHasi otriagku: [laHHBIH TapaMeTp HCIONB3YeTCA UL OTIAagKd ycrpoiictBa. OH
MO3BOJISIET WHIUIHMPOBATEH OIPEICICHHbIE BHYTPEHHUE TEXHOJIOTHYECKNE MPOLECCHI IS aHaIn3a UX
MPOTEKaHUS BO BpeMsI pPabOThI yCTPOHCTBA.
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2.0 TOPAOOK 3AMEHBI SJIEKTPOHHBIX IIJIAT

Buumanue! 3ameHa 21€KTpOHHBIX IUIAT JOJDKHA IPOMCXOAUTSH IOCIIEe OTKIIIOYEHHUS JIeKTponuTanusl. BHyTpeHHue
KOHJICHCATOPHI MMOJTHOCTBIO PA3PsKAIOTCS TOIBKO Yepe3 10 MUHYT mociie OTKIIFOUeHUS! TUTAHMS.

[lepen 3aMeHOM AIIEKTPOHHBIX IUIAT YOSIUTECh, YTO HOBBIC 3aI1.9aCTH COOTBETCTBYIOT MOJICIIM HHBEPTOPA, KOTOPHIH HYKHO
Oy/leT OTpeMOHTUPOBATh. Tak ke MPOBEPhTE COBMECTUMOCTh POTPaMMHOT0 obecrieueHus. ECii CyliecTBYIOT COMHEHUS,
00paTUTECh K TTPOU3BOIUTEIIO.

A) lnst mocTymna K 3JeKTPOHHBIM IJ1aTaM, CHUMUTE BHEIIHIOKO KPBIIIKY YCTPOHCTBa, OTKpyTHB 10 OonToB. OTCOeAnHUTE
Kabesb MUTaH!s YCTPOWCTBA U KaOelb K ABUIaTEeN0 HAcoca U BCEX BCIIOMOTaTEIbHbBIX BBIBOIOB.




C) Ilepen oTCOCAMHEHHEM BHYTPEHHEH KPBIIIKH OT PagdaTopa OTCOCIHMHUTE 2 IMJIOCKUX Kabes 1 4 Kadest MUTaHus OXJIaK JaroIero

BEHTIJIATOPA.
BaxHO MTOMHUTH MMOCIEIOBATEILHOCTD MOAKIIOUEHUS Kabesel (KpacHbBIN = MOJI0KUTEIbHBIN, YePHBIH = OTPUIATEIbHBIHN ), ITOOBI

rapanTupoBaThb pa60Ty BCHTUJIATOPOB IOCJIC 3aMCHBI I1J1aThI.

D) ITocne cHATHS BHYTpEHHEH KPBIIIKY C TUIATOM ANUCIUIES U IUIaTOH BBO/A/BBIBOJA BEIKPYTHTE 8§ BUHTOB, KOTOPBIE KPETIST
JNEKTPOHHYIO IIATy K AIIOMUHHEBOMY PagHaTopy.

E) MeyieHHO MOJJHUMHTE T1JIATy IUTAHUS |, IPH HEOOXOIUMOCTH, CIIETKa TIOBEPHUTE €€ B Pa3HbIE CTOPOHBI, YTOOBI MPEOI0JIETh
anre3uBHBIN 3 dexT mpoBosIIei MACThl, HAHECEHHON MeK Ay paauatopoM U IGBT momxysem.
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F) OuucTure paccenBaromyIo MIACTUHY OT JIFOOBIX OTIIOKEHUH TEIIIONPOBO AAMIEH macThl. VIcrons3yiTe TKaHb WM Oymary, nmpu
HEOOXOANMOCTH MPOMUTAHHYIO CIIUPTOM.

G) Ha HoBy!0 miaTe HaHECUTE TOHKHH CJIOH TEIIONPOBOISIIEH MacThl Ha HIXKHIOK oBepXxHOCTh IGBT mozayns, koTopslii 3atem
COGAMHSETCSI C PACCEHBAIOIIEH ITACTHHOM.

HpnMeanne: Ecimm IJIaTy U3BJICKACTCA TOJIBKO IS 3aMEHBI OXJIAXKAAONIUX BEHTUWIATOPOB, BCE paBHO H€06XOI[I/IMO OYHUCTHUTH KaK
pacCeuBarOyIO IJIaCTUHY, TaK U HUKHIOIO [TOBEPXHOCTH IGBT MOoAyJid, U CHOBAa HAHCCTU TOHKHH CIIOH TeHHOHpOBOHfIIHeﬁ acCThIl.

H) VYcranoBurte HOBYIO IUTIAaTy U BBIIIOJIHUTE C60pKy BCEX HeTaHeﬁ, BBITIOJIHUB MPEAbIAYIIUEC OllCpallui B O6paTHOM NopsaKe.
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3.0 HNOPAAOK 3AMEHBI BEHTUJIATOPOB OXJVIAXKIEHUSA

3aMeHa BEHTHIISITOPOB OXJIAXKICHUS JOJDKHA IIPOU3BOAUTHCS TOJIBKO MOCIE OTKIIIOUEHHS SJEKTPOIUTAHNS W OXKHUIAHUS HE
meHee 10 MUHYT OJTHOH pa3psiiku BHYTPEHHUX KOHACHCATOPOB. B MPOTHBHOM citydae CynIecTBYeT PUCK Il 0€301MacHOCTH
OIIepaToOpa, BHINOJHAIOMIEIO PEMOHT.

ﬂﬂﬂ 3aMCHBI OXJIAXKJAOINX BCHTUIIATOPOB H€O6XOL[I/IMO CHATDH 3JICKTPOHHBIC TJIATHI, CJICAYSA MOPAAKY, YKa3aHHOMY B IJIaBC 2.0.

A) UzBrneknte 4 kabens U3 COOTBETCTBYIOLIUX 3a)KMMOB JIJIsl KPETLIIEHHs Kabenel, CABUHYB HX CO CTOPOHBI 3)KUMa, I/Ie PACIIONOXKeH
COOTBETCTBYIOIIMI 123

B) IlepeBepHUTE paguaTop BBEpX THOM, CIIEMS 3a TEM, YTOOBI HE MOBPEAUTH OIIOPHBIE CTOMKH 3JIEKTPOHHOM IIIaThl, 0cabbTe 4 BUHTA,
KaK II0Ka3aHO Ha PUCYHKE HMXKE, 1 CHUMHTE OXJIXKIAIOUINE BEHTHIISITOPBI BMECTE C OTTIOPHBIM KPOHIITEHHOM M KaOEeIbHBIMHU BBOJIAMH.

C) YcraHoBUTE HOBBII KOMIUIEKT BEHTHISITOPOB U BBIMOJHUTE COOPKY BCEX JeTalieil, BBITOIHUB MPEAbIIYIINE ONepaliid B 00paTHOM
MOPSLIIKE.
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40 APXWB ABAPHUMHBIX CUTHAJIOB

JlanHOE yCTPOHCTBO CHAOXKEHO MaMSATIO UL perucTpanuu ommOok. CremoBaTelbHO, IOJIB30BATENh MOXKET OTCIIEKHBATH, KaKOe
KOJIMYECTBO pa3 BO3HUKAJ KaXKIbIH THIT aBAPUIHBIX COOOIIICHHIA.

Jlist mocTyna K )KypHaly aBapUiHBIX COOOIIEHHH, CIeyiHTe YKa3aHHUsIM, OIMCAHHBIM HIDKE!

Vir=48d 8 BerliianTe Ha cTpaHUYKY MEHIO, TOKa3bIBAIOIIYIO TEMIIEPATYPY.
Tm= 33°C Ta= 35°C

Go to Farameter:
a.8 Haxxmute KHOTIKY

VY nepxuBaiite 5 cexyHn

1 BBIOEpETEe HOMEp OIMNOKH B COOTBETCTBHUH C TaONHUIICH, IPUBEICHHON HIDKE.

@ C noMoIIbI0 IIEHTPATbHOI KHOIIKY MOATBEPAUTE AOCTYH K TpeOyeMoi cTpaHuLe

Yucno B cKkoOKax yKa3bIBaeT KOJIMYECTBO Pa3, KOTOPbIE OLIMOKA OIPEASIIIACh YCTPOHCTBOM.

CTPAHUIIA OIIIMBKA OIMMCAHME

19.5 EO — Hu3koe HampszkeHHe: YCTPOHCTBO OIPEENMIO, YTO HATPSDHKCHHE
JNIEKTPONUTAHHMS CIIMIIKOM HU3Koe. [IpoBepbTe BXOJHOE HATIPSIKCHHE.

19.6 El — Bbicokoe HanpsizkeHHE: YCTPOWCTBO ONPEACIHIIO, YTO HAPSKCHUE
JNIEKTPONUTAHHMS CIIUIIKOM BbIcOoKoe. [IpoBepbTe BXOIHOE HANPSKCHUE.

19.7 E2 - KopoTkoe 3aMbIKaHHe: 3TO COOOIICHUE MOSIBUTCS HAa DKPAHE B CITydae
KOPOTKOT'O 3aMbIKAHHsI Ha BBIXO/IC HHBEPTOPA. DTO MOYKET IPOU3OMUTH , €CIIH
SJIEKTPOJABHIraTeb OBLJI HEBEPHO MOJICOCAMHEH K YCTPOWCTBY;, WIH
ANIEKTPUUECKast M30JISIHS KaOesei, CIOMOIIBIO0 KOTOPBIX AJIEKTPOJIBUTaTENb
Hacoca , MOJICOSIMHEH K YCTPOMCTBY, MOBPEkK/AEHA; WM HE UCIIPAaBEeH cam
JBurarens Hacoca. Korma coolOuiaercst 0 AaHHO#M OIIHOKE, dIeKTpUYecKast
chucTeMa  JIOJDKHA — OBITh,  Kak  MOXHO  CKOpee,  IpOBepeHa
KBTU(UIUPOBAHHBIM CIEHUATUCTOM. MCpaBUTh OMIMOKY MOXHO TOJIBKO
00ecTOYMB YCTPOMCTBO, MOCIE 4Yero YyCTpaHseTcs MPUYHHA OUIMOKH.
[MombITKa 3a0yCTUTh MHBEPTOP B mpoiiecce K3 MOKET BBIBECTH W3 CTPOS
YCTPOMCTBO, a TaK YK€ MPECTABIATh OMACHOCTD JUIS TI0JIb30BATEIISL.

E3 - Cyxoii x01: Takoe COOOIICHHE MOSIBIIACTCSI, €CIM CHCTEMa OCTaHOBJICHA
n3-3a OTCYTCTBHA BOABI HA BCACBIBAHWH HACOCa. Ecin IIOAKJIFOYCHA q)yHK[H/IH
camocOpoca, Nettuno aBTOMATHYECKH BBIMOIHSAET IIONMBITKH IPOBEPKH
HaIM4Asg BOABI. YUTOOBI yCTPaHWUTh COCTOSHHE OIIMOKH, HaXaTb
[EHTPATBHYIO KHOTIKY “reset”.

19.8

19.9 E4 - TemnepaTypa okpy:kaomeii cpeabl: JaHHas OUIMOKa MOsBIETCS,
€CII BHYTPEHHsIS1 TEMIIEpaTypa yCTPOWCTBA JOCTUIIIa MAKCUMAaJIBHO
JIOITyCTHMOTO 3Ha4eHus. [IpoBepbTe yciaoBus paboThl HHBEPTOPA.

20.0 ES - Iloepimennas temneparypa IGBT moayas: ommbka mosBisercs,
€CIIM TIpeBBIIeHa MakcuManbsHas Temmeparypa IGBT moxyns maBepTOpa.
ITpoBepbTe pabouune ycIoBUs HHBEPTOPA, B YACTHOCTH TOK, ITOTPEOIIIEMbIH
HAacOCOM.
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20.1 E6 - Ileperpy3ka: 5TOT aBapUiiHBIN CUTHAI TOSIBIIICTCS, KOT/1a IIOTJIOICHHE
3JIEKTPOHACOCA MPEBBICWIIO MAaKCHUMaJbHOE 3HAYEHHE TOKA, 3aJlaHHOE B
Imax; 3TO0 MOXET NPOM3OUTH H3-32 YPE3BBIYAWHO TSIKEIBIX YCIOBHUM
9KCIUTyaTaluy 3JEKTPOHACOCA, U3-3a MOCTOSIHHBIX IIEPE3allyCKOB B OYEHb
KOPOTKHE MPOMEKYTKH BPEMEHH, M3-3a MPOOIJIeM ¢ 00MOTKO# IBUTATEIS HITH
u3-3a TPOOJIEM BIICKTPUYECKOTO TOIKIIOYCHHS MEXIY JBUraTelieM H
Nettuno. Ecnu Takoil aBapUilHBIN CHTHAI MOSIBISETCS YacTO, HEOOXOAUMO,
YTOOBI CUCTEMY IPOBEPUJI CHEIIUAIIUCT 110 YCTAHOBKE.

20.2 E7 — Hec6asancupoBaHHasi HATPY3Ka: aBapUiHbIA CUTHAI MOSBISETCS B
ciryyae aucbanaHca (asHBIX TOKOB JBUrares CBblie 25% HOMUHAJIBHOTO
3HAYCHUSL.

20.3 ES8 - [locienoBaTtesbHasi olMOKa: aBapUHBIN CUTHAJI MOKET TTOSIBUTHCS B

ciydac omuOKA BHYTpPeHHEH mocnienoBatenbHOM  cBszu  Nettuno.
OO6paruTech B OTAEN TEXHUYECKOU MOAEPIKKH.

20.4 E9 - Ilopor xaBieHusi: 3To COOOIIEHUE MOSBISETCS, KOTJa TPEBbIIIACTCS
HOPOT YCTAHOBICHHOTO MaKCHMAIBHOTO JAaBlIeHMs. ECIIH 3TO CHrHATIBHOE
COOOIIEeHHs Bce BpeMsI IOBTOPSIETCSL, IPOBEphTe HACTPoiKy «P limity. Tak
)K€ MIPOBEPHTE U IPYTUE YCIOBHS, KOTOPHIE MOIJIU IPHBECTH K
YpEe3MEepPHOMY JABJICHUIO (HAPUMED, YACTUIHOE 3aMEP3aHUC JKHIKOCTH).

20.5 E10 - Baemnsisi olm0Ka: aBapHiHBIA CUTHAI TOSBISIETCS, €CITH TIOCIIe
HaCTPOWKU QYHKIMHU BHEIIHEH OMIMOKK Ha BcrioMoraTesbHoi miate 1/0
MPOUCXOUT 3aMbIKaHUE BXOAHOTO KoHTakTa 1/0.

20.6 Ell - MakcumMaiabHOe KOJIMYECTBO 3aIIyCKOB/4ac: 3TO COOOIICHIE
MOSIBJISETCS, KOT/Ia MPEBBIIIASTCA MAKCUMAJIBHO JA0MYCTUMOE YHCIIO
MOMBITOK BKJIIOYEHUsI yCTPOUCTBA B yac. [IpoBephTe repMETHIHOCTH B
cucreme. [IpoBepbTe IaBlieHHE BO BCEX THAPOAKKYMYJIISITOpPAX,
yCTaHOBHeHHLIX B CUCTEMC.

20.7 E12 — Omndka mUHLI MOCTOSIHHOIO TOKA: OMMOKA BO3HMKAET, KOrja
MyJIbCAlMHU Ha NIMHE NOCTOSHHOTO TOKA MPEBBIIIAIOT JIOMYCTHMBIN YPOBEHB,
KOTOPBII MOXET MOBPEAUTh MUOAHBIM MOCT. OOBIYHO 3TO CBA3aHO C
npo06aeMoil B JIMHUHU DIEKTpONUTaHus (HAlpuMep, ¢ MepeKocoM (a3 miu ¢
0OpBIBOM OJTHOM 13 (a3).

20.8 E13 - Ommlka narymka [OaBJeHUs: [aTYUK JaBJICHHS OOHAPYKILT
HeBepHOe 3HauyeHue. [lonpolyiite 3aMeHNTh AaTUuK AaBieHusi. OTIPaBUTH
YCTPOMCTBO MPOU3BOIUTEIIO HA TIPOBEPKY.

TapanTHs coxpaHseTcs IPY yCIOBUH, UTO KypHAT PETUCTPAINN aBAPUHHBIX COOOIIEHU, a TAaKXKe MPOYre N3MEepEeHUs (KOIMYECTBO Pabodnx
4acoB, KOJIMYECTBO 3aIyCKOB U T.J.) IEpe3arpyx aroTcs TOJIbKO caMUM Ipou3BoAuTeneM. [Ipu 3ToM naMsTh ycTpoiicTBa MPOU3BOJUTEIND TaK
K€ MTOJIHOCTBIO OYUCTHUT

45
[T JEN [ PT IGBM DE | ES | FR [ RO |




/N ACHTUNG

DIESES HANDBUCH VOR EINEM EINGRIFF AM APPARAT
AUFMERKSAM DURCHLESEN!

Dieses Handbuch ist dem technischen Kundendienst vorbehalten. Alle in ihm enthaltenen Informationen sind fur qualifizierte Fachleute
gedacht, die Eingriffe an elektrischen und elektronischen Apparaten vornehmen kdnnen.

Die in diesem Handbuch beschriebenen Vorgénge dirfen nicht vom Endverbraucher ausgefiihrt werden.

Der Hersteller lehnt jegliche Verantwortung fiir Personen- oder Sachschéden ab, die auf Tatigkeiten beruhen, die nicht in diesem
Handbuch beschrieben sind oder durch unqualifiziertes Personal ausgefiihrt werden.

Manche Bauteile kénnen noch einige Minuten nach der Trennung vom Stromnetz unter Spannung stehen: Es wird um duRerste Vorsicht
gebeten. Alle notwendigen persénlichen Schutzausriistungen verwenden, um unter sicheren Bedingungen zu arbeiten.

Falls Zweifel zum korrekten Eingriff bestehen, dann besteht die Pflicht, sich mit dem Hersteller in Verbindung zu setzen.

Abmontierte Ersatzteile missen in Ubereinstimmung mit den 6rtlichen Vorschriften entsorgt werden.

VERZEICHNIS

1.0 BESCHREIBUNG DER ERWEITERTEN PARAMETER. ...ttt ettt e 47
2.0 VERFAHREN ZUM ERSETZEN VON ELEKTRONISCHEN KARTEN. ...ttt 51
3.0 VERFAHREN ZUM AUSWECHSELN DER KUHLERLUFTER.......c.v ittt 54
4.0 ALARMHISTORIE. ...ttt ettt ettt ettt s ettt ettt ettt 55
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1.0 BESCHREIBUNG DER ERWEITERTEN PARAMETER

Die erweiterten Parameter sind dem Endverbraucher nicht zugénglich, denn sie sind in einem versteckten Meni zusammengefasst.
Diese Parameter kdnnen verdndert werden, um den Betrieb des Inverters zu optimieren, um besondere Probleme an ungewdhnlichen
Installierungen zu beheben, um die Eichungen der Druck- und Durchflusssensoren auszufiihren oder Aufzeichnungen von Funktionsdaten
zu Uberprifen.

Um auf das Meni fiir erweiterte Parameter zuzugreifen, genugt es, die mittlere Taste von der Temperaturanzeige-Seite aus zu driicken
und ca. 5 Sekunden lang zu halten. Das Gerat verlangt die Eingabe einer Zahl von 0.0 bis 9.9, um einen der Meniparameter direkt
anzuzeigen. Die Parameter 0.0 bis 4.3 entsprechen den Grundparametern, die auch dem Installateur zur Verfiigung stehen; die Parameter
7.0 bis 9.9 sind erweiterte Parameter, wie in der folgenden Tabelle aufgefiihrt.

Llim=4ae.
Tm= 33°CTa= 33°C

% 5 Sekunden lang driicken

!
Go to Farameter: Die Parameternummer mit den Tasten + und - eingeben (0.0 bis 4.3 Grundparameter - 7.0 bis 9.9
E"I'a erweiterte Parameter)
% Mit der zentralen Taste bestatigen, um auf den gewiinschten Parameter zuzugreifen.
BEZ. | PARAMETER BESCHREIBUNG DEFAULT-
EINSTELLUNG
7.0 Vboost Spannungshoost bei 0 Hz 5%
7.1 Verzogerung Verzogerungszeit, vor dem Eingriff der Schutzeinrichtung bei 30
Trockenlauf Wassermangel
7.2 Max. Starts pro | Ein- oder Ausschalten der Kontrolle tiber die Anzahl der Starts pro OFF
Stunde Stunde (Leckagenkontrolle)
7.3 Blockierschutz Aktivierung oder Deaktivierung der Steuerung, die den Start der Pumpe OFF
nach 24 Stunden Stillstand erlaubt
7.4 Dead time Einstellung dead-time PWM 20*125ns
7.5 Zusatzkonst.(Ki) Zusatzkonstante fir PID-Kontrolle 10
7.6 Proportionalkonst. Proportionalkonstante fir PID-Kontrolle 15
(Kp)
7.7 Sicherheitsstopp- Zeitintervall fiir den Sicherheitstest ,,Pumpe stoppt nicht 60 min
Zeitintervall
8.0 Letzter registrierter | Eintrag des zuletzt aufgetretenen Fehlers 0
Alarm
8.1 Timer Versorgung Timer fir die Versorgung des Inverters 0
8.2 Timer Motor Timer fur den Betrieb der Elektropumpe 0
8.3 Starts des Motors Zahler flr die Pumpenstarts 0
8.4 Vers. Software Release der Software /
9.0 Max. Umgebungshdchsttemperatur 80
Raumtemperatur
9.1 Max.Temp. Modul | Héchsttemperatur fir IGBT-Modul 85
9.2 Index Verringerung | Index Verringerung der Frequenz auf Umgebungstemperatur 1
auf Tu
9.3 Index Verringerung | Index Verringerung der Frequenz auf Modultemperatur 1
auf Tm
94 Verz. Stopp Lufter | Verzogerung bezlglich der Abschaltung des Lifters nach dem 10
Stillsetzen der Pumpe
9.6 Vin min. Mindestgrenzwert flir Versorgungsspannung
9.7 Vin max Hdchstgrenzwert fir Versorgungsspannung
9.9 Debug Variabel Auswahl der Variablen Debug zur Anzeige der Prozesswerte 0

(7.0) Spannungssteigerung bei 0 Hz: Dieser Wert zeigt die Prozentzahl der Spannungerhéhung bei 0
Hz an, um den Verlust beim Stator auszugleichen. Wird dieser Wert erhéht, dann erhdht sich der Wert
der Motorspannung, wenn sich die Frequenz verringert.

47
[T JEN[PT ] RU I3l ES [ FR [ RO |




0% — |
5 S
3 <K
> Q2 |
<0
O |
o
AN
o |
VOLTAGE BOOST |
|
FREQUENCY
BASE FREOUENCY/

(7.1) Trockenlaufverzégerung: Stellt die Einsatzverzégerung der Schutzvorrichtung gegen
Trockenlauf ein. Diesen Wert bei sehr langen Ansaugrohren oder bei Pumpen, die eine sehr lange
Ansaugzeit haben, erhéhen.

(7.2) Maximale Starts pro Stunde: Gibt den Grenzwert der maximalen Starts der Pumpe in einer Stunde
vor. Um die Schutzvorrichtung zu deaktivieren, die Taste solange driicken, bis die Schrift ,,OFF*
erscheint.

(7.3) 24H Verriegelungsschutz: Schaltet die Schutzvorrichtung gegen die Pumpenblockade bei sehr
langer Inaktivitat ein oder aus. Wird diese Funktion aktiviert, dann startet die Pumpe alle 24 Stunden,
falls die Anlage nicht anderweitig arbeitet, so dass die mechanischen Bauteile nicht blockieren
(hydraulische Dichtung).

(7.4) Ausfallzeit PWM: Stellt die Totzeit (deadline) zwischen zwei Umschaltungen der Schalter (IGBT)
auf dem gleichen Zweig ein. Es kann sein, dass dieser Parameter verandert werden muss, um den
mittleren Spannungswert, der vom Inverter abgeht, zu korrigieren, wenn die Switching-Frequenz
verandert wird. Fir ndhere Informationen und Hilfe bei der Wahl des geeignetsten Wertes, sich mit dem
Hersteller in Verbindung setzen.

Deadtime

il

—— % ON

Q1 i

PWMO | i OFF
e —— ON

PWM1 i OFF

(7,5) Ki - zusatzliche Konstante: regelt den Wert der integrativen Konstante bei der PID-Steuerung,
wodurch ein gleichméRiger Druck in der Anlage sichergestellt ist. Wird dieser Wert erhdht, dann ist der
Ausgangsdruck dem eingestellten Set-Point-Wert ndher (Fehlerreduzierung). Ein zu hoher Wert kann zu
Instabiltiat bei der Einstellung flihren (fortlaufende Druckschwankungen).

(7.6) Kp - proportionale Konstante: regelt den Wert der proportionalen Konstante bei der PID-
Steuerung, wodurch ein gleichmaRiger Druck in der Anlage sichergestellt ist. Wird dieser Wert erhoht,
dann ist das System bei Druckveranderungen der Anlage reaktionsfreudiger. Ein zu hoher Wert kann zu
sehr abrupten Uberversorgungen oder Verlangsamungen fithren, wodurch die Regulierung unstabil wird
(fortlaufende Druckschwankungen).
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(7.7) Sicherheitsstoppzeit: legt die Dauerbetriebszeit der Pumpe fest, nach der ein Stoppversuch erfolgt;
verhindert den Dauerbetrieb der Pumpe, wenn der Drucksollwert nicht erreicht wird.

(8.0) Letzter Fehler: Zeigt die Zahl des letzten Fehlers an, der an der Anlage aufgetreten ist. Diese
Daten dienen dazu, den Fehler einer zuvor erfolgten Stérung, die aber schon vom Bediener
zuriickgesetzt wurde, zuriick zu.

(8.1) Versorgungszeit: Zeigt die Stunden der Stromversorgung des Inverters an. Wird dazu verwendet,
um festzustellen, ob die Vorrichtung noch unter Garantie steht oder nicht.

(8.2) Pumpenlaufzeit: Zeigt die Betriebsstunden der Pumpe an. Diese Anzeige ist hilfreich, um die
effektiven Betriebsstunden der Pumpe in Bezug auf die Gesamtzeit der Stromversorgung zu kennen.

(8.3) Anzahl der Pumpenstarts: Zeigt die Gesamtzahl der Starts an, die die angeschlossene
Elektropumpe ausgefihrt hat.

(8.4) Software-Version: Software-Ausfiihrung der Vorrichtung.

(9.0) Maximale Raumtemperatur: stellt die maximale Umgebungstemperatur ein, bevor die
Schutzvorrichtung gegen Temperaturiiberhdhung eingreift. Dieser Parameters darf nur nach spezifischen
Angaben des Herstellers verandert werden, denn er kann auf einige Aspekte der Sicherheit einwirken.

(9.1) Maximale IGBT-Modultemperatur: stellt die maximale Temperatur des IGBT-Moduls ein,
bevor die Schutzvorrichtung gegen Temperaturiiberhéhung eingreift. Dieser Parameters darf nur nach
spezifischen Angaben des Herstellers verandert werden, denn er kann auf einige Aspekte der Sicherheit
einwirken.

(9.2) Frequenzreduzierungsindex bei Raumtemperatur: Legt den Reduzierungsindex fest, um den
der Wechselrichter die maximale Frequenz der Pumpe nahe der maximal eingestellten Raumtemperatur
begrenzt. Die Reduzierung ist aktiv, wenn sich die Umgebungstemperatur dem in Parameter 9.0
eingestellten Grenzwert um weniger als 5°C nahert; wenn dieser Grenzwert Uberschritten wird, wird
die maximale Frequenz des Motors fiir jeden Grad der Temperaturerhéhung um einen Betrag reduziert,
der dem im Parameter eingestellten entspricht.

(9.3) Frequenzreduzierungsindex auf IGBT-Modultemperatur: Legt den Reduzierungsindex fest,
mit dem der Wechselrichter die maximale Frequenz der Pumpe nahe der maximalen Temperatur des
IGBT-Modulsatzes begrenzt. Die Reduzierung ist aktiv, wenn sich die Umgebungstemperatur dem in
Parameter 9.1 eingestellten Grenzwert um weniger als 5°C néhert; wenn dieser Grenzwert
Uberschritten wird, wird die maximale Frequenz des Motors fiir jeden Grad der Temperaturerhthung
um einen Betrag reduziert, der dem im Parameter eingestellten entspricht.

(9.4) Verzogerung des Lufterstopps: Legt die Verzdgerungszeit fest, wenn der Lufter ausgeschaltet
wird, nachdem die Pumpe gestoppt wurde.

(9.6) Minimale Netzspannung: stellt die minimale Eingangsspannung des Netzes vor dem Eingriff
der Schutzvorrichtung fiir zu niedrige Spannung ein.
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(9.7) Maximale Netzspannung: stellt die maximale Eingangsspannung des Netzes vor dem Eingriff der
Schutzvorrichtung fiir zu hohe Spannung. Von diesem Wert (etwa 30V niedriger) wird auch das
Spannungsniveau abgeleitet, Uber dem die Pumpe langsam und kontrolliert verlangsamt wird, um
schédliche Spannungserhéhungen des DC-Bus zu vermeiden.

(9.9) Debug Variabel: Parameter, der den Debug-Funktionen vorbehalten ist. Am Display kdnnen
einige internen VVorgangsvariablen angezeigt werden, um den Verlauf beim Betrieb zu untersuchen.
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20 VERFAHREN ZUM ERSETZEN VON ELEKTRONISCHEN KARTEN

Bevor die Platinen ausgetauscht werden, muss die Stromversorgung unterbrochen und mindestens 10 Minuten gewartet
werden, bis die internen Kondensatoren entladen sind. Anderenfalls bringt sich der Bediener, der die Reparatur ausfthrt, in
Gefahr.

Vor dem Austausch der Platinen sicherstellen, dass die neuen Bauteile, die installiert werden sollen, mit dem zu reparierenden
Invertermodell Gbereinstimmen. Auch die Kompatibilitat des Softwares priifen. Bitte setzen Sie sich bei Zweifeln mit dem Hersteller in
Verbindung.

A) Um auf die Platinen zuzugreifen, den Auendeckel abnehmen, Kabel der Stromversorgung, des Motors und eventueller
Hilfseingénne ziehen
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C) Vor dem Trennen der Innenabdeckung vom Kuhlkérper sind die 2 Flachkabel und die 4 Leistungskabel der Kiihlgeblase zu trennen.
Es ist wichtig, die Anschlussreihenfolge der Kabel (rot = positiv, schwarz = negativ) zu beachten, um den Betrieb der Lufter nach dem
Austausch der Karte sicherzustellen.

"."—___—

&

1,

|’I

]
I i

D) Nach dem Entfernen der Innenabdeckung mit der Anzeigetafel und der 1/0-Karte sind die 8 Schrauben zu entfernen, mit denen die
Elektronikplatine am Aluminiumkihlkérper befestigt ist.

E) Die Leistungskarte langsam anheben und ggf. abwechselnd leicht drehen, um die Klebewirkung der zwischen Kihlkérper und
IGBT-Modul aufgebrachten Leitpaste zu Gberwinden.
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F) Die Ableitplatte von jeglichen Ablagerungen von Wérmeleitpaste reinigen. Ein Tuch oder Papier verwenden, das méglicherweise
mit Alkohol getréankt ist.

G) Auf die neue Karte eine diinne Schicht Wéarmeleitpaste auf die Unterseite des IGBT-Moduls auftragen, die dann mit der Ableitplatte
gekoppelt wird.

HINWEIS: Wird die Karte nur zum Austausch der Lifter entfernt, ist es dennoch notwendig, sowohl die Ableitplatte als auch die
Unterseite des IGBT-Moduls zu reinigen und wieder eine dilnne Schicht Wérmeleitpaste aufzutragen

H) Die neue Karte montieren und mit dem Zusammenbau aller Teile fortfahren, wobei die vorherigen Arbeitsschritte in umgekehrter
Reihenfolge durchgefihrt werden.
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3.0 VERFAHREN ZUM AUSWECHSELN DER KUHLERLUFTER

Die Kiihlgeblase durfen erst nach dem Trennen der Stromversorgung und einer Wartezeit von mindestens 10 Minuten fiir die
L l \ vollstandige Entladung der internen Kondensatoren ausgetauscht werden. Andernfalls besteht die Gefahr fiir die Sicherheit des
Bedieners, der die Reparatur durchfiihrt.

Um die Lifter auszutauschen, soll man die Elektronikkarten entfernen, wie in Kapitel 2.0 beschrieben.

A) Die 4 Kabel von den entsprechenden Kabelklemmen entfernen und von der Seite der Klemme abziehen, in der sich der
entsprechende Schlitz befindet

B) Den Kuhlkorper auf den Kopf stellen, dabei darauf achten, dass die Tragséulen fir die Elektronikkarte nicht beschadigt werden, die
4 Schrauben wie in der folgenden Abbildung gezeigt I6sen und die Lifter zusammen mit der Halterung und den Kabelverschraubungen
entfernen.

C) Den neuen Ldftersatz positionieren und mit dem Zusammenbau aller Teile fortfahren, wobei die vorherigen Arbeitsschritte in
umgekehrter Reihenfolge durchgefihrt werden.
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4.0 ALARMHISTORIE

Die Vorrichtung verftigt tber einen Speicher zur Aufzeichnung von Fehlern. Daher kénnen die Ereignisse fur jeden Alarmtyp

konsultiert werden

Um auf die Alarmaufzeichnung zu gelangen, folgendermalen vorgehen:

Ui re=dEaEt)
Tm= 33°CTa= 33°C

|
Pouor 8

b

Zur  Parameter:
a.a

'
Poucr Y
V

Sich auf die Seite der Temperaturanzeigen begeben

5 Sekunden lang driicken

Taste ,,- driicken und die Fehlerzahl auswihlen. Siehe nachfolgende Tabelle (von 20.8 bis 19.5)

Mit der mittleren Taste bestatigen, um auf die gewinschte Seite der Aufzeichnungen zu kommen

Die in Klammern angegebene Zahl zeigt an, wie oft dieser Fehler durch die Vorrichtung aufgezeichnet wurde.

SEITE FEHLER BESCHREIBUNG

195 EO — Spannung niedrig: Zeigt eine zu niedrige Versorgungsspannung an. Den
Spannungswert am Eingang Uberprufen.

19.6 — E1 - Spannung hoch: Zeigt eine zu hohe Versorgungsspannung an. Den

=3 Spannungswert am Eingang Uberprifen.

19.7 E2 - Kurzschluss: Zeigt eine zu hohe Versorgungsspannung an. Den
Spannungswert am Eingang tberprifen
E3 - Trockenlauf: Diese Meldung erscheint, wenn das System infolge von

19.8 Wassermangel in der Pumpenansaugung angehalten wird. Wenn die Funktion
Auto-Reset aktiviert ist, filhrt Nettuno automatisch Versuche aus, um eine erneute
Verfligbarkeit von Wasser zu prifen. Um den Alarm zu lschen, auf die Taste
“Reset” in der Mitte driicken.

19.9 E4-Raumtemperatur: Diese Fehlermeldung erscheint, wenn die interne
Umgebungshdchsttemperatur im Inverter Gberschritten wurde. Die
Betriebsbedingungen des Inverters tiberprifen.

20.0 E5 - Ubertemperatur Modul IGBT: Die Fehlermeldung erscheint, wenn die
Hochsttemperatur des IGBT-Moduls des Inverters uberschritten wurde. Die
Betriebsbedingungen des Wechselrichters, insbesondere die Stromaufnahme der
Pumpe, Uberprifen.
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20.1

E6 - Uberlastung: Dieser Alarm erscheint, wenn die Stromaufnahme der
Elektropumpe den Spitzenstromwert Uberschritten hat, der im Wert Imax
eingestellt ist; das kann infolge von extrem schwierigen Betriebsbedingungen der
Elektropumpe, bei fortlaufenden Neustartvorgdngen mit sehr nahe liegenden
Zeitintervallen, bei Problemen der Motoraufwicklung oder aufgrund von
Problemen der Stromverbindung zwischen dem Motor und Nettuno erfolgen.
Wenn dieser Alarm haufig auftritt, empfiehlt es sich, die Anlage durch den
Installateur kontrollieren zu lassen.

20.2

E7 —Last nicht ausgeglichen: Dieser Alarm kann im Falle von Abweichung des
Motorphasenstroms von (iber 25% des Nennwerts auftreten.

20.3

E8 - Serieller Fehler: Diese Alarmmeldung kann angezeigt werden, wenn ein
Fehler in der internen seriellen Kommunikation von Nettuno aufgetreten ist. Den
technischen Kundendienst kontaktieren.

20.4

E9-Druckgrenzwert: Der Alarm tritt auf, wenn der eingestellte Grenzwert fur
den Hdochstdruck dberschritten wird. Tritt der Fehler wiederholt auf, ist die
Einstellung des Parameters ,,P Grenzwert zu iberpriifen. Auch die anderen
Bedingungen (berpriifen, die einen Uberdruck erzeugt haben konnten
(beispielsweise ein teilweises Gefrieren der Flissigkeit).

20.5

E10 - Externer Fehler: Dieser Alarm wird angezeigt, wenn nach Einstellen der
Funktion externer Fehler auf der 1/0-Karte der Eingangskontakt 1/0
geschlossen wird.

20.6

E11 - Hochstzahl Starts/Stunde: Die Fehlermeldung erscheint, wenn der
Grenzwert der zugelassenen Starts pro Stunde tberschritten wird. Die Anlage
auf mogliche Leckagen Uberprifen. Die Vorladung eines eventuell installierten
GeféRes uberprifen.

20.7

E12 - DC Bus Fehler: Der Fehler wird ausgeldst, wenn die Restwelligkeit / der
Brummspannungsanteil auf dem DC-Bus einen Sicherheitswert tberschreitet, der
den Eingangs-Briickengleichrichter beschadigen konnte. Dies kann in der Regel auf
ein Problem in der Stromversorgungsleitung zurlickzufiihren sein (z. B.
unsymmetrische Phasen) oder wenn eine der Eingangsphasen unterbrochen ist.

20.8

E13 - Fehler Drucksensor: Der Drucksensor hat einen falschen Wert erfasst.
Der Druckaufnehmer sollte ausgetauscht werden. Die Vorrichtung vom
Herstellerbetrieb kontrollieren lassen.

Damit die Garantie gewahrt wird, darf das Reset der Fehleraufzeichnungen und aller Z&hler (Betriebsstunden, Anzahl der erfolgten
Starts, etc.) nur durch den Hersteller durchgefiihrt werden. Dabei wird der Speicher vollkommen gel6scht.
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/N ATENCION

LEER ATENTAMENTE ESTE MANUAL DE SERVICIO ANTES DE INTERVENIR
EN EL APARATO!!

El uso de este manual esta reservado al servicio de asistencia técnica. Toda la informacién incluida en el mismo esta destinada a personal
técnico cualificado, capaz de intervenir en los aparatos eléctricos y electrénicos.

Las operaciones descritas en este manual no deben ser llevadas a cabo por el usuario final.

El fabricante se exime de toda responsabilidad por dafios a las personas o los bienes procedentes de tareas que no han sido llevadas a
cabo de acuerdo con lo previsto en este manual o bien que han sido realizadas por personal no cualificado.

Algunas partes pueden mantener corriente durante unos minutos después de realizar la desconexidn de la red eléctrica: prestar maximo
cuidado. Dotarse de todos los dispositivos de proteccidn individuales necesarios para trabajar de manera segura.

En caso de duda sobre el correcto procedimiento de intervencidn, es obligatorio contactar con el fabricante.

Las piezas de repuesto desmontadas deben ser eliminadas segun las disposiciones legales locales.

INDICE

1.0 DESCRIPCION PARAMETROS AVANZADOS ... .ottt e, 58
2.0 PROCEDIMIENTO PARA LA SUSTITUCION DE LAS TARJETAS ELECTRONICAS ... ..uieeeeii oo, 62
3.0 PROCEDIMIENTO PARA LA SUSTITUCION DE LOS VENTILADORES DE ENFRIAMIEN........o0uiiniieeieieeieieann, 65
4.0 HISTORICO ALARM AS ... oo e, 66
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1.0 DESCRIPCION PARAMETROS AVANZADOS

Los parametros avanzados no son accesibles al usuario final puesto que estan reunidos en un mend oculto.

Estos parametros pueden ser modificados para optimizar el funcionamiento del inversor, para solucionar problemas especiales que se
refieren a instalaciones no comunes, para realizar las calibraciones de los sensores de presion y flujo o bien para comprobar los datos
histéricos de funcionamiento.

Para acceder al menu de los parametros avanzados es suficiente tener presionada la tecla central por aproximadamente 5 segundos de la
pagina de visualizacion de las temperaturas. El dispositivo requiere la introduccion de un nimero comprendido entre 0.0 y 9.9 para
visualizar directamente uno de los parametros del menu. Los pardmetros entre 0.0 y 4.3 corresponden a los parametros basicos disponibles
también para el instalador; en cambio los pardmetros entre 7.0 y 9.9 son parametros avanzados, tal y como muestra la tabla que figura a

continuacion.

Lir=4E6.
Tm= 33°CTa= 33°C

|
Pouor 8

?

Go to Farameler:
.8

'

Poucrry
A4

Pulse durante 5 segundos

Introduzca el nimero del parametro mediante las teclas + y — (entre 0.0 y 4.3 parametros base — entre

7.0 y 9.9 parametros avanzados)

Confirme usando la tecla central para acceder al parametro que desea.

REF. | PARAMETRO DESCRIPCION CONFIGURACION
POR DEFECTO

7.0 Vboost Aumento de tensién a OHz 5%

7.1 Retardo Retardo en la activacién de la proteccién por falta de agua 30
funcionamiento en
seco

7.2 Arranques por hora | Activa o desactiva el control de cantidad de arranques por hora OFF
max. (comprobacidn de fugas)

7.3 Proteccién Activa o desactiva el control que permite el arranque de la OFF
antibloqueo bomba tras 24h de inactividad.

7.4 Tiempo muerto Configuracién tiempo muerto PWM 20*125ns

7.5 Constante int.(Ki) Constante integrativa del controlador PID 10

7.6 Constante pro. (Kp) | Constante proporcional del controlador PID 15

1.7 Intervalo de tiempo | Intervalo de tiempo para la prueba de seguridad de que la 60 min
de parada de | bomba no se para
seguridad

8.0 Ultima alarma | Registro de altimo error ocurrido 0
registrada

8.1 Crondmetro Crondémetro del tiempo de alimentacion del variador 0
alimentacion

8.2 Crondmetro motor Crondémetro del tiempo de funcionamiento de la electrobomba 0

8.3 Arranques motor Contador de la cantidad de arranques de la bomba 0

8.4 Ver. Software Version del software /

9.0 Temp.amb.max Maxima temperatura ambiente 80

9.1 Temp. médulo méx | Maxima temperatura del médulo IGBT 85

9.2 indice de reduccion | Indice de reduccion de frecuencia seglin temperatura ambiente 1
Ta

9.3 indice de reduccion | Indice de reduccion de frecuencia segin temperatura del 1
m médulo

94 Ret. Apagado | Retardo de apagado del ventilador después del apagado de la 10
ventilador bomba

9.6 Vin min. Valor minimo de la tensién de alimentacion

9.7 Vin méx Valor méximo de la tensidn de alimentacion

9.9 Depuracidn variable | Seleccién de la variable de depuracion para la visualizacién de 0

valores de proceso
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(7.0) Boost de tension a 0 Hz: Este valor indica el porcentaje de aumento de tension a 0 Hz para
compensar las pérdidas en el estator. Al aumentar este valor también aumenta el valor de la tensién en el
motor cuando la frecuencia disminuye.

00%L — — — — |
e > |
5 o
o <K
S
= o |
<
o |
o
\J |
VOLTAGE BOOST | [&° |
|
FREQUENCY
BASE FHEOUENCY/

Q1
PWMO

Q2
PWM1

(7.1) Retardo funcionamiento en seco: Configura el retardo de intervencién de la proteccién contra
el funcionamiento en seco. Aumente este valor en presencia de tubos de aspiracion muy largos o con
bombas que tienen tiempos de cebado largos.

(7.2) Partidas maximas por hora: configura el limite de arranques maximos de la bomba en una hora.
Para desactivar la proteccion, pulse la tecla - hasta visualizar el mensaje “OFF”.

(7.3) Proteccion 24H antibloqueo: activa o desactiva la proteccién contra el bloqueo de la bomba en caso
de inactividad prolongada. Cuando se activa esta funcion, se ejecuta un arranque de la bomba cada 24 horas, si
no intervienen demandas de la instalacion, para evitar el bloqueo de los componentes mecanicos (estanqueidad
hidraulica).

(7.4) Tiempos muertos PWM: Configura el tiempo muerto (deadtime) entre dos conmutaciones de los
interruptores (IGBT) en el mismo tramo. Podria ser necesario modificar este parametro para corregir el
valor de la tension media de salida del inversor cuando se modifica la frecuencia de conmutacion.
Contacte con el fabricante para mas informacion y para ayuda con la seleccion del valor mas adecuado.

Deadtime

— % ON

OFF

OFF

(7.5) Ki — constante integrativa: regula el valor de la constante integrativa para el control PID que
garantiza la presion constante en la instalacion. Aumentando este valor la presion de salida sera mas
préxima al valor configurado de set-point (reduccién del error). Un valor demasiado elevado puede
causar una regulacion inestable (fluctuaciones continuas de presion).

(7.6) Kp — constante proporcional: regula el valor de la constante proporcional para el control PID que
garantiza la presion constante en la instalacion. Aumentando este valor el sistema es mas reactivo en
caso de variaciones de presion en la instalacion. Un valor demasiado elevado puede causar un exceso en
la erogacion o desaceleraciones muy bruscas, con la consecuente inestabilidad de regulacidn
(fluctuaciones continuas de presion).

59

| IT [EN | PT [RU [DE ISl FR | RO |




(7.7) Tiempo de parada de seguridad: establece el tiempo de funcionamiento continuo de la bomba
después del cual se realiza un intento de parada; evita el funcionamiento continuo de la bomba si no se
alcanza el punto de ajuste de presion.

(8.0) Ultimo error: Indica el nimero del Gltimo error que se produjo en la instalacion. Este dato se
utiliza para hallar el error de un bloqueo que se produjo anteriormente pero que ya ha sido borrado por
el usuario.

(8.1) Tiempo de alimentacion: Muestra las horas de alimentacion eléctrica del variador. Este dato es
util para comprobar si el dispositivo esta cubierto por la garantia.

(8.2) Tiempo de funcionamiento bomba: Muestra las horas de funcionamiento de la bomba. Este dato
es Util para conocer el periodo de funcionamiento efectivo de la bomba en relacién al tiempo total de
alimentacion.

(8.3) Numero arrangques bomba: muestra la cantidad total de arranques realizados por la electrobomba
conectada.

(8.4) Publicacién del software: version del software del dispositivo.

(9.0) Temperatura ambiente maxima: configura la temperatura ambiente maxima antes de la
intervencién de la proteccién por sobretemperatura. La modificacion de este parametro debe ser llevada
a cabo siguiendo las indicaciones especificas del fabricante puesto que puede influir en algunos aspectos
relacionados con la seguridad.

(9.1) Temperatura mddulo IGBT maxima: configura la temperatura méxima del médulo IGBT antes
de la intervencion de la proteccién por sobretemperatura. La modificacion de este pardmetro debe ser
Ilevada a cabo siguiendo las indicaciones especificas del fabricante puesto que puede influir en algunos
aspectos relacionados con la seguridad.

(9.2) Indice de reduccion frecuencia en temperatura ambiente: configura el indice de reduccion con
el cual el inversor limita la frecuencia maxima de la bomba cerca de la temperatura maxima ambiente
configurada. La reduccién esta activa cuando la temperatura ambiente se acerca al limite configurado en
el pardmetro 9.0 en una cantidad inferior a 5°C; superado este umbral, la frecuencia maxima del motor
es reducida en una cantidad igual a cuanto configurado en el parametro, por cada grado centigrado de
incremento de la temperatura.

(9.3) Indice de reduccion frecuencia en temperatura moédulo IGBT: configura el indice de
reduccion con el cual el inversor limita la frecuencia maxima de la bomba cerca de la temperatura
maxima del modulo IGBT configurada. La reduccidn esta activa cuando la temperatura ambiente se
acerca al limite programado en el pardmetro 9.1 en una cantidad inferior a 5°C; superado este umbral,

la frecuencia maxima del motor es reducida en una cantidad igual a cuanto configurado en el pardmetro, por cada grado centigrado de

incremento de la temperatura.

(9.4) Retardo apagado ventilador: configura el retardo para el apagado del ventilador de enfriamiento
luego del apagado de la bomba.

(9.6) Tension de red minima: configura la tension de red minima de entrada antes de la intervencién de
la proteccion por subtension.
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(9.7) Tensién de red maxima: configura la tension de red maxima de entrada antes de la intervencién de la
proteccion por sobretensién. De este valor también se deriva (aproximadamente 30 V mas abajo) el nivel de
tensién, por encima del cual la bomba se desacelera de forma lenta y controlada para evitar aumentos dafiinos
de la tensién de DC bus.

(9.9) Variable de depuracién: parametro reservado para la funciones de depuracion. Permite visualizar
en la pantalla algunas variables internas de proceso para analizar su evolucion durante el

funcionamiento.
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20 PROCEDIMIENTO PARA LA SUSTITUCION DE LAS TARJETAS
ELECTRONICAS

La sustitucion de las tarjetas electronicas debe llevarse a cabo Unicamente después de haber desconectado la alimentacion eléctrica
y haber esperado al menos 10 minutos hasta la descarga completa de los condensadores internos. De lo contrario existen riesgos
para la seguridad del operador que efectia la reparacion.

Antes de realizar la sustitucion de las tarjetas electronicas, asegurese de que las nuevas piezas que deben instalarse coincidan con el
modelo de inversor que se debe reparar. Verifique también la compatibilidad del software. En caso de duda, contacte con el fabricante.

A) Para acceder a las tarjetas electronicas, quite la tapa externa, desconecte los cables de alimentacion, del motor y, si estan previstas, de
las entradas auxiliares.

B) Desatornille los 6 tornillos que tienen en posicion la tapa.

MIAIN
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C) Antes de separar la tapa interna del disipador, desconecte los 2 cables planos y los 4 cables de alimentacion de los ventiladores de
enfriamiento.

Es esencial recordar la secuencia de conexion de los cables (rojo = positivo , negro = negativo) para garantizar el funcionamiento de
los ventiladores una vez sustituida la tarjeta.

D) Despueés de haber quitado la tapa interna con la tarjeta de la pantalla y la tarjeta 1/0, quite los 8 tornillos que fijan la tarjeta
electrénica al disipador en aluminio.

POLCO)N
@.,/%3@@)

E) Levante lentamente la tarjeta de potencia y, de ser necesario, gire ligeramente la tarjeta en sentido alterno para vencer la accion de
encolado de la pasta conductora aplicada entre el disipador y el médulo IGBT.
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F) Limpie la placa de disipacion eliminando todos los restos de pasta termoconductora. Utilice un pafio o papel, de ser necesario,
embebidos en alcohol.

G) En la tarjeta nueva, aplique una capa fina de pasta termoconductora en la cara inferior del modulo IGBT que se conectara
sucesivamente a la placa de disipacion.

N.B: Si se esta removiendo la tarjeta solamente para sustituir los ventiladores de enfriamiento es de todos modos necesario limpiar
tanto la placa de disipacion como la cara inferior del médulo igbt y aplicar nuevamente una capa fina de pasta termoconductora

H) Instale la tarjeta nueva y vuelva a efectuar el montaje de todas las partes, siguiendo las operaciones precedentes en orden inverso
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3.0 PROCEDIMIENTO PARA LA SUSTITUCION DE LOS VENTILADORES DE
ENFRIAMIENTO

La sustitucion de los ventiladores de enfriamiento debe llevarse a cabo Gnicamente después de haber desconectado la
L l \ alimentacion eléctrica y haber esperado al menos 10 minutos hasta la descarga completa de los condensadores internos. De lo
contrario existen riesgos para la seguridad del operador que efectla la reparacion.

Para sustituir los ventiladores de enfriamiento es necesario remover las tarjetas electronicas siguiendo los pasos del capitulo 2.0.

A) Remueva los 4 cables de los respectivos clips sujetadores de cable, sacandolos del lado del clip donde esta presenta la respectiva
fisura

B) Gire el disipador teniendo cuidado de no dafiar las columnitas de soporte para la tarjeta electronica, afloje los 4 tornillos como en la
figura siguiente y remueva los ventiladores de enfriamiento junto a la abrazadera de soporte y a los prensacables.

C) Coloque el nuevo set de ventiladores y vuelva a efectuar el montaje de todas las partes, siguiendo las operaciones precedentes en orden
inverso.
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4.0 HISTORICO ALARMAS

El dispositivo esta dotado de una memoria para el registro de los errores y por lo tanto es posible consultar el nimero de recurrencias por
cada tipo de alarma.

Para acceder al histdrico de alarmas siga las instrucciones siguientes:

Vir=4aa Ir a la pagina de visualizacion de los valores de temperatura.
Trm= 32°CTa= 35°0C

|

% Pulse durante 5 segundos

Ir a Faraetro: Pulse la tecla “-“ y seleccione el nimero de error segun la tabla indicada a continuacion (del 20.8 al 19.5)
@, 6
Pouor 8 Confirme usando la tecla central para acceder a la pagina de error que desea.

V

El nimero indicado entre paréntesis indica la cantidad de veces que el error ha sido detectado por el dispositivo.

PAGINA ERROR DESCRIPCION

195 EO — Baja tensién: indica un voltaje de alimentacion demasiado bajo. Verifique
I el valor del voltaje de entrada.

19.6 E1 - Alta tension: indica un voltaje de alimentacién demasiado alto. Verifique
i el valor del voltaje de entrada.

19.7 . ) E2-Cortocircuito: Este mensaje aparece en la pantalla cuando se detecta un

o cortocircuito en la salida del variador. Esto puede suceder por una conexion
incorrecta del motor eléctrico, dafios en el aislamiento eléctrico de los cables que
conectan la electro bomba al dispositivo, o por una falla en el motor eléctrico de
la bomba. Cuando aparece este error es necesario que personal especializado
controle lo antes posible la instalacion eléctrica. El error se puede eliminar s6lo
desconectando la fuente de alimentacién eléctrica del equipo y solucionando los
motivos del desperfecto. Si se intentara reactivar el variador ante la presencia de
un cortocircuito a la salida, se podrian producir graves dafios en el equipo y podria
ser muy peligroso para el usuario.

E3 - Funcionamiento en seco: este mensaje aparece cuando el sistema se detiene
19.8 por falta de agua en aspiracion de la bomba. Si se ha activado la funcion de reinicio
automatico, Nettuno hard varios reintentos para verificar una nueva disponibilidad
de agua. Para eliminar la condicion de error, pulse la tecla central “reset”.
19.9 E4 - Temperatura ambiente: El error aparece si se excede la méaxima

temperatura ambiente dentro del variador. Verifique las condiciones de
funcionamiento del mismo.
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20.0 E5 - Temperatura médulo IGBT: el error aparece si se excede la méxima
temperatura del médulo IGBT del inversor. Verifique las condiciones operativas
del inversor, en particular la corriente absorbida por la bomba.

20.1 E6 - Sobrecarga: esta alarma aparece cuando la absorcion de la electrobomba
supera el valor de corriente maxima configurado en el valor Imax; esto podria
darse tras un funcionamiento muy intensivo de la electrobomba, por arranques
continuos con intervalos de tiempo muy cortos, por problemas en los bobinados
del motor, o por problemas de conexion eléctrica entre el motor y Nettuno. Si esta
alarma se activara con frecuencia, haga controlar la instalacion por el técnico
instalador.

20.2 E7 - Carga desequilibrada: esta alarma puede presentarse en caso de
desequilibrio de las corrientes de fase del motor por encima de un 25% del valor

nominal.

20.3 - E8 - Error serie: esta alarma podria aparecer ante un error interno de la
cw o ET. comunicacion serie interna en Nettuno. Contacte con el servicio técnico.

20.4 - : E9 - Limite de presion: esta alarma surge si el valor de presion supera al

2 | umbral maximo de presion establecido para el sistema. Si el error apareciera
repetidamente, verifique el valor configurado en el parametro “P. limite”.
También verifique otras condiciones que pudieran haber provocado una sobre-
presion (por ejemplo, un congelamiento parcial del fluido).

20.5 E10 - Error externo: esta alarma se exhibira si, tras haber configurado la
funcion de error para la placa E/S, el contacto de entrada de esta placa se cierra.

20.6 E11 - Cantidad maxima de arranques por hora: este error aparece cuando se
sobrepasa la cantidad maxima de arranques admitida por hora. Compruebe que el
sistema no presente ninguna fuga. Verifique la precarga de cualquier tanque
instalado.

20.7 E12 - Error de Bus DC: ElI error se activa cuando la variacion (voltaje de
ondulacién) en el BUS DC, excede un nivel de seguridad que podria dafiar el
rectificador del puente de entrada (rectificadore a puente de diodos). Por lo
general esto puede estar motivado por algin problema en la linea de suministro
de energia (fases desequilibrada) o cuando se desconecta una de las fases de

entrada.

20.8 E13 - Error sensor de presién: el sensor de presién ha detectado un valor
o incorrecto. Pruebe a sustituir el transductor de presion. Haga revisar el dispositivo
por el fabricante.

A efectos de garantia, el reset del historico de alarmas y de todos los contadores (horas de funcionamiento, cantidad de arranques, etc.)
puede ser realizado Unicamente por el fabricante, a través de una operacion de borrado total de la memoria.
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/\ ATTENTION

LIRE ATTENTIVEMENT CE MANUEL DE SERVICE AVANT D'INTERVENIR
SUR L'EQUIPEMENT!!

L’utilisation de ce manuel est réservée au service d’assistance technique. Toutes les informations qui y sont contenues sont destinées a
du personnel technique qualifi¢, en mesure d’intervenir sur des appareils électriques et électroniques.

Les opérations décrites dans ce manuel ne doivent pas étre effectuées par 1’utilisateur final.

Le fabricant décline toute responsabilité en cas de dommages aux choses ou aux personnes dérivant d’opérations réalisées non
conformément aux prescriptions de ce manuel ou effectuées par du personnel non qualifié.

Certaines piéces peuvent étre sous tension pendant quelques minutes méme apres le débranchement du réseau électrique : préter la plus
grande attention. S’équiper de tous les équipements de protection individuelle nécessaire pour opérer de maniére stre.

En cas de doutes sur les modalités correctes d'intervention il faut contacter le fabricant.

Les pieces de rechange démontées doivent étre éliminées selon les dispositions légales locales.

INDEX
1.0 ESCRIPTION PARAMETRES AVANCES . ......oiiiiiiii et 69
2.0 PROCEDURE POUR LE REMPLACEMENT DES CARTES ELECTRONIQUES.............cceiiiiiiiiiiiiiieee e 73
3.0 PROCEDURE POUR LE REMPLACEMENT DES VENTILATEURS DE REFROIDISSEMENT ........cvvvvviiiieieeeien 76
4.0 HISTORIQUE ALARMES.........ooiii ittt 77
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1.0 DESCRIPTION PARAMETRES AVANCES

Les paramétres avancés ne sont pas accessibles a 1’utilisateur final puisque regroupés a I’intérieur d’un menu caché.

Ces parametres peuvent étre modifiés pour optimiser le fonctionnement du convertisseur, pour résoudre des problémes particuliers relatifs
a des installations non communes, pour effectuer les calibrages des capteurs de pression et de débit ou pour vérifier les données historiques
de fonctionnement.

Pour accéder au menu des parameétres avanceés, il suffit de maintenir enfoncée la touche centrale pendant environ 5 secondes a partir de
la page d’affichage des températures. Le dispositif requiert d’introduire un nombre de 0.0 a 9.9 pour afficher directement 1’un des
parameétres du menu. Les paramétres de 0,0 & 4,3 correspondent aux paramétres de base également disponibles a I’installateur; les
paramétres de 7,0 a 9,9 sont par contre des paramétres avancés, comme listé dans le tableau ci-aprés.

Llim=4ae.
Tm= 33°CTa= 33°C

|
Pouory

?

Go to Farameler:
.8

'

Poucry
A4

Appuyer pendant 5 secondes

Introduire le numéro du parametre a I’aide des touches + e — (de 0,0 & 4,3 paramétres base — de 7,0 &

9,9 paramétres avancés)

Valider a l'aide de la touche centrale pour accéder au paramétre désiré.

REF. | PARAMETRE DESCRIPTION CONFIGURATION
PAR DEFAUT

7.0 Vboost Boost de tension a OHz 5%

7.1 Retard marche & sec | Délai avant I’intervention de la protection pour manque d’eau 30

7.2 Démarrages par | Activation ou désactivation du contréle sur le nombre de déemarrages par OFF
heure max. heure (contrble pertes)

7.3 Protection anti- | Activation ou désactivation du contrble permettant le démarrage OFF
blocage de la pompe aprés 24 heures d'inutilisation.

7.4 Temps mort Configuration dead-time PWM 20*125ns

75 Constante int.(Ki) Constante d'intégration contrdle PID 10

7.6 Constante pro. (Kp) | Constante proportionnelle contréle PID 15

7.7 Intervalle de temps | Intervalle de temps pour le test de sécurité de non-arrét de la 60 min
d'arrét de sécurité pompe

8.0 Derniere alarme | Registre derniére erreur survenue 0
enregistrée

8.1 Timer alimentation | Minuteur d’alimentation du convertisseur 0

8.2 Timer moteur Minuteur du fonctionnement de 1’électropompe 0

8.3 Démarrages moteur | Compteur nombre de démarrages pompe 0

8.4 Rel. Logiciel Version logicielle /

9.0 Temp.amb.max Température ambiante maximum 80

9.1 Temp. module max. | Température maximum module IGBT 85

9.2 Index réduction sur | Indice de réduction de la fréquence sur température ambiante 1
Ta

9.3 Indice réduction sur | Indice de réduction de la fréquence sur température module 1
Tm

94 Ret. Arrét | Arrét temporisé du ventilateur apres l'arrét de la pompe 10
ventilateur

9.6 Vin min. Seuil minimum tension d’alimentation

9.7 Vin max Seuil maximum tension d’alimentation

9.9 Debug variable Sélection variable de debug pour affichage des valeurs de process 0

(7.0) Boost de tension a 0 Hz: cette valeur indique le pourcentage d'augmentation de tension a 0 Hz
pour compenser les pertes dans le stator. En augmentant cette valeur on augmente la valeur de la tension

au moteur lorsque la fréquence diminue.
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(7.1) Retard marche a sec: configure le retard de déclenchement de la protection contre la marche a
sec. Augmenter cette valeur en cas de tuyaux d’aspiration trés longs ou avec des pompes qui ont de
longs délais d’amorcage.

(7.2) Départs maximum par heure: configure la limite de démarrages maximaux en une heure de la
pompe. Pour désactiver la protection appuyer sur la touche — jusqu’a ce que I’inscription “OFF”
s’affiche.

(7.3) Protection 24H anti-blocage: active ou désactive la protection contre le blocage de la pompe en
cas de longue inactivité. Cette fonction, si activée, effectue un démarrage de la pompe toutes les 24
heures, si aucune demande de I’installation n'intervient, de maniere a éviter le blocage des composants
mécaniques (étanchéité hydraulique).

(7.4) Temps morts PWM: configure le temps mort (deadtime) entre deux commutations des
interrupteurs (IGBT) sur la méme branche. Il peut s'avérer nécessaire de modifier ce paramétre pour
corriger la valeur de la tension moyenne a la sortie du convertisseur lorsque la fréquence de
commutation est variée. Contacter le fabricant pour de plus amples informations et pour un support
dans la sélection de la valeur la plus correcte.

Deadtime

el

— % ON

OFF

OFF

(7.5) Ki — constante intégrative: régle la valeur de la constante d'intégration pour le contréle PID qui
garantit la pression constante dans 1’installation. En augmentant cette valeur la pression de sortie sera
plus proche de la valeur paramétrée de point de consigne (réduction de 1’erreur). Une valeur trop élevée
peut causer de I’instabilité dans le réglage (fluctuations de pression continues).

(7.6) Kp — constante proportionnelle: régle la valeur de la constante proportionnelle pour le contréle
PID qui garantit la pression constante dans 1’installation. En augmentant cette valeur le systéme est plus
réactif en cas de variations de pression dans 1’installation. Une valeur trop élevée peut provoquer des
surdistributions ou décélérations trés brusques, avec une instabilité consécutive dans le réglage
(fluctuations de pression continues).
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(7.7) Temps d'arrét de sécurité: définit le temps de fonctionnement continu de la pompe aprés lequel
une tentative d'arrét est effectuée ; empéche le fonctionnement continu de la pompe si le point de
consigne de pression n'est pas atteint.

(8.0) Derniére erreur: indique le numéro de la derniére erreur qui s’est produite dans 1’installation.
Utiliser cette donnée pour remonter a I’erreur d’un blocage survenu précédemment mais déja
réinitialisé par 1'utilisateur.

(8.1) Temps d’alimentation: affiche les heures d’alimentation électrique du convertisseur. Cette donnée
est utile pour vérifier si le dispositif tombe ou non dans la période de garantie.

(8.2) Temps de fonctionnement pompe: affiche les heures de fonctionnement de la pompe. Cette
donnée est utile pour connaitre la période effective de fonctionnement de la pompe en rapport du
temps total d’alimentation.

(8.3) Nombre démarrages pompe: affiche le nombre total de démarrages effectués par 1’électropompe
reliée.

(8.4) Software release: version logicielle du dispositif.

(9.0) Température ambiante maximum: configure la température ambiante maximum avant le
déclenchement de la protection contre la surtempérature. La modification de ce paramétre doit étre
effectuée seulement sur indication spécifique du fabricant puisqu’elle peut influer sur certains aspects
liés a la sécurité.

(9.1) Température module IGBT maximum: configure la température maximum du module IGBT
avant le déclenchement de la protection contre la surtempérature. La modification de ce parametre doit
étre effectuée seulement sur indication spécifique du fabricant puisqu’elle peut influer sur certains
aspects liés a la securité.

(9.2) Indice de réduction fréquence sur température ambiante: configure ’indice de réduction avec
lequel le variateur limite la fréquence maximum de la pompe a proximité de la température maximum
ambiante configurée. La réduction est activée quand la température ambiante s’approche de la limite
configurée dans le paramétre 9.0 d’une quantité inférieure a 5°C ; ce seuil dépassé, la fréquence
maximum du moteur est réduite d’une quantité égale a ce qui est configuré dans le paramétre, pour
chaque degré centigrade d’augmentation de la température.

(9.3) Indice de réduction fréquence sur température module IGBT: configurer I’indice de
réduction avec lequel le variateur limite la fréquence maximum du module IGBT configuré. La
réduction est activée quand la température ambiante s’approche de la limite configurée dans le
paramétre 9.1 d’une quantité inférieure a 5°C ; ce seuil dépassé, la fréquence

maximum du moteur est réduite d’une quantité égale a ce qui est configuré dans le paramétre, pour
chaque degré centigrade d’augmentation de la température.

(9.4) Retard arrét ventilateur: arrét temporisé du ventilateur aprés l'arrét du ventilateur de
refroidissement apreés I'arrét de la pompe.

(9.6) Tension de réseau minimum: configure la tension de réseau minimum d’entrée avant le
déclenchement de la protection contre la subtension.
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(9.7) Tension de réseau maximum: configure la tension de réseau maximum d’entrée avant le
déclenchement de la protection contre la surtension. De cette valeur on dérive aussi (environ 30V plus
bas) le niveau de tension, au-dessus duquel, la pompe est décélérée de maniére lente et contrdlée pour
éviter des élévations nuisibles de la tension de DC bus.

(9.9) Variable de debug: paramétre réservé aux fonctions de debug. Permet de visualiser sur I’afficheur
certaines variables de procédé¢ interne pour en analyser 1’évolution durant le fonctionnement.
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2.0 PROCEDURE POUR LE REMPLACEMENT DES CARTES ELECTRONIQUES

Le remplacement des cartes électroniques doit s’effectuer uniquement aprés avoir débranché I’alimentation €lectrique et avoir
yi l \ attendu au moins 10 minutes pour la décharge compléte des condensateurs internes. Dans le cas contraire il existe des risques
pour la sécurité de I’opérateur qui effectue la réparation.

Avant de procéder au remplacement des cartes électroniques, s’assurer que les nouvelles piéces a installer correspondent au modele du
convertisseur a réparer. Vérifier aussi la compatibilité du logiciel. En cas de doutes contacter le fabricant.

A) Pour accéder aux cartes électroniques, enlever le couvercle extérieur, débrancher les cables d’alimentation, du moteur et
d’éventuelles entrées auxiliaires.

®
0

alelele
5
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C) Avant de séparer le couvercle interne du dissipateur, déconnecter les 2 cables plats et les 4 cables d’alimentation des ventilateurs de

refroidissement.
Il est essentiel de se rappeler I’ordre de branchement des cébles (rouge = positif, noir = négatif) pour garantir le fonctionnement des

ventilateurs une fois la carte remplacée.

D) Aprés avoir retiré le couvercle interne avec la carte de I’afficheur et la carte I/O, retirer les 8 vis qui fixent la carte électronique au

dissipateur en aluminium.

L&

[«
%21

E) Soulever lentement la carte de puissance et, si nécessaire, la tourner légérement dans le sens alterné de maniére a vaincre I'effet
adhésif de la pate conductrice appliquée entre le dissipateur et le module IGBT.
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F) Nettoyer la plaque de dissipation et éliminer tout dép6t de pate thermoconductrice. Utiliser un chiffon ou du papier, éventuellement
imbibés d’alcool.

G) Sur la carte neuve, appliquer une couche fine de pate thermoconductrice sur la face inférieure du module IGBT qui sera couplé avec
la plaque de dissipation.

N.B : Si on enlevé la carte uniquement pour remplacer les ventilateurs de refroidissement, il est dans tous les cas nécessaire de nettoyer
aussi bien la plaque de dissipation que la face inférieure du module igbt et appliquer & nouveau une fiche couche de pate
thermoconductrice

H) Assembler la carte nouvelle et procéder au réassemblage de toutes les parties en suivant les opérations précédentes dans le sens
contraire.
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30 PROCEDURE POUR LE REMPLACEMENT DES VENTILATEURS DE
REFROIDISSEMENT

Le remplacement des ventilateurs de refroidissement doit se faire uniquement apres avoir coupé l'alimentation électrique et
L l \ attendu au moins 10 minutes pour 1’évacuation compléte des condensateurs internes. Dans le cas contraire, il existe des risques
pour la sécurité de I’opérateur qui effectue la réparation.

Pour remplacer les ventilateurs de refroidissement, il est nécessaire d’enlever les cartes électroniques en suivant les passages du

chapitre 2.0.

A) Retirer les 4 cables des clips arrét de cable en les extrayant du c6té du clip a I'endroit de la fissure

B) Renverser le dissipateur en veillant & ne pas endommager les petites colonnes de support pour la carte électronique, dévisser les 4
vis comme indiqué dans la figure suivante et retirer les ventilateurs de refroidissement avec 1’étrier de support et presse-étoupes.

C) Positionner le nouveau jeu de ventilateurs et procéder au réassemblage de toutes les piéces, en suivant les opérations précédentes en
sens inverse.
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4.0

HISTORIQUE ALARMES

Le dispositif est doté d’une mémoire pour 1’enregistrement des erreurs et il est donc possible de consulter le nombre de récurrences pour
chaque typologie d’alarme.

Pour accéder a I’historique des alarmes, procéder selon les instructions suivantes:

Tr=

Ui re=dEaEt)
I3 CTa=

I3°C

|
Pouor 8

‘?7

Se positionner dans la page d’affichage des températures.

Presser pendant 5 secondes

Go Lo Farameter:

B,

au 19.5)

'
Poucr Y
V

Appuyer sur la touche “- et sélectionner le numéro d’erreur selon le tableau reporté ci-apres(du 20.8

Confirmer avec la touche centrale pour accéder a la page d’erreur souhaitée.

Le numéro reporté entre parenthéses indique le nombre de fois ou I’erreur a été relevée par le dispositif.

PAGE

ERREUR

DESCRIPTION

19.5

EO — Tension basse: indique une tension d’alimentation trop basse. Vérifier la
valeur de tension en entrée

19.6

E1 — Tension élevée: indique une tension d’alimentation trop haute. Vérifier la
valeur de tension en entrée

19.7

E2 - Court-circuit: Ce message apparait sur I’afficheur quand un court-circuit a
lieu a la sortie du convertisseur ; cela peut se produire a la suite d'une connexion
erronée du moteur électrique, d'un endommagement de 1’isolation électrique dans
les cébles connectant I'électropompe au dispositif ou d'une panne du moteur
électrique de la pompe. Quand cette erreur s’affiche, il est obligatoire de faire
contréler au plus tot I’installation électrique par du personnel spécialisé. L’erreur
ne peut étre éliminée qu’en débranchant ’appareil de la source d’alimentation
électrique et en trouvant les causes de la panne. Tenter de redémarrer le
convertisseur en présence d’un court-Circuit & la sortie risque d'endommager
gravement I'appareil et présente également des risques pour I'utilisateur.

19.8

E3 - Marche a sec: ce message s’affiche quand le systéme est arrété aprés un
manque d’eau en aspiration de la pompe. Si la fonction de reset automatique est
activée, Nettuno effectue des tentatives automatiques afin de vérifier si I'eau est a
nouveau disponible. Pour éliminer la cause de I’erreur, appuyer sur la touche
centrale “reset ”.

19.9

E4 - Température ambiante: I’erreur s’affiche en cas de dépassement de la
température ambiante maximum a Dintérieur du convertisseur. Vérifier les
conditions de fonctionnement du convertisseur.

20.0

E5 - Température module IGBT: I’erreur apparait quand la température
maximum du module IGBT du variateur a été dépassée. Vérifier les conditions
opérationnelles du variateur, en particulier le courant absorbé par la pompe.

77
| IT | EN | PT | RU | DE | ES

Sl RO |




20.1

E6 - Surcharge: cette alarme apparait quand l'absorption de I'électropompe a
dépassé la valeur de courant maximal configurée dans la valeur Imax ; cela peut se
produire a la suite de conditions de fonctionnement extrémement dures de
I'électropompe, de redémarrages continus a des intervalles de temps trés
rapprochés, de problémes dans les enroulements du moteur ou de problémes de
connexion électrique entre le moteur et le Nettuno. Si cette alarme se présente
fréquemment, il convient de faire controler l'installation par I'installateur.

20.2

E7 — Charge non équilibrée: cette alarme peut se présenter en cas de déséquilibre
des courants de phase du moteur au-dela de 25 % de la valeur nominale.

20.3

E8 - Erreur série: cette alarme peut se présenter en cas d’erreur dans la
communication série interne du Nettuno. Contacter ’assistance technique.

20.4

E9 - Pression limite: 1’alarme se déclenche en cas de dépassement du seuil de
pression maximum paramétré. Si I’erreur se répéte fréquemment vérifier les
réglages du paramétre “P limite”. Vérifier également les autres conditions
pouvant avoir entrainé une surpression (par ex. congélation partielle du fluide).

20.5

E10 - Erreur extérieure: cette alarme s'affiche si, apres avoir configuré la
fonction d’erreur extérieure sur la carte de I/0, est effectuée la fermeture du
contact d’entrée 1/0.

20.6

E11 - Nombre de démarrages/heure maximum: : I’erreur survient en cas de
dépassement du nombre de démarrages maximum/heure autorisés. Vérifier la
présence de pertes éventuelles dans ’installation. Vérifier la valeur de précharge
en cas d’installation d’un petit réservoir.

20.7

E12 - Erreur DC bus: I'erreur est activée lorsque la ride (ondulation) sur le bus
DC dépasse un niveau de sécurité qui pourrait endommager le pont redresseur
d'entrée. Cela peut généralement étre lié a un probleme sur la ligne électrique
(comme des phases déséquilibrées) ou lorsqu'une des phases d'entrée est
déconnectée.

20.8

E13 - Erreur de pression: le capteur de pression a détecté une valeur incorrecte.
Essayer de remplacer le transducteur de pression. Faire contréler le dispositif par
le fabricant.

Aux fins de la garantie, le reset automatique de I’historique alarmes et de tous les compteurs (heures de fonctionnement, nombre de
démarrages, etc.) peut s’effectuer seulement chez le fabricant, au moyen d’une opération d’effacement global de la mémoire.

78
| IT | EN | PT | RU | DE | ES Z:l RO |




/\  ATENTIE

CITITI CU ATENTIE ACEST MANUAL DE SERVICE INAINTE DE INTERVENTIE PRIVIND APARATUL!

Utilizarea acetui manual este rezervata serviciului de asistenta tehnica. Toate informatiile continute in manual se adreseaza personalului
tehnic calificat, capabil sa intervina la echipamente electrice si electronice.

Operatiunile descrise in acest manual nu trebuie efectuate de catre utilizatorul final.

Producatorul nu 1si asuma reaspunderea pentru daunele aduse proprietatii sau persoanelor, care pot aparea in urma operatiunilor efectuate
prin nerespectarea instructiunilor din acest manual sau de catre personal necalificat.

Unele componente pot fi Inca sub tensiune timp de cateva minute, chiar si dupa deconectarea de la retea: acordati deosebita atentie.
Echipati-va cu toate dispozitivele de protectie individuald necesare pentru a opera in conditii de siguranta.

Daca aveti indoieli cu privire la procedurile corecte de interventie, este obligatoriu sd contactati producatorul.

Piesele de schimb dezasamblate trebuie eliminate in conformitate cu reglementarile locale.

CUPRINS
1.0 DESCRIERE PARAMETRI AVANSATL. .. ..uuuiiiiiiiiiiiiieeee ettt 80
2.0 PROCEDURA PENTRU INLOCUIREA PLACILOR LECTRONICE ..........cccouiiiiiiiiiiiie e 84
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1.0 DESCRIERE PARAMETRI AVANSATI

Parametrii avansati nu sunt accesibili utilizatorului final deoarece sunt grupati intr-un meniu ascuns.
Acesti parametri pot fi modificati pentru a optimiza functionarea invertorului, pentru a rezolva anumite probleme legate de instalatiile
neobisnuite, pentru a efectua calibrarile senzorilor de presiune si de debit sau pentru a verifica istoricul datelor de functionare.

Pentru a accesa meniul parametrilor avansati, este suficient sa tineti apasati tasta centrald timp de aproximativ 5 secunde de pe pagina de
afisare a temperaturilor. Dispozitivul va solicitd sa introduceti un numar de la 0.0 la 9.9 pentru a vedea direct unul dintre parametrii
meniului. Parametrii de la 0.0 la 4.3 corespund parametrilor de bazi, ce sunt disponibili si pentru tehnicianul instalator; Tn schimb,
parametrii de la 7.0 la 9.9 sunt parametri avansati, prezentati in lista din tabelul de mai jos.

Tr=

Llim=4ae.
33°CTa= 35°C

|
Pouorry

b

Go to Farameler:

&.8

'

Pouorry
A4

Apasati timp de 5 secunde

Introduceti numarul parametrului, folosind tastele + si — (de la 0.0 la 4.3 parametri de bazd —de la 7.0
la 9.9 parametri avansati)

Confirmati cu tasta centrald pentru a accesa parametrul dorit.

REF. | PARAMETRU DESCRIERE SETARE DEFAULT
7.0 Vboost Boost de tensiune la 0Hz 5%
7.1 Amanare Timp de intarziere inainte de declansarea protectiei din cauza 30
functionare pe uscat | lipsei de apa
7.2 Porniri pe ord max. | Activarea sau dezactivarea comenzii asupra numarului de porniri OFF
pe ora (verificarea scurgerilor)
7.3 Protectie antiblocare | Activarea sau dezactivarea comenzii care permite pornirea pompei OFF
dupad 24 de ore de inactivitate
7.4 Timp mort Setare dead-time PWM 20*125ns
75 Constanta int.(Ki) Constantd de control integrat PID 10
7.6 Constantd pro. (Kp) | Constantd de control proportional PID 15
1.7 Interval de timp | Interval de timp pentru testul de sigurantda al pompei care nu se 60 min
pentru oprirea de | opreste
siguranta
8.0 Ultima al. | Registrul ultimei erori aparute 0
inregistrata
8.1 Temporizator Temporizator de alimentare al invertorului 0
alimentare
8.2 Temporizator motor | Temporizator de functionare a pompei electrice 0
8.3 Porniri motor Contor pentru numarul de porniri ale pompei 0
8.4 Edit. Software Descarcarea software-ului /
9.0 Temp.max.mediu Temperatura ambiantd maxima 80
amb.
9.1 Temp. max.modul Temperatura maxima a modului IGBT 85
9.2 Indice de reducere | Indice de reducere a frecventei pentru temperatura ambianta 1
pe Ta
9.3 Indice de reducere | Indice de reducere a frecventei pentru temperatura modulului 1
pe Tm
94 Aman. Oprire | Amanare a opririi ventilatorului dupa oprirea pompei 10
ventilator
9.6 Vin min. Pragul tensiunii minime de alimentare
9.7 Vin max Pragul tensiunii maxime de alimentare
9.9 Debug variabila Selectie de debug variabila pentru afisarea valorilor proceselor 0
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(7.0) Boost de tensiune la 0 Hz: aceasta valoare indica procentul de crestere a tensiunii la 0 Hz pentru
a compensa pierderile din stator. Marind aceastd valoare se mareste valoarea tensiunii motorului atunci
cand frecventa scade.

00 — — — — :
5 o
] <K
> R° |
<O
o |
o
oF |
VOLTAGE BOOST |
l
FREQUENCY
BASE FREOUENCY/

Q1
PWMO

Q2
PWM1

(7.1) Aménare functionare pe uscat: stabileste intarzierea declansarii protectiei la functionarea uscata.
Mariti aceasta valoare in cazul conductelor de aspiratie foarte lungi sau al pompelor care au durate lungi
de decuplare.

(7.2) Porniri maxime pe ori: stabileste limita maxima de porniri ale pompei intr-o ord. Pentru a
dezactiva protectia, apdsati tasta - pana cand apare mesajul “OFF”.

(7.3) Protectie 24H antiblocare: activeaza sau dezactiveaza protectia impotriva blocérii pompei in
cazul unei inactivitati prelungite. Daca aceastd functie este activata, executd pornirea pompei o data la
24 de ore, in cazul in care nu intervin solicitari ale instalatiei, astfel incat sd se evite blocarea
componentelor mecanice (etansare hidraulicd).

(7.4) Timpi morti PWM: stabileste timpul mort (deadtime) intre doud comutari ale intreruptoarelor
(IGBT) pe aceeasi ramurd. Poate fi necesar sa modificati acest parametru pentru a corecta valoarea
tensiunii medii de iesire a invertorului atunci cand frecventa de switching este schimbati. Contactati
producatorul pentru informatii suplimentare si recomandéri pentru a selecta cea mai corecta valoare.

Deadtime

— % om

OFF

OFF

(7.5) Ki — constanta suplimentari: regleazd valoarea constantei integrative pentru controlul PID care
garanteazd presiunea constantd In instalatie. Marind aceastd valoare, presiunea de iesire va fi mai
apropiata de valoarea de set-point (reducerea erorii). O valoare prea mare poate provoca instabilitatea ih
reglare (fluctuatii continue de presiune).

(7.6) Kp — constanti proportionali: regleaza valoarea constantei proportionale pentru controlul PID
care garanteaza presiunea constantd in instalatie. Marind aceastd valoare, sistemul va reactiona mai mult
in cazul fluctuatiilor de presiune in instalatie. Valoarea prea ridicata poate provoca un debit prea mare
al lichidului sau deceleratii foarte bruste, avand drept consecintd instabilitatea in reglare (fluctuatii
continue de presiune).
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(7.7) Timp oprire de siguranti: seteaza timpul de functionare continud a pompei dupé care se face o
incercare de oprire; impiedica functionarea continud a pompei daca nu este atins valoarea de referinta a
presiunii.

(8.0) Ultima eroare: indica numarul ultimei erori apdrute in instalatie. Utilizati aceastd indicatie
pentru a urmari eroarea unui blocaj care a apdrut anterior, dar a fost deja resetatd de utilizator.

(8.1) Timp de alimentare: afiseaza orele de alimentare a invertorului cu energie electricd. Aceasta
indicatie este utild pentru a verifica daca dispozitivul se Incadreaza in perioada de garantie sau nu.

(8.2) Timp de functionare a pompei: afiseaza orele de functionare a pompei. Aceasta indicatie este
utila pentru a cunoaste perioada efectiva de functionare a pompei in raport cu timpul total de
alimentare.

(8.3) Numar de porniri ale pompei: afiseaza numarul total de porniri efectuate de pompa electrica
conectata.

(8.4) Editie software: versiunea software-ului dispozitivului

(9.0) Temperaturi maxima mediu ambiant: stabileste temperatura ambiantd maxima inaintea
declansarii protectiei la supraincilzire. Modificarea acestui parametru trebuie efectuatd numai la
indicatia specificd a producatorului, deoarece poate afecta anumite aspecte privind siguranta.

(9.1) Temperatura maxima modul IGBT: stabileste temperatura maxima a modulului IGBT inaintea
declansarii protectiei la supratemperatura. Modificarea acestui parametru trebuie efectuatd numai la
indicatia specificd a producatorului, deoarece poate afecta anumite aspecte privind siguranta.

(9.2) Indice de reducere a frecventei la temperatura mediului ambiant: seteaza indicele de reducere
cu care invertorul limiteaza frecventa maxima a pompei, cand se ajunge aproape de temperatura maxima
setatd pentru mediul ambiant. Reducerea se activeaza atunci cand temperatura mediului ambiant se
apropie de limita setatd in parametrul 9.0, cu o diferentd de sub 5°C; la depasirea acestui prag, frecventa
maxima a motorului va fi redusa cu o valoare egala cu cea setata in parametru, pentru fiecare grad Celsius
de crestere a temperaturii.

(9.3) Indice de reducere a frecventei la temperatura modulului IGBT: stabileste indicele de
reducere cu care invertorul limiteaza frecventa maxima a pompei, cand se ajunge aproape de
temperatura maxima setata pentru modulul IGBT. Reducerea se activeaza atunci cand temperatura
mediului ambiant se apropie de limita setatd in parametrul 9.1, cu o diferentd de sub 5°C; la depasirea
acestui prag, frecventa maxima a motorului va fi redusa cu o valoare egala cu cea setatd in parametru,
pentru fiecare grad Celsius de crestere a temperaturii.

(9.4) Amanare oprire ventilator: seteaza amanarea opririi ventilatorului de racire, ca urmare a opririi
pompei.

(9.6) Tensiune minima de retea: stabileste tensiunea minima a retelei de intrare Inainte de
declansarea protectiei de subtensiune.
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(9.7) Tensiune maxima de retea: stabileste tensiunea maxima a retelei de intrare inainte de
declansarea protectiei de supratensiune. Din aceasta valoare este derivat (aproximativ 30V mai jos) si
nivelul de tensiune, peste care pompa este decelerata in mod lent si controlata, pentru a evita cresteri
daunatoare ale tensiunii de DC bus.

(9.9) Variabila de debug: parametru rezervat functiilor de depanare. Acesta permite afisarea pe ecran
a unor variabile interne de proces pentru a analiza progresul in timpul functionarii.
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2.0 PROCEDURA PENTRU INLOCUIREA PLACILOR ELECTRONICE

Inlocuirea placilor electronice trebuie sa aiba loc numai dupa deconectarea sursei de alimentare si dupa ce au trecut cel putin 10
minute pentru descarcarea completa a condensatorilor interni. In caz contrar, exista riscuri pentru siguranta operatorului care
efectueaza reparatia.

Inainte de a inlocui placile electronice, asigurati-va ca piesele noi care vor fi instalate, corespund modelului de invertor care urmeaza sa
fie reparat. Verificati si compatibilitatea software-ului. Daca aveti indoieli, contactati producatorul.

A) Pentru a accesa placile electronice, scoateti capacul exterior, deconectati cablurile de alimentare, motorul si toate intrarile auxiliare.

®
0
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C) Inainte de a desprinde capacul intern de pe disipator, deconectati cele 2 cabluri flat si cele 4 cabluri de alimentare a ventilatoarelor

de racire.
Este obligatoriu sa retineti secventa de conectare a cablurilor (rosu = pozitiv, negru = negativ), pentru a garanta functionarea

ventilatoarelor, dupa inlocuirea placii.

D) Dupa ce ati scos capacul intern cu placa afisorului optic si placa I/O, scoateti cele 8 suruburi ce fixeaza placa electronica pe
disipatorul din aluminiu.

L&

(€1
&3]

E) Ridicati usor placa de putere si, daca este nevoie, rotiti-o ugor cu miscari alternate, astfel Incat sa anulati efectul adeziv al pastei
conductoare aplicata intre disipator si modulul IGBT.
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F) Curatati placa de disipare de orice depunere de pastd termoconductoare. Utilizati o cirpa sau hartie, eventual inmuiata in alcool.

G) Pe placa nouad, aplicati un strat fin de pastd termoconductoare pe fateta inferioard a modulului IGBT, ce urmeaza sa fie apoi cuplat
cu placa de disipare.

RETINETI: In cazul in care placa este scoasa doar pentru a inlocui ventilatoarele de ricire, va trebui in orice caz sa curatati atat placa
de disipare, cat si fateta inferioard a modulului IGBT si sa aplicati din nou un strat fin de pasta termoconductoare

H) Asamblati noua placa si apoi reasamblati toate componentele, efectuénd operatiunile de mai sus, in ordine inversa.
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3.0 PROCEDURA PENTRU iINLOCUIREA VENTILATOARELOR DE RACIRE

Operatiunea de inlocuire a ventilatoarelor de racire se va executa numai dupa deconectarea alimentarii electrice si dupa ce ati
L l \ asteptat cel putin 10 minute, pentru descircarea completi a condensatoarelor interne. In caz contrar, exist riscuri pentru
siguranta operatorului care efectueaza reparatia.

Pentru inlocuirea ventilatoarelor de récire, trebuie scoase placile electronice, urmand pasii descrisi in capitolul 2.0.

A) Scoateti cele 4 cabluri din clemele speciale de fixare a cablurilor, desfidcandu-le dinspre partea clemei pe care se afla fanta special
prevazutd

B) Intoarceti disipatorul cu partea de deasupra 1n jos, avand grija sa nu avariati coloanele de sustinere a placii electronice, slabiti cele 4
suruburi, aga cum observati in figura de mai jos si apoi scoateti ventilatoarele de racire impreuna cu cadrul de suport si cu presetupele.

C) Pozitionati noul set de ventilatoare si apoi reasamblati toate componentele, efectudnd operatiunile de mai sus, in ordine inversa.
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4.0 ISTORIC ALARME

Dispozitivul este echipat cu memorie pentru inregistrarea erorilor si, prin urmare, este posibil sd consultati numarul de aparitii pentru
fiecare tip de alarma.

Pentru a accesa istoricul alarmelor, procedati conform instructiunilor urmatoare:

Mir=qae Pozitionati-va pe pagina de afisare a temperaturil
Tr= 33°CTa= 33°C

|
Pouor 8

? Apasati timp de 5 secunde

Go to Parameter: Apasati tasta ,,-” si selectati numarul de eroare conform tabelului de mai jos (de la 20,8 1a 19,5)
B,

Confirmati cu tasta centrala pentru a accesa parametrul de eroare dorita.

'
Poucr Y
V

Numarul afisat in paranteza indicad numarul de erori detectate de dispozitiv.

PAGINA EROARE DESCRIERE

19.5 EOQ — Tensiune joasa: indicd o tensiune de alimentare prea mica. Verificati
valoarea tensiunii de intrare.

19.6 El — Tensiune ridicata: indica o tensiune de alimentare prea mare. Verificati
valoarea tensiunii de intrare.

19.7 E2 - Scurtcircuit: Acest mesaj este afisat pe ecran atunci cind apare un
scurtcircuit la iesirea invertorului; acest lucru se poate intampla din cauza
conectdrii gresite a motorului electric, a deteriorarii izolatiei electrice a cablurilor
care conecteaza pompa electrica la dispozitiv sau a unei defectiuni a motorului
electric al pompei. Cand apare aceasta eroare, este obligatoriu ca instalatia
electrica sa fie verificatd cat mai curand posibil de personalul calificat. Eroarea
poate fi eliminatd numai prin deconectarea aparatului de la sursa de alimentare
electricd si rezolvarea cauzelor defectiunii. Incercarea de a reporni invertorul in
cazul unui scurtcircuit de iesire poate provoca defectiuni grave la aparat si poate
constitui sursa de pericol pentru utilizator.

E3 — Functionare pe uscat: acest mesaj apare atunci cand sistemul se opreste
din cauza lipsei apei pe conducta de aspiratie a pompei. Daca functia de resetare
automata a fost activata, dispozitivul Nettuno va efectua automat Incercari,
verificand cand apa este din nou disponibild. Pentru a elimina conditia de eroare,

13

apasati tasta centrald “reset”.

19.8

19.9 E4 - Temperatura a mediului ambiant: eroarea apare daca temperatura maxima
interioara a invertorului a fost depasita. Verificati conditiile de functionare a
invertorului.

20.0 ES - Temperatura modul IGBT: eroarea apare 1n caz de depasire a temperaturii
maxime a modulului IGBT al invertorului. Verificati conditiile de functionare a
invertorului, in special curentul absorbit de catre pompa.
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20.1 E6 - Supraincarcare: aceastd alarmad se declanseazd atunci cand curentul
absorbit de catre electropompa a depasit valoarea maxima a curentului, setatd in
valoarea Imax; aceasta situatie poate sa apara in caz de conditii de functionare
extrem de dificile ale electropompei, n cazul unor reporniri continue la intervale
de timp foarte scurte, din cauza problemelor aparute la nivelul infasurarilor
motorului, sau din cauza unor probleme de legaturd electricd intre motor si
dispozitivul Nettuno. Dacd aceastd alarma apare frecvent, este recomandabil ca
instalatia sa fie verificatd de catre instalator.

20.2 E7 — Dezechilibru al sarcinii: aceasta alarma poate sa apara in cazul unor
dezechilibre ale curentului de faza al motorului, de peste 25% din valoarea
nominala.

20.3 E8 - Eroare seriald: aceastd alarmd poate sd apard in cazul unei erori in

comunicarea seriald internd a dispozitivului  Nettuno. Adresati-va
departamentului de asistenta tehnica.

20.4 E9 - Presiune limita: alarma intervine dacé se depaseste pragul de presiune
Limit maxima setatd. Daca eroarea apare in mod repetat, verificati setarea

parametrului ,,P limitd”. Verificati, de asemenea, alte conditii care ar fi putut sa

genereze o suprapresiune (de exemplu o inghetare partiala a lichidului).

20.5 — E10 - Eroare externa: aceasta alarma va fi afisata daca, dupa ce ati setat
functia de eroare externd pe placa de 1/O, se produce inchiderea contactului de
intrare 1/0.

20.6 E11 - Numir maxim de porniri/ori: eroarea apare daca este depasita limita de

porniri per ord permisa. Verificati daca existd scurgeri in instalatie. Verificati
preincércarea unui eventual recipient montat.

20.7 E12 — Eroare la linia principald de curent continuu: eroarea se declanseaza

- atunci cand ondulatia de pe linia principala de c.c. depaseste nivelul de siguranta
fapt care ar putea deteriora puntea redresorului de intrare. Acest lucru poate fi, de
obicei, legat de o problema pe linia de alimentare (cum ar fi fazele neechilibrate)
sau atunci cand una dintre fazele de intrare este deconectata.

20.8 E13 — Eroare senzor de presiune: senzorul de presiune a detectat o valoare
incorectd. Incercati sa inlocuiti traductorul de presiune. Solicitati o verificare a
dispozitivului, de catre constructor.

In scopul mentinerii garantiei, resetarea istoricului alarmelor si a tuturor contoarelor (orele de functionare, numarul de porniri etc.)
poate avea loc numai la producator, prin intermediul unei operatiuni de stergere a memoriei globale.
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