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PROGRAMMAZIONE:

v DESCRIZIONE DEI TASTI

e Freccia sinistra: scorre le pagine dei menu indietro

° Freccia destra: scorre le pagine dei menu avanti

On-Off/Reset: commuta il dispositivo dalla modalita di stand-by a quella di funzionamento ed esegue il reset dell’unita in
@7 uso in caso di allarmi e/o errori.

Tasto “+”: incrementa il valore del parametro correntemente visualizzato sul display; permette il funzionamento forzato
alla massima velocita senza intervento della protezione per marcia a secco

° Tasto “-*: decrementa il valore del parametro correntemente visualizzato sul display;

v STRUTTURA DEL MENU PRINCIPALE
11 menu principale mostra i valori di funzionamento dell’impianto: pressione, frequenza attuale del motore, tensione di ingresso, corrente di
uscita del motore e temperature interne dell’inverter. E’ inoltre possibile selezionare la lingua.
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v DESCRIZIONE DEI PARAMETRI E DELLE SCHERMATE

MENU PRINCIPALE:

Queste schermate sono normalmente accessibili quando il dispositivo & alimentato.
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Schermata principale: quando Sirio sta funzionando regolarmente, nella prima linea del display viene
visualizzata la pressione istantanea rilevata dal sistema; nella seconda linea é visibile la frequenza attuale del
motore. Da questa condizione, & possibile scorrere il menu principale tramite le frecce, oppure commutare il
sistema nella condizione di “Stand-by” premendo il tasto centrale “on-off”.

Quando Sirio si trova in stand-by la pompa non viene avviata anche se la pressione scende al di sotto del valore
di “Pmin” impostato. Per uscire dallo stand-by premere nuovamente il tasto centrale. Tenendo premuto il tasto
“+” la pompa viene portata al regime massimo di rotazione e viene ignorata la protezione dalla marcia a secco
(usare questa funzione per il riempimento della pompa alla prima accensione).

Schermata tensione e corrente: in questa pagine del menu e possibile visualizzare la tensione in ingresso
all’inverter e la corrente assorbita dal motore. Il valore della corrente in uscita al motore puo differire dal valore
della corrente in ingresso poiché I’inverter modula sia la frequenza che la tensione.

Schermata temperature: vengono visualizzate le temperature dell’ambiente interno dell’inverter e del modulo
di potenza ad IGBT. | valori di queste temperature concorrono alla gestione intelligente della potenza che limita
il valore della massima frequenza del motore al raggiungimento di determinate soglie di pre-allarme.

Lingua: é possibile personalizzare la lingua dei menu e dei messaggi di allarme. Agire sui tasti + e — per
modificare il valore del parametro.



PARAMETRI INSTALLATORE:

Questi parametri sono contenuti in schermate nascoste e, solitamente, dovrebbero essere modificati solo in fase di installazione. Per accedere
a queste pagine, portare il dispositivo in Stand-by e premere per 5 secondi contemporaneamente i tasti “+” e “-“. Una volta entrati nel menu
nascosto, usare i tasti freccia “<<” e “>>" per scorrere le schermate e i tasti “+” e “- per modificare i parametri. Per tornare alla schermata
principale, premere il tasto centrale. Alcuni parametri potrebbero non apparire se non ¢ abilitata la relativa funzione.

F . Pmax: tramite questo parametro & possibile impostare il valore di set-point del dispositivo. Esso € il valore
M costante di pressione che si desidera avere nell’impianto (pressione massima). Durante il suo funzionamento
3 . E EI:IH Sirio reg_ola i giri dell’elettrqpompa in modo da a(}legua.rli ?xlll'effetli_va richies}a gagli utilizzi, n.‘larftenendo quilndi

la pressione costante nell’impianto. Nel caso in cui si impostino valori di Pmax superiori alla massima
prevalenza della pompa, I'arresto del motore alla chiusura dei rubinetti ¢ comunque garantito solo se il funzionamento del flussostato &
attivato, poiché Sirio spegne la pompa stessa quando il flusso di acqua che lo attraversa scende sotto valori minimi (circa 2 litri/minuto),
indifferentemente dalla pressione raggiunta nell’impianto.

Delta P avvio: questo parametro imposta il delta negativo di pressione rispetto a Pmax per ’avvio della pompa.
All’apertura di un utilizzo quals: la pompa non viene avviata fino a che la pressione nell’impianto non ¢
scesa sotto a Pmax di un valore pari al delta impostato in questo parametro. Dopo che il motore & stato avviato,
il suo regime di rotazione viene regolato in modo da mantenere il valore della pressione quanto pil vicino
possibile a quello impostato nel parametro Pmax. 11 differenziale minimo impostabile tra Pmax e Pmin € di 0.3
Bar, quello consigliato e di almeno 0.5 Bar.

o Pressione di marcia a secco: questo parametro ha influenza solo nel funzionamento con flussostato disattivato.

P- M. 52 Definisce il valore minimo della pressione al di sotto della quale, con il motore alla massima frequenza,
interviene la protezione contro la marcia a secco.

H.5 BFR P

Pressione limite: questo parametro imposta il limite per I’intervento della protezione da sovrapressione.
L’intervento della protezione per sovrapressione blocca il funzionamento dell’inverter fino al ripristino da parte
dell’utente.

Pmax2: tramite questo parametro & possibile impostare il valore di set-point secondario del dispositivo. Quando

F:'F'I-Ei}{:E il contatto ausiliario (oppure I'ingresso della scheda I/O ausiliaria) viene chiuso esternamente, il valore di
oo pressione impostato in Pmax2 diventa il nuovo set-point, in funzione del quale Sirio regola i giri
Fu kil dell’elettropompa.

Delta P stop: questo parametro imposta il delta di pressione positivo rispetto a Pmax per I’arresto immediato

O, =toe della pompa. Durante il normale funzionamento, alla chiusura dei rubinetti, la pompa viene fermata dopo un
0.5 PBO tempo impostato nel parametro “ritardo stop”. Tuttavia, se la pressione nell’impianto supera il valore di Pmax di
LEed S un delta superiore a quello impostato in questo parametro, la pompa viene fermata in maniera istantanea per
evitare sovrapressioni dannose per I’impianto.
Unita’
- Unita di misura: seleziona I’unita di misura in BAR o PSI
e
EHI

Imax: tramite questo parametro ¢ possibile impostare la corrente massima assorbita dall’elettropompa in
condizioni ordinarie, in modo tale da consentire 1’arresto del motore stesso in caso di assorbimento eccessivo.
e L’arresto avviene anche se la corrente letta durante il funzionamento ¢ inferiore a 0,5 A in seguito
e all’interruzione del collegamento tra il motore ed il Sirio. 11 tempo di intervento della protezione per eccessivo
assorbimento ¢ inversamente proporzionale all’entita del sovraccarico in corso, quindi un leggero sovraccarico
comporta tempi di intervento pitl lunghi mentre un sovraccarico intenso rende I'interruzione molto piu rapida. All’accensione del dispositivo,
se il parametro Imax e impostato a 0,5 A (impostazione di fabbrica), sul display appare automaticamente la pagina di impostazione della
corrente massima e nessuna azione € consentita se prima non si € impostato un valore limite di assorbimento.

Senso di rotazione (solo versioni per pompe trifase): da questa schermata é possibile invertire il senso di
rotazione dell’elettropompa senza modificare il cablaggio del motore elettrico. Per modificare il senso di
rotazione del motore, agire sui tasti “+” ¢ “-; il senso indicato dalla freccia ha valore puramente indicativo e
--} non rispecchia I’effettivo senso di rotazione che deve comunque essere verificato dall’installatore.
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F.minima
25 Hz
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Frequenza minima: questo parametro definisce la frequenza minima alla quale la pompa viene avviata e
fermata. Per pompe trifase si suggerisce il valore di 25Hz, per pompe monofase 30Hz.

Consultare anche le informazioni fornite dal costruttore dell’elettropompa per determinare a quale valore di
frequenza minima pud funzionare il motore elettrico collegato.

Frequenza di stop: solo nel funzionamento senza flussostato, questo parametro determina il valore di
frequenza minima al disotto del quale il motore viene fermato. Durante la regolazione, se viene raggiunto il
valore di pressione di Pmax e la frequenza del motore € inferiore a questo valore I’inverter esegue un tentativo
di fermata del motore. Se tutti gli utilizzi sono chiusi e la pressione rimane costante la pompa viene
correttamente fermata. Qualora la pompa non si fermi, provare ad incrementare questo valore. Al contrario, se

la pompa esegue dei continui cicli di accensione e spegnimento, provare a diminuire il valore della frequenza di stop.

Cort . Fi.
B Hz

Frequenza nominale motore: in base al motore impiegato & possibile selezionare la frequenza massima
nominale in uscita dall’inverter (50 0 60 Hz). Attenzione: una selezione errata della frequenza massima puo
causare il danneggiamento della pompa, consultare con attenzione i dati tecnici forniti dal costruttore.

Frequenza di switching: imposta la frequenza di switching dell’inverter. I valori selezionabili sono 3, 5 e 10
kHz. Valori piu alti della frequenza di switching possono ridurre la rumorosita dell’inverter e consentire una
regolazione piu fluida del motore ma potrebbero causare un maggiore riscaldamento della scheda elettronica,
un incremento dei disturbi elettromagnetici e potenziali danni al motore elettrico (specialmente con cavi molto
lunghi). Valori bassi di frequenza di switching sono raccomandati per pompe di dimensioni medio-grandi, nel
caso di lunghe ditanze tra inverter e motore ed in caso di temperature ambiente elevate.

Correzione frequenza: con questo parametro & possibile impostare uno scostamento, positivo o negativo,
della frequenza massima rispetto al valore nominale programmato. Puo essere utile impostare uno scostamento
negativo (fino a — 5Hz) quando si intende limitare la potenza massima dell’elettropompa ed evitare possibili
condizioni di sovraccarico. L’incremento positivo (fino a +5Hz) puo essere invece necessario quando vengono
richieste prestazioni leggermente superiori all’elettropompa. Mente non esistono particolari precauzioni nel

diminuire la frequenza massima, il suo incremento deve essere attentamente valutato dopo aver consultato il parere del costruttore

St F L.
it

dell’elettropompa e tenedo in considerazione la corrente massima sopportata dall’inverter stesso.

Soft-Start (avvio progressivo): Da questa schermata ¢ possibile attivare o disattivare la funzione di “soft
start”. Quando questa funzione ¢ attiva la pompa viene avviata progressivamente;in caso contrario viene
avviata sempre al massimo dei giri per un tempo di 1 secondo prima di iniziare la regolazione del numero di
giri.

Tipo pompa: consente di specificare se la pompa collegata ¢ di tipo monofase con condensatore di avviamento
(1 X 230V) oppure trifase con collegamento a triangolo (3 X 230V).

Sensore di flusso: abilita o disabilita il funzionamento del flussostato integrato. L’impostazione di fabbrica
prevede che il flussostato sia attivato, in modo tale che la pompa venga fermata alla chiusura dei rubinetti
rilevando 1’azzeramento del flusso attraverso I’inverter. Lo stesso principio viene utilizzato per la protezione
contro la marcia a secco. Tuttavia si possono verificare condizioni (ad esempio 1’uso con acqua non
perfettamente pulita) che possono interferire con il buon funzionamento del flussostato, impedendo il corretto

arresto della pompa. In queste condizioni & possibile disattivare il flussostato e far funzionare il Sirio unicamente tramite le informazioni di
pressione e frequenza. In questo caso € indispensabile regolare correttamente i parametri di frequenza di stop e di pressione di marcia a secco

per un corretto funzionamento dell’inverter. Inoltre, quando il flussostato viene disattivato, & obbligatorio installare un vaso di espansione
dopo il Sirio per aiutare la regolazione della pressione nella fase di spegnimento ed evitare riavvii continui della pompa, avendo cura di

verificarne periodicamente il valore di precarica.
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Origine comando: seleziona la sorgente di comando. Impostando il parametro su pressione, il funzionamento
¢ regolato in maniera automatica in base alla pressione nell’impianto. Selezionando la modalita manuale ¢
invece possibile comandare manualmente I’avvio, I’arresto e la velocita dell’elettropompa direttamente dalla
tastiera. Attenzione: in modalita manuale non sono attive le protezioni di marcia a secco e di limitazione della

pressione. Questa modalita deve essere usata solo temporaneamente e sotto il diretto controllo di una persona.

Prestare la massima attenzione!



Contatto ausiliario: questo parametro permette di scegliere la funzione da associare al contatto ausiliario.
| valori impostabili sono i seguenti:

“1 <->” il contatto ausiliario € impiegato per il collegamento di due Sirio all’interno di un gruppo gemellare di pressurizzazione

(impostazione di fabbrica)

“2 <-“ il contatto ausiliario ¢ utilizzato per comandare a distanza ’avvio e I’arresto dell’elettropompa
“3 X2” il contatto ausiliario & impiegato per comandare un secondo set-point di pressione (Pmax2).

I in.
OFF

“«OFF“

ingresso disabilitato

Funzione input su scheda 1/O: determina la funzione associata all’ingresso digitale della scheda di /O
ausiliaria (fornibile su richiesta).
| valori impostabili sono:

“ERR.“ segnale di errore: alla chiusura dell’ingresso ausiliario la pompa viene immediatamente fermata e sul display appare la dicitura
“Errore esterno”. Utilizzare questa funzione se si vuole fermare I’inverter in caso di una condizione di errore proveniente dall’esterno.

“y <ot

I’ingresso ausiliario ¢ utilizzato per comandare a distanza I’avvio e I’arresto dell’elettropompa; se la stessa impostazione ¢ attiva

anche per il parametro “Con.Aus”, sara necessario chiudere entrambi i contatti per avviare il motore (logica AND)
“3 X2” I'ingresso ausiliario & impiegato per comandare un secondo set-point di pressione (Pmax2); se la stessa impostazione ¢ attiva anche
per il parametro “Con.Aus”, sara necessario chiudere uno dei due contatti per comandare il secondo set-point (logica OR)

IA0 out.
OFF

uscita disabilitata

“«QFF*
“ERR%

Funzione output su scheda 1/0: determina la funzione associata all’uscita digitale della scheda di /O
ausiliaria (fornibile su richiesta).
I valori impostabili sono:

errore: 1’uscita viene abilitata (contatto chiuso) in presenza di un qualsiasi errore nel Sirio

“P.ON“ pompa in funzione: I'uscita viene abilitata (contatto chiuso) ogni qualvolta Sirio comanda I’avvio della pompa

“AUX“ pompa ausiliaria: consente di commandare una pompa ausiliaria a velocita fissa che si avvia quando la pompa comandata dal Sirio
non & piu in grado di soddisfare le esigenze dell’impianto.L’uscita viene abilitata (contatto chiuso) quando la frequenza della pompa € al
massimo valore consentito e la pressione scende sotto al valore minimo di avvio. Attenzione: non ¢ possibile collegare un carico superiore a
0,3° sul relé di uscita! Consultare la documentazione fornita con la scheda di I/O ausiliaria per il corretto collegamento con un quadro esterno

di comando.

Fit.Stor
1. fizec

Fezet,
15 min

Fezet,
3 test

1

-n
s

I

S m

2

o+
1
Ll
ok M
o+
-p bl

i

Ritardo allo stop: attraverso questo parametro & possibile definire dopo quanti secondi I’elettropompa viene
arrestata in seguito alla chiusura di tutti gli utilizzi. Se si notano ai flussi bassi continue accensioni e
spegnimenti della pompa, aumentare il ritardo allo spegnimento per rendere pill omogeneo il funzionamento.
Aumentare tale parametro puo essere utile anche nell’eliminare un intervento troppo frequente della
protezione contro la marcia a secco, specialmente nelle pompe sommerse o in quelle che faticano ad auto-

adescarsi. |1 valore impostato di fabbrica & 10 secondi.

Intervallo auto-reset: se durante il funzionamento dell’elettropompa si verifica una temporanea mancanza
d’acqua in aspirazione, Sirio toglie alimentazione al motore per evitarne il danneggiamento. Tramite questa
schermata e possibile impostare dopo quanti minuti il dispositivo esegue una ripartenza automatica per
verificare una eventuale nuova disponibilita di acqua in aspirazione. Se il tentativo ha successo, Sirio esce
automaticamente dalla condizione di errore e il sistema e nuovamente funzionante; in caso contrario un altro

tentativo verra eseguito dopo lo stesso intervallo di tempo. L’intervallo massimo impostabile ¢ di 240 minuti (valore consigliato 60 min.).

N° test auto-reset: questo parametro definisce il numero di tentativi che Sirio esegue per cercare di risolvere
una condizione di arresto per marcia a secco. Superato questo limite il sistema si arresta ed & necessario
I’intervento dell’utente. Impostando questo valore a zero, I’auto-reset & escluso. Il numero massimo di
tentativi € pari a 20. Agire sui tasti + e — per modificare il valore del parametro.

Reset automatico totale: impostando su ON questo parametro, la funzione di reset automatico diventa attiva
per qualsiasi errore, oltre alla marcia a secco, si verifichi sull’impianto. Attenzione: il reset automatico e non
controllato di alcuni errori (ad esempio il sovraccarico) potrebbero, a lungo andare, provocare danni

all’impianto ed al Sirio. Usare questa funzione con la massima cautela.




PARAMETRI AVANZATI:

| parametri avanzati sono accessibili solo al servizio di assistenza tecnica. Per accedere a questi parametri & necessario contattare il
rivenditore, un centro di assistenza tecnica oppure la ditta costruttrice.
La tabella seguente riporta un elenco dei parametri avanzati per riferimento in caso di assistenza tecnica.

RIF. PARAMETRO DESCRIZIONE

3.0 Taratura pressione 0.0 Bar Esegue la calibrazione del sensore di pressione a 0 Bar

3.1 Taratura pressione 5.0 Bar Esegue la calibrazione del sensore di pressione a 5 Bar

3.2 Taratura sensore flusso Esegue la calibrazione del sensore di flusso

3.3 Test pressione Test segnale di pressione attuale

3.4 Test flussostato Test segnale del flussostato

3.5 Software Release Release del software

3.6 Tempo alimentazione Timer di alimentazione inverter

3.7 Tempo pompa Timer di funzionamento dell’elettropompa

3.8 Ultimo errore Registro ultimo errore avvenuto

3.9 Avviamenti Contatore numero avviamenti pompa

4.0 Vhboost Boost di tensione a 0Hz

4.1 Ritardo marcia a secco Tempo di ritardo prima dell’intervento della protezione per mancanza di acqua

. Attivazione o disattivazione del controllo sul numero di avviamenti per ora (controllo

4.2 Protezione partenze per ora perdite)

43 Protezione antibloccaggio Attivggion_e_o disattivazione del controllo che permette I’avvio della pompa dopo 24

ore di inutilizzo.

4.4 Dead time PWM Impostazone dead-time PWM

4.5 Ki Costante integrativa controllo PID

4.6 Kp Costante proporzionale controllo PID

4.7 Tempo di boost Tempo di boost a massima frequenza con soft start disabilitato

5.0 Ta max Massima temperatura ambiente

5.1 Tm max Massima temperatura modulo IGBT

5.2 Indice riduzione Ta Indice di riduzione della frequenza su temperatura ambiente

5.3 Indice riduzione Tm Indice di riduzione della frequenza su temperatura modulo

5.6 Tensione minima Soglia minima tensione di alimentazione

5.7 Tensione massima Soglia massima tensione di alimentazione

5.9 Variabile debug Selezione variabile di debug per visualizzazione valori di processo




v ALLARMI

In caso di anomalie o malfunzionamenti nell’impianto, sul display del Sirio appare una delle seguenti schermate. Ogni errore € codificato
dalla lettera “E” seguita da un numero da 0 a 13. Il numero che compare tra parentesi rappresenta il numero di ricorrenze per ogni errore. Per
eseguire il reset di un allarme, dopo averne risolto la causa, ¢ generalmente sufficiente premere il tasto centrale “reset™ oppure interrompere
per alcuni secondi I’alimentazione elettrica.

E@ [ @l
Te.bassa

E2 [ @]
Cortocir

EO — Tensione bassa: indica una tensione di alimentazione troppo bassa. Verificare il valore del voltaggio in
ingresso

E1 - Tensione alta: indica una tensione di alimentazione troppo alta. Verificare il valore del voltaggio in
ingresso

E2 - Corto Circuito: Questo messaggio appare sul display quando si verifica un corto circuito all’uscita
dell’inverter; questo puo accadere in seguito al collegamento errato del motore elettrico, ad un danneggiamento
dell’isolamento elettrico nei cavi che collegano I’elettropompa al dispositivo o per un guasto al motore elettrico
della pompa. Quando appare questo errore ¢ fatto obbligo di far controllare al piu presto I’impianto elettrico da
personale specializzato. L’errore pud essere rimosso solo sezionando I’apparecchio dalla sorgente di

alimentazione elettrica e risolvendo le cause del guasto. Tentare di far ripartire I’inverter in presenza di corto circuito in uscita pu6 causare
seri danni all’apparecchio ed essere fonte di pericolo per Iutilizzatore.
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E3 - Marcia a secco: questo messaggio appare quando il sistema viene arrestato in seguito alla mancanza di
acqua in aspirazione della pompa. Se é stata attivata la funzione di auto-reset, Sirio esegue dei tentativi in
automatico per verificare una nuova disponibilita di acqua. Per eliminare la condizione di errore, premere il tasto
centrale “reset”.

E4 - Temperatura ambiente: I’errore appare se & stata superata la massima temperatura ambiente interna
dell’inverter. Verificare le condizioni operative dell’inverter.

E5 — Temperatura modulo IGBT: I’errore appare se ¢ stata superata la massima temperatura del modulo IGBT
dell’inverter. Verificare le condizioni operative dell’inverter, in particolare la temperatura dell’acqua e la corrente
assorbita dalla pompa.

E6 - Sovraccarico: questo allarme appare quando I’assorbimento dell’elettropompa ha superato il valore di
corrente massima impostato nel valore Imax; questo pud accadere in seguito a condizioni di funzionamento
estremamente gravose dell’elettropompa, a continue ripartenze ad intervalli di tempo molto ravvicinati, a
problemi negli avvolgimenti del motore od in seguito a problemi di collegamento elettrico tra il motore

stesso ed il Sirio. Se questo allarme si presenta frequentemente e opportuno far controllare I'impianto
all’installatore.

E8 - Errore seriale: questo allarme pud presentarsi in caso di errore nella comunicazione seriale interna del
Sirio. Contattare 1’assistenza tecnica.

E9 - Pressione limite: I’allarme interviene in caso di superamento della soglia di pressione massima impostata.
Se I’errore si presenta ripetutamente verificare I'impostazione del parametro “P limite”. Verificare anche altre
condizioni che possono aver generato una sovrapressione (ad esempio un parziale congelamento del fluido).

E10 - Errore esterno: questo allarme viene visualizzato se, dopo aver impostato la funzione di errore esterno
sulla scheda di I/O ausiliaria, avviene la chiusura del contatto di ingresso 1/0.

E11 — Numero partenze/ora massimo: I’errore compare se viene superato il limite di avviamenti per ora
consentiti. Verificare la presenza di eventuali perdite nell’impianto. Verificare la precarica di un eventuale
vasetto installato.

E12 - Errore 12V: si e verificata una anomalia nel circuito interno di alimentazione in bassa tensione. Fare
controllare il dispositivo dalla ditta costruttrice.

E13 - Errore sensore di pressione: il sensore di pressione ha rilevato un valore non corretto. Fare controllare il
dispositivo dalla ditta costruttrice.



INSTALLAZIONE E COLLEGAMENTO IN GRUPPI DI PRESSURIZZAZIONE
GEMELLARI

INSTALLAZIONE: installare ogni Sirio sulla mandata della rispettiva
elettropompa. Collegare il raccordo di uscita di ciascun inverter al collettore della
mandata senza interporre alcuna valvola di ritegno. Collegare le aspirazioni delle
elettropompe al collettore comune di aspirazione, inserendo una valvola di ritegno per
ogni pompa per evitarne lo svuotamento quando essa viene fermata. Sirio puo essere
montato sia in posizione verticale che orizzontale.

worserrarao | |
Colttommenis | \|
CONNECTION TERMINAL

COLLEGAMENTO: il collegamento tra i due Sirio avviene tramite un cavo non
schermato 4x0,5 mm? come da schema a lato. La lunghezza massima del cavo é di
100 cm comprese le sguainature.

E’ disponibile un cavo di collegamento pre-assemblato con terminali e numerazione
dei cavi (cod. SR-CBL4X05-100). Se nessun cavo viene collegato il dispositivo
lavora in maniera autonoma.

BORNIER DE
RACCORDEMENT

STATO DI MASTER: quando il dispositivo &
MASTER esso e sensibile alle variazioni di pressione
nell’impianto, quindi ¢ in grado di avviare ed arrestare
I’elettropompa e di modularne i giri in funzione della
richiesta di acqua dall’impianto.

STATO DI SLAVE: quando il dispositivo ¢ SLAVE
appaiono 2 lettere S nella riga inferiore del display; in
questa condizione, se la pompa & in funzione il numero
dei giri € mantenuto costante, mentre se la pompa e
ferma ne viene interdetto I’avvio anche in caso di
apertura dei rubinetti.

BN

FUNZIONAMENTO: al momento dell’accensione il primo dispositivo che riesce ad imporsi sull’altro assume lo stato di “MASTER”
mentre altro diventa “SLAVE”. All’apertura degli utilizzi il dispositivo “MASTER” avvia la pompa ed al raggiungimento del massimo
regime di rotazione e con la pressione nell’impianto inferiore al valore impostato di Pmin, cede il controllo al secondo inverter che diverra il
nuovo “MASTER”, mentre il primo diventa “SLAVE” ed il suo regime di rotazione rimane fisso. Con la progressiva chiusura degli utilizzi il
secondo dispositivo arresta la pompa e cede nuovamente il controllo dell’impianto al primo inverter; quest’ultimo fermera la propria
elettropompa nel momento in cui il prelievo di acqua si azzera in seguito alla chiusura completa di ogni utilizzo. Dopo I’arresto lo stato di
“MASTER” viene ceduto all’altro dispositivo in modo che ci sia sempre una continua alternanza della pompa che viene avviata per prima.
Nel caso di guasto o errore di uno dei due inverter, I’altro assume automaticamente lo stato di master ed inizia ad operare in maniera
indipendente. Per attivare la funzione di scambio non ¢ necessario impostare alcun parametro all’interno del menu, in quanto Sirio rileva
autonomamente la presenza di un dispositivo secondario attraverso il collegamento elettrico.

L valori programmati di “Pmin” e “Dp avvio” devono essere uguali per entrambi i dispositivi.

SIRIO X4

E’ possibile collegare fino a 4 inverter Sirio attraverso il modulo di interfaccia “Sirio X4”. In questo caso i cavi di comunicazione non sono
collegati direttamente tra i due inverter ma vengono tutti collegati al modulo di interfaccia che si occupa di abilitarli in maniera sequenziale.

MODULO DI PROTEZIONE
Per prevenire danni all’inverter ¢ disponibile un modulo di protezione da installare sulla linea di alimentazione che ¢ in grado di

disconnettere in automatico il Sirio dalla rete elettrica in caso di alimentazione anomala. Consultare un rivenditore autorizzato per maggiori
informazioni.
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? ANOMALIE POSSIBILI:

v Aprendo uno dei rubinetti del’impianto la pompa non parte, oppure parte dopo alcuni secondi

11 valore di DeltaP impostato & troppo alto oppure si € montata una valvola di ritegno a valle del dispositivo. Provare ad aumentare il valore
della pressione di partenza Pmin ed eliminare ogni eventuale valvola dopo il Sirio. Verificare il corretto funzionamento del contatto esterno
di abilitazione.

v Alla chiusura dei rubinetti la pompa si ferma ma riparte dopo pochi attimi senza che ci siano perdite nell’impianto

11 valore di “Dp avvio™ ¢ troppo basso, aumentarlo.

v La pompa si attiva e disattiva in continuazione

L’impianto presenta delle perdite. Controllare le varie connessioni idrauliche. Controllare tramite il display eventuali cali di pressione
quando i rubinetti sono chiusi. Controllare la possibile presenza di sporco nella valvola di ritegno del Sirio che ne impedisca la perfetta
chiusura ed eventualmente provvedere alla sua pulizia tramite un getto di aria compressa.

v Il dispositivo segnala frequentemente una condizione di marcia a secco

11 tubo di aspirazione della pompa, durante i periodi di inattivita del sistema, si svuota impedendo il carico della pompa stessa alla partenza
successiva. Controllare la tenuta dell’eventuale valvola di fondo.

v Il dispositivo segnala frequentemente una condizione di tensione alta o bassa

La tensione di alimentazione potrebbe non essere conforme a quanto richiesto dalle specifiche dell’apparecchio; fare eseguire un controllo da
personale specializzato.

v Il dispositivo si surriscalda ed intervengono le protezioni di sovratemperatura

L’inverter non ¢ piu in grado di scambiare calore con ’acqua che attraversa il dispositivo oppure la temperatura del fluido pompato ¢ troppo
elevata; controllare la presenza di corpi estranei che blocchino il passaggio dell’acqua ed eventualmente fare controllare il dispositivo dalla
casa costruttrice.

v Con flussi di acqua molto ridotti la pompa ha un funzionamento irregolare

11 flusso ha valori troppo bassi e, non potendo essere rilevato dall’apparecchio, porta all’arresto dell’elettropompa. Installare un piccolo vaso
di espansione (1-2 litri) per rendere elastico il sistema e ridurre il numero di ripartenze.

v La pompa non si arresta

L’impianto ha perdite consistenti oppure la valvola di ritegno dell’apparecchio si € bloccata a causa dello sporco; provare a muovere la
valvola di ritegno con le dita e verificare che la molla sia in grado di garantirne la chiusura.

11 sensore che rileva la posizione della valvola si ¢ guastato, fare controllare I’apparecchio dalla casa costruttrice.

v La pompa gira al massimo regime ma con scarse prestazioni

11 collegamento della pompa o del condensatore non ¢ corretto; controllare il cablaggio elettrico.

La pompa giara al contrario (modello trifase); verificare il veros di rotazione.

La pompa & danneggiata oppure dei corpi estranei ostruiscono il passaggio dell’acqua.

v Quando si richiede molta acqua dall’impianto la pressione si abbassa

Questa é una condizione normale dovuta al fatto che il dispositivo non & in grado di forzare la pompa oltre la sua curva di massima potenza;

ne consegue che, superata una certa portata, la pressione non viene compensata in quanto la pompa sta gia girando al massimo dei giri
consentiti. In questi casi & opportuno installare una pompa dalle prestazioni superiori.
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% MANUTENZIONE:

Sirio & stato progettato per ridurre al minimo la manutenzione. E’ indispensabile attenersi alle seguenti indicazioni per assicurare a lungo la
piena funzionalita del dispositivo:

- evitare che il dispositivo raggiunga temperature inferiori a 3° C; se cio non € possibile, assicurarsi che tutta ’acqua al suo interno sia stata
scaricata per evitare che, ghiacciandosi, possa danneggiare il corpo in plastica dell’apparecchio stesso;

- se la pompa e dotata di filtri in aspirazione, verificarne periodicamente la pulizia;

- assicurarsi sempre che il coperchio sia ben chiuso ed i pressacavi ben serrati per evitare infiltrazioni di acqua dall’esterno;

- scollegare la tensione e scaricare I’acqua dall’impianto quando il sistema rimane inattivo per un lungo periodo;

- evitare di forzare la marcia della pompa quando non ¢’¢ acqua in aspirazione: cosi facendo si pud danneggiare sia la pompa stessa che il
Sirio;

- prima di usare il dispositivo con liquidi diversi dall’acqua, interpellare la casa costruttrice.

- non compiere operazioni con il dispositivo aperto

- prima di togliere il coperchio del dispositivo attendere 3 minuti per permettere la scarica dei condensatori

A ATTENZIONE: il dispositivo non contiene alcun p te che possa essere riparato o sostituito dall’utente finale.
Si raccomanda quindi di non rimuovere il coperchio di protezione della scheda elettronica onde evitare il decadimento della
garanzia!
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PROGRAMMING

v DESCRIPTION OF THE BUTTONS

e Left-hand arrow: this scrolls back through the menu pages

° Right-hand arrow: this scrolls forwards through the menu pages

4B On-Off/Reset: this switches the device from stand-by to operation mode and resets the unit in the event

of alarms and/or errors.

“+” button: this increases the value of the parameter currently shown on the display, it allows the pump to run at
top speed without the dry running protection feature cutting in.

° “-” button: this decreases the value of the parameter currently shown on the display.

v MAIN MANU STRUCTURE

The main menu shows the operational values of the system: pressure, current frequency of the motor, input voltage, output current of the
motor and internal temperature of the inverter. It is also possible to select the language.

d
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v DESCRIPTION OF THE PARAMETERS AND SCREEN PAGES

MAIN MENU:

These screen pages are accessible when the device is on.
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Main screen page: when Sirio is operating correctly, the first line of the display shows the instantaneous
pressure detected by the system; the second line shows the current frequency of the motor. From here, it is
possible to scroll through the main menu using the arrows, or put the system in “Stand-by" by pressing the
central "on-off" key

When Sirio is in stand-by, the pump will not start up even if the pressure drops below the “Pmin” value set. To
exit stand-by, press the central button again. By holding down the “+” button, the pump is brought up to the
maximum operating speed, overriding the dry running protection (use this function to fill the pump on initial
start-up).

Voltage and current screen: on this page of the menu it is possible to view the input voltage to the inverter and
the current absorbed by the motor. The value of the output current to the motor may differ from the value of the
input current as the inverter modulates both frequency and voltage.

Temperature screen: this displays the ambient temperatures inside the inverter and the IGBT power module.
The values of these temperatures contribute to the intelligent power management which limits the value of the
maximum frequency of the motor when the pre-alarm thresholds are reached.

Language: The language used for the menus and the alarm messages can be selected by the user. Use the + and
— buttons to alter the parameter setting.



INSTALLER PARAMETERS:

These parameters can be found on hidden pages and usually they should only be changed in the installation phase. To access these pages
switch the device to Stand-by and keep the “+” and “-“buttons pressed down together for 5 seconds. Once you have entered the hidden menu,
use the“<<” and “>>" buttons to scroll the pages and the “+” and “-* buttons to change the parameters. To return to the main page press the
button in the centre. Some parameters may not be displayed if the relative function is not enabled.

Pmax: this parameter enables entry of the set-point value of the device. It is a constant pressure value required
by the system (maximum pressure). During its operation Sirio regulates the revs of the electric pump to adapt
them to the actual required flow-rate, therefore maintaining the constant pressure of the system. When it is
necessary to set the Pmax to a value higher than the maximum pump head, motor shut down on valve closure is

only guaranteed if the flow switch is activated, as Sirio switches off the pump when the flow of water passing

through it falls below the minimum values (approx. 2 litres/minute) irrespective of the pressure reached in the system.

O st.art.
H5.5 EBAR

Delta P start-up: this parameter sets the delta negative of pressure compared to Pmax for the start-up of the
pump. On opening of any type of utility, the pump will not start-up until the system pressure has fallen below
Pmax by a value equal to the delta set in this parameter. After the motor is started up, the operating rotation
speed is controlled to maintain the pressure value as close as possible to that set in the parameter Pmax. The

minimum differential set

table between Pmax and Pmin is 0.3 Bar, with the recommended value being at least 0.5 Bar.

F.dr. .
H.5 BAR

Dry-running pressure: this parameter only affects operation with the flow switch deactivated. Define the
minimum pressure value below which, with the motor at maximum frequency, the protection against dry-
running triggers.

Pressure limit: this parameter sets the threshold for the overpressure protection intervention.
The overpressure protection intervention stops the inverter until the user resets it.

Pmax2: this parameter enables entry of the secondary set-point of the device. When the auxiliary contact (or the
auxiliary 1/0 board input) is closed externally, the pressure value set in Pmax2 becomes the new set-point,
according to which Sirio regulates the revs of the electric pump.

fF. ztoF
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Delta P stop: this parameter sets the positive pressure delta compared to Pmax for immediate shutdown of the
pump. During normal operation, when the valves close, the pump stops after a time set in the parameter "stop
delay". In any case, if the system pressure exceeds the Pmax value of a delta greater than that set in this

parameter, the pump will stop immediately to avoid overpressure which may damage the system.

Unit of measurement: select the unit of measurement in BAR or PSI

L=
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Imax: this parameter enables entry of the maximum current absorbed by the electric pump in routine
conditions, to enable shut-down of the motor in the event of excessive absorption. The motor is also shut down
if the current read during operation is below 0.5 A following interruption of the connection between the motor
and Sirio. The trip time of the current overload safety device is inversely proportional to the entity of the

overload will accelerate
automatically shows the

overload in progress; therefore a slight overload will lead to a more delayed trip time while a more significant
the trip time. On activation of the device, if the Imax parameter is set at 0.5 A (factory setting), the display
settings page of the maximum current and no action is permitted until the absorption limit value is set.

Rotation direction (only for three-phase pump version): this screen enables the user to invert the direction of
rotation of the electric pump without modification to the electric motor wiring. To modify the direction of
rotation of the motor, use buttons "+" and "-"; the direction indicated by the arrow has a purely indicative value
and does not reflect the actual sense of rotation which must be verified by the installer.

Minimum frequency: this parameter defines the minimum frequency at which the pump starts up and stops.
For three-phase pumps a value of 25Hz is advised, for single-phase pumps 30Hz.Also consult the information
supplied by the manufacturer of the electric pump to determine at what minimum frequency value the connected
electric motor can operate

Stor fr
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Stop frequency: only during operation without the flow switch, this parameter determines the minimum
frequency value below which the motor will stop. During adjustment, if the Pmax pressure value is reached and
the frequency of the motor is below this value, the inverter will attempt to stop the motor. If all the utilities are
closed and the pressure remains constant the pump will stop correctly. If the pump does not stop, try to increase

frequency value.

this value. By contrast, if the pump carries out continuous start-up and stop cycles, try to lower the stop



. _ Nominal motor frequency: depending on which motor is used, it is possible to select a maximum nominal
M. tre. output frequency from the inverter (50 or 60 Hz). Caution: an incorrect selection of the maximum frequency
may cause damage to the pump; consult the manufacturer's technical data carefully.

S8 Hz
Switching frequency: set the frequency of inverter switching. The selectable values are 3, 5 and 10 kHz.

. . Higher switching frequency values may reduce the noise of the inverter and allow a more fluid regulation of the
Swit.fr. motor but may cause increased temperatures in the electronic board, an increase in electromagnetic disturbances
5 kHz and potential damage to the electric motor (especially with long cables). Low switching frequency values are

recommended for medium-large pumps, where there is a long distance between the inverter and motor or high

ambient temperatures.

Frequency correction: this parameter enables entry of a deviation, positive or negative, of the maximum
Fie.cor.

requency compared to the set nominal value. It may be useful to set a negative deviation (up to —5Hz) where a
H H= limit to the maximum power of the electric pump is wanted and to avoid possible overload. A positive increase
(up to +5Hz) may instead be necessary when a slightly higher electric pump performance is needed. While no
particular precautions exist in lowering the maximum frequency, its increase must be carefully evaluated after having consulted the
manufacturer of the electric pump and taking into consideration the maximum current supported by the inverter.

Soft-Start (progressive start-up): This screen enables the user to activate or deactivate "soft-start" function.
S . S‘t_.ar“-t. When this function is active the pump starts up progressively; by contrast, the start-up is always at maximum
revs for a period of 1 second before the adjustment of revs begins.

Ok

Pump type: set the type of the pump connected to Sirio, single phase with starting capacitor (1 X 230V) or
PLJNF" three-phase with delta connection (3 X 230V).
1R2360
Flow sensor: this activates or deactivates operation of the integrated flow switch. The factory setting of the
Flouw. se flow switch is active, so that the pump will stop when the valves close, detecting a zeroing of the flow through

the inverter. The same principle is used for the protection against dry-running. In any case, conditions may

DH occur (for example, the use of not perfectly clean water) which could impair correct operation of the flow

switch preventing the pump from stopping correctly. In these conditions, it is possible to deactivate the flow
switch and operate the Sirio exclusively on the basis of pressure and frequency information. In this case it is essential to correctly regulate
the parameters of the stop frequency and dry-running pressure for efficient operation of the inverter. Furthermore, when the flow switch is
deactivated, it is necessary to install an expansion tank immediately after the Sirio to help regulate the pressure in the stop phase and avoid
continuous restarts of the pump, taking care to periodically check the pre-load values.

Command origin: selects the command source. If the parameter is set to pressure, the operation is regulated

o =Fue] automatically based on the system pressure. Otherwise, if set to manual mode, it is possible to manually
e e command start-up, stop and the speed of the electric pump directly via the keyboard. Caution: in manual mode,
PRES the dry-running and pressure limitation protections are not active. This mode should only be used temporarily

and under the direct control of a person. Pay maximum attention during these operations!

Auxiliary contact: use this parameter to select the function to be associated with the auxiliary contact; the
AL . COor settable values are as follows:

A .o “1 <->” the auxiliary contact is used for the connection of two Sirio devices in a twin pressurisation unit (factory
1 =7 settings)

“2 <-“ the auxiliary contact is used to remote control the start/stop of the motor pump.
“3 X2” the auxiliary contact is used to control a second pressure set-point (Pmax2).

Input function on the 1/0 board: determines the function associated with the digital input of the auxiliary I/0

IA0 in. board (available on request).
—r—— The settable values are:
[N o

“OFF“ input disabled

“ERR” error signal: on closure of the auxiliary input, the pump will immediately shut down and "External error" will appear on the screen.
Use this function if it is necessary to stop the inverter due to an external error.

“2 <% the auxiliary input is used for remote control of start-up and shut-down of the electric pump; if the same setting is also active for the
parameter "Aux. Con", it is necessary to close both contacts to start the motor (AND logic)

“3 X2” the auxiliary input is used to control a second pressure set-point (Pmax2); the auxiliary input is used to control a second pressure set-
point (maxP2); if the same setting is also active for the parameter "Aux. Con", it is necessary to close one of the two contacts to control the
second set-point (OR logic).
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“OFF“ output disabled
“ERR®

Input function on the 1/0 board: choose the function associated to the digital input of the auxiliary 1/0 board
(available on request).
The settable values are:

error: the output is activated (closed contact) in the presence of any error in Sirio

“P.ON“ pump in operation: the output is activated (contact closed) whenever Sirio controls the pump start-up

“AUX” auxiliary pump: enables control of an auxiliary pump at a set speed which starts up when the pump controlled by Sirio is no longer
able to fulfil the needs of the system. The output is activated (closed contact) when the frequency of the pump is at the maximum admissible
value and the pressure drops below the minimum start-up value. Caution: it is not possible to connect a load superior to 0.3° to the output
relay! Consult the documentation supplied with the 1/0 auxiliary board for the correct connection to an external control panel.
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Delay on stop: this parameter enables the user to set after how many seconds the electric pump is stopped
following the closure of all utilities. If continuous start-up and stop of the pump is detected with low flows,
increase the delay before stopping to make operation more uniform. It may be useful to increase this parameter
also to avoid excessively frequent intervention of the dry-running protection, especially in submerged pumps or
on those with problems in self-priming. The factory setting is 10 seconds.

Auto-reset-interval: during operation of the electric pump if a temporary absence of water on intake is
detected, Sirio will shut off power to the motor to avoid it being damaged. On this screen it is possible to set
how many minutes the device will remain stopped before carrying out an automatic restart to check for the
availability of water on intake. If the attempt is successful, Sirio will automatically exit from the error condition
and the system resumes normal operation; if this is not the case, another attempt be will be carried out after the

same time interval. The maximum settable interval is 240 minutes (recommended value is 60 min).

Auto-reset test n.: this parameter sets the number of attempts that Sirio will perform to resolve a stop condition
due to dry running. Once this limit has been exceeded, the system shuts down and the user’s intervention is
required. If this value is set to zero, the auto-reset function is switched off. The maximum number of attempts

allowed is 20. Use buttons + and — to modify the parameter value.

Total automatic reset: when set to ON, the automatic reset function is active for any error, in addition to dry-
running, detected by the system. Caution: the automatic and uncontrolled reset of some errors (for example,
overload) could over time cause damage to the system and to Sirio. Always take great care when using this
function.



ADVANCED PARAMETERS:

The advanced parameters are accessible only to the technical assistance service. For access to these parameters, it is necessary to contact the

re-seller, a technical assistance centre or the manufacturer.
The following table lists the advanced parameters for reference when technical assistance is required.

REF. PARAMETER DESCRIPTION

3.0 Pressure calibration 0.0 Bar To carry out calibration of the pressure sensor at 0 Bar

3.1 Pressure calibration 5.0 Bar To carry out calibration of the pressure sensor at 5 Bar

3.2 Flow sensor calibration To carry out calibration of the flow sensor

3.3 Pressure test Current pressure test signal

3.4 Flow switch test Flow switch test signal

35 Software Release Release of software

3.6 Power supply timing Inverter power supply timer

3.7 Pump timing Electric pump operational timer

3.8 Last error Last error occurred log

3.9 Start-up Pump start-up counter

4.0 Vhboost Voltage boost at 0Hz

4.1 Dry run Time delay before activation of the protection due to no water

42 Protection starts per hour Q]c;i;\lgt)ion or deactivation of the control on the number of start-ups per hour (leak

43 Anti-blockage protection Activation_ or deactivation of a function that automatically starts up the pump after 24
hours of disuse

4.4 Dead time PWM Dead time PWM setting

4.5 Ki PID controller integral constant

4.6 Kp PID controller proportional constant

4.7 Boost time Boost time at maximum frequency with soft start disabled

5.0 Ta max Maximum ambient temperature

5.1 Tm max IGBT module maximum temperature

5.2 Ta reduction index Freguency reduction index on ambient temperature

5.3 Tm reduction index Frequency reduction index on module temperature

5.6 Minimum voltage Minimum power supply voltage threshold

5.7 Maximum voltage Maximum power supply voltage threshold

5.9 Debug Variable Debug variable selection for process value display




v ALARMS

In the event of system anomalies or malfunctions, one of the following screens will appear on the Sirio display. Each error is coded with the
letter "E" followed by a number from 0 to 13. The number which appears in brackets represents the number of recurrences of each error. To
reset an alarm, after having resolved the cause, it is usually sufficient to press the central “reset" key or interrupt the electrical power supply

for a few seconds.
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EO - Low voltage: indicates that the power supply voltage is too low. Check the input voltage value

E1 - High voltage indicates that the power supply voltage is too high. Check the input voltage value

E2-Short Circuit: This message will appear on the screen when a short circuit is detected at the inverter output;
this may occur following incorrect connections of the electric motor, damage to the electrical insulation in the
wires which connect the electric pump to the device or a fault in the pump's electric motor. When this error
appears the electrical system should be checked as soon as possible by specialised personnel. The error may only

ecting the equipment from the electrical power source and resolving the cause of the fault. Attempting to restart the
of a short-circuit in output may cause serious damage to the equipment and be a source of danger to the user.
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E3-Dry running: this message appears when the system is stopped following a pump intake water shortage. If
the auto-reset function has been enabled, the Sirio will carry out automatic attempts to check for the availability
of water. To clear the error status, press the central “reset” button.

E4- Ambient temperature: the error appears if the maximum internal ambient temperature of the inverter is
exceeded. Check the conditions of operation of the inverter.

E5-module temperature: the error appears if the maximum temperature of the IGBT module of the inverter is
exceeded. Check inverter operating conditions, in particular the water temperature and the current absorbed by
the pump.

E6-Overload: this alarm is displayed when electric pump absorption exceeds the maximum set current as
entered in the Imax value: this may occur following intensive use of the electric pump, continuous restarts at
close intervals, problems with the motor windings, or following problems with the electrical connection between
the motor and Sirio. If this alarm trips frequently, arrange for the system to be checked by the installer.

E8-Serial error: this alarm may occur where there is an internal serial communication on Sirio. Contact the
technical assistance.

E9-Pressure limit: the alarm intervenes when the maximum set pressure threshold has been exceeded. If the error
appears repeatedly, check the setting of the “P limit" parameter. Also check other conditions which may have
caused an overpressure (for example, partial freezing of the fluid).

E10- External error: this alarm will be displayed if, after having set the external error function on the auxiliary
1/0 board, the 1/0 input contact is closed.

E11-Number of maximum starts/hour: this error appears if the maximum number of admissible start-ups per
hour has been exceeded. Check for the presence of any leaks in the system. Check the pre-loading of any installed
tanks.

E12- Error 12V: an anomaly has been detected in the internal low voltage power supply circuit. Have the
manufacturer check the device.

E13- Pressure sensor error: the pressure sensor has detected an incorrect value. Have the manufacturer check
the device.



INSTALLATION AND CONNECTION IN TWIN BOOSTER SETS

INSTALLATION: install each Sirio unit on the pressure line of the corresponding
electric pump. Connect the outlet union of each inverter to the delivery manifold
without interposing a check valve. Connect the suction of the electric pumps to the
common intake manifold, interposing a check valve for each pump to prevent it from
emptying when stopped. Sirio is compatible with both vertical and horizontal
installation.

MORSETTIERA DI
COLLEGAMENTO
CCONNECTION TERMINAL

CONNECTION: the two Sirio units are connected by an unshielded 4x0.5 mm2
cable as shown in the diagram beside. The maximum cable length is 100 cm including
stripped ends.

Customers can order a preassembled connection cable with terminals and cable
numbering - Ref. SR-CBL4X05-100). If no cable is connected the device will
function in stand-alone mode.

BORNIER DE
RACCORDEMENT

MASTER STATUS: when the device works as a

MASTER it is sensitive to pressure changes in the plant 1.4 BFF
and thus capable of starting and stopping the pump unit
and modulating pump rpm in accordance with water [ 4B8H=z1]

demands from the plant.

SLAVE STATUS: when the device works as a SLAVE
two capital S characters appear on the display bottom 4
line; in this condition if the pump is running the speed 1
remains constant, while if the pump is stopped its -
starting is inhibited even when the taps are opened. -~

I
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OPERATION: at the time of power-on the first device that gets the control over the other becomes the MASTER while the other functions
as the SLAVE. When user services are opened the MASTER device starts the pump and when the maximum rotation speed is reached and
the system pressure is lower than the preset Pmin value, it transfers control to the second inverter, which becomes the new MASTER, while
the first inverter becomes the SLAVE and its rotation speed remains fixed. With the progressive closing of the user services the second
device stops the pump and control is again transferred to the first inverter, which will stop the electric pump when the water demand is
reduced to zero after complete closing of each user. After the electric pump has been stopped MASTER status is again transferred to the
other device to ensure constant changeover of the pump that is started first. In the event of a fault or error on one of the two inverters, the
healthy device will automatically assume MASTER status and start operating in stand-alone mode. To activate the changeover function it is
not necessary to set any parameters in the menu because Sirio automatically detects the presence of a secondary device once the electrical
connection has been made.

The “Pmin” and “Dp start” values set must be the same for both devices.

SIRIO X4

It is possible to connect up to 4 Sirio inverters through the “Sirio X4" interface module. In this case, the communication cables are not
directly connected between the two inverters but are all connected to the interface module which enables them sequentially.

PROTECTION MODULE

To avoid damage to the inverter a protection module is available and may be installed on the power supply line. This will automatically
disconnect the Sirio from the electrical network in the case of power supply anomalies. Contact an authorised dealer for further information.



? POSSIBLE MALFUNCTIONS:

v When one of the taps / outlets in the system is opened, the pump does not start, or there is a few seconds delay before it starts

The DeltaP value is set too high or a check valve has been fitted downstream of the device. Try to increase the value of the start-up pressure
Pmin and eliminate any valves after the Sirio. Ensure correct operation of the external enabling contact.

v When the taps / outlets are closed, the pump stops but restarts a few seconds later and there is no leakage from the system
Dp start” value is too low, increase it.
v The pump keeps switching on and off

There is leakage in the system. Check the various hydraulic connections. Check the display for pressure drops when the taps are closed.
Check the Sirio's check valve for dirt which could be preventing it from closing properly and, if necessary, clean it with compressed air.

v The device often signals ‘dry running’

The pump intake pipe drains when the system is not used for some time, thereby preventing it priming the next time it is started. If there is a
foot valve fitted, check its seal.

v The device often signals ‘high or low voltage'

The power supply voltage may not comply with the device specifications; have it checked by qualified personnel.

v The device overheats and the over-temperature protection intervenes

The inverter no longer exchanges heat with the water that runs through the device or the temperature of the fluid pumped is too high; check
for foreign bodies that block the flow of water and if necessary have the device checked by the manufacturer.

v When the water flow is extremely low, the pump does not operate normally

The flow values are too low and as the device is unable to detect them, it shuts down the motor pump. Fit a small surge tank (1-2 litres) in the
system to give it more flexibility and reduce the number of restarts.

v The pump does not stop

There is substantial leakage in the system or the check valve on the device is jammed by dirt; try moving the check valve with your fingers
and checking that the spring can maintain the seal.

The sensor which detects the valve position is broken. Have the device checked by the manufacturer.

v The pump is running at top speed but performance levels are low

The pump or the capacitor connection is not correct: check the electric wiring.

The pump runs in the opposite direction (three-phase model); check rotation direction.

The pump is damaged or there is foreign matter clogging the waterway.

v When more water is required of the system, the pressure drops

This is a normal condition which is due to the fact that the device is unable to force the pump above its capacity curve. As a result, once a

certain capacity is reached, the pressure is no longer offset as the pump is already running at the highest number of revolutions allowed. In
these cases, a pump with higher performance levels should be installed.



% MAINTENANCE:

The Sirio is designed to keep maintenance requirements at a minimum. To guarantee the device a long working life and perfect functionality,
always follow the instructions below:

- ensure the device does not have to withstand temperatures of below 3° C; if this is not possible, make sure all the water inside it is drained
out to prevent it from freezing up and damaging the device’s plastic body;

- if the pump is equipped with intake filters, carry out regular checks to ensure they are clean;

= always ensure that the cover is closed properly and the cable conduit is tightto prevent water from penetrating from outside;
- switch off the power supply and drain the water from the system when it is going to be left unused for some time;

= do not force the pump to run without intake water, as this could damage both the pump and the Sirio;

= before using the device with any other liquids than water, contact the manufacturer.

- do not carry out any operations when the device is open
- wait 3 minutes before removing the cover from the device so the condensers can discharge.

A WARNING: this device does not contain any parts that can be repaired or replaced by the end user. You are thereforeadvised
not to remove the electronic card's protective cover as this would lead to forfeiture of the guarantee!



PROGRAMMATION :

v DESCRIPTION DES TOUCHES

e Fléche de gauche : fait défiler les pages des menus vers Iarriére

o Fleche de droite : fait défiler les pages des menus vers ’avant

4, On-Off/Reset : commute le dispositif du mode veille au mode de fonctionnement et effectue la réinitialisation en cas

d’alarmes ou d’erreurs.

Touche “+”: augmente la valeur du paramétre visusalisé & ce moment la sur ’afficheur; permet le fonctionnement forcé a
la vitesse maximum sans intervention de la protection contre la marche a vide.

0 Touche “-“: diminue la valeur du paramétre actuellement affiché a I’écran.

v STRUCTURE DU MENU PRINCIPAL

Le menu principal afficheles valeurs de fonctionnement de I’installation: pression, fréquence actuelle du moteur, tension d’entrée, courant de
sortie du moteur e température interne du convertisseur. 11 est également possible de choisir la langue.
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v DESCRIPTION DES PARAMETRES ET DES ECRANS

MENU PRINCIPAL :

Ces paramétres sont normalement accessibles quand le dispositif est alimenté.

L= 2361
I= 5,060
Tm= 33°C
Ta= 3Z3°C
Larue

FF

Ecran principal: lorsque Sirio fonctionne normalement, la premiére ligne de I’écran affiche la pression
instantanée relevée par le systéme; la seconde ligne affiche la fréquence actuelle du moteur. A ce point, il est
possible de commencer a naviquer dans les différents menus avec les fléches ou de commuter le systéme en état
de veille en appuyant sur la touche centrale “on-off”.

Lorsque Sirio est en veille, la pompe n’est pas démarrée méme si la pression descend en dessous de la valeur
“Pmin” définie. Pour sortir du mode veille, appuyer a nouveausur la touche centrale. En gardant la touche “+”
enfoncée, la pompe est amenée au régime maximum de rotation et la protection contre la marche a vide est
ignorée (utiliser cette fonction pour le remplissage de la pompe au premier allumage).

Ecran tension et courant: dans cette page du menu il est possible de visualiser la tension d’entrée du
convertisseur et la courant absorbé par le moteur. La valeur du courant en sortie du moteur peut différer de celle
du courant en entrée puisque le convertisseur module aussi bien la fréquence que la tension.

Ecran température: on peut visualiser sur cet écran la température a Iintérieur du convertisseur et celle du
module de puissance a I'IGBT. Ces valeurs de températures participent a la gestion intelligente de la puissance
empéchant ainsi le moteur d’atteindre des valeurs de fréquence maximum supérieures aux seuils de pré-alarme
déterminés.

Langue : il est possible de personnaliser la langue des menus et des messagges d’alarme. Appuyer sur les
touches + et — pour modifier la valeur du parametre.



PARAMETRES INSTALLATEUR:

Ces parametres sont contenus dans des pages-écrans cachées et ne devraient généralement étre modifiés qu’en phase d’installation. Pour
accéder a ces pages, amener le dispositif en Attente et appuyer pendant 5 secondes simultanément sur les touches « + » et «- ». Une fois
entrés dans le menu caché, utiliser les touches fléche “<<” et “>>" pour faire défiler les pages-écrans et les touches « + » et « - » pour
modifier les paramétres. Pour revenir a la page-écran principale, appuyer sur la touche centrale. Certains paramétres pourraient ne pas
étre affichés si la fonction correspondante n'est pas activée.
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Pmax: ce paramétre permet de définir la valeur du point de consigne du dispositif. C’est la valeur constante de
pression que I’on souhaite avoir dans ’installation (pression maximum). Pendant son fonctionnement, Sirio
régule les tours de I’électropompe afin de les adapter a la demande des utilisateurs, en conservant la pression
constante dans I'installation. En cas de réglage de valeurs Pmax supérieures a la hauteur d’élévation maximum
de la pompe, 1’arrét du moteur a la fermeture des robinets est quand méme garantie, car Sirio éteint la pompe

au qui le traverse descend en dessous des valeurs minimales (environ 2 litres/minute), indépendamment de la
pression atteinte dans I’installation.

Delta P démarrage: ce paramétre permet de régler le delta négatif de pression par rapport a la valeur Pmax au
démarrage de la pompe. Au début de n’importe quelle utilisation, la pompe ne démarre pas tant que la pression
dans I’installation n’est pas descendue en dessous de la valeur du delta indiqué dans ce paramétre par rapport a
la valeur Pmax. Une fois le moteur démarré, son régime de rotation est régulé de facon a maintenir la pression a
une valeur la plus pres possible de celle réglée dans le parametre Pmax. Le différentiel minimum entre Pmax et

Pmin est de 0.3 Bar, la valeur conseillée est d’au moins 0.5 Bar.

Pression de marche a vide : le réglage de ce paramétre n’est possible qu’en cas de désactivation du flussostat.
11 permet de définir la valeur minimum de pression en dega de laquelle la protection contre la marche a vide
intervient lorsque le moteur tourne a la fréquence maximum.

Pression limite: ce paramétre permet de définir la valeur limite pour I’intervention del la protection contre la
surpression.

L’intervention de la protection contre la supression bloque le fonctionnement du convertisseur jusqu’au
rétablissement de la part de I'utilisateur.

Pmax2: grace a ce paramétre, il est possible de définir la valeur de set-point secondaire du dispositif. Quand le
contact auxiliaire (ou I’entrée de la carte E/S auxiliaire) est fermé extérieurement, la valeur de pression
configurée dans Pmax2 devient le nouveau set-point, en fonction duquel Sirio regle les tours de I'électropompe.

Delta P stop: ce parametre permet de régler le delta de pression positif par rapport a la valeur Pmax pour un
arrét immédiat de la pompe. Dans des conditions normales de fonctionnement, a la fermeture des robinets, la
pompe s’arréte a la fin du temps réglé dans le parameétre “retard a I’arrét ”. Toutefois, si la pression dans
I’installation dépasse la valeur Pmax d’un ratio supérieur a celui réglé dans ce paramétre, la pompe s’arréte
instantanément afin d’éviter des phénomeénes de surpression qui pourraient endommager I’installation..

Unité de mesure: permet de sélectionner 'unité de mesure en BAR ou en PSI

Imax: grace a ce parametre, il est possible de définir le courant maximal absorbé par I'tlectropompe dans des
conditions ordinaires, de maniére a permettre l'arrét du moteur en cas d'absorption excessive. L'arrét se produit
méme si le courant lu pendant le fonctionnement est inférieur a 0,5 A suite a I’interruption de la connexion
entre le moteur et Sirio. Le temps d'intervention de la protection pour absorption excessive est inversement
proportionnel & I'importance de la surcharge en cours ; par conséquent, une faible surcharge comporte un temps

d'intervention plus long, tandis qu’une surcharge intense rend l'interruption beaucoup plus rapide. Lors de la mise en marche du dispositif, si
le paramétre Imax est configuré a 0,5 A (configuration d'usine), l'afficheur visualise automatiquement la page de configuration du courant
maximal et aucune action n'est permise si une valeur limite d'absorption n'est pas préalablement configurée.

Sens de rotation (uniquement pour les pompes triphasées): a partir de cet écran, on peut inverser le sens de
rotation de I’électropompe sans modifier le ciblage du moteur électrique. Pour modifier le sens de rotatione du
moteur, appuyer sur les touches “+” et “-*; le sens indiqué par la fléche est purement indicatif et ne correspond
pas forcement au sens de rotation réel qui doit dans tous les cas étre vérifié par I'installateur.
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Fréquence minimum : ce paramétre définit la fréquence minimum a laguelle la pompe est mise en marche et
arrétée. Pour les pompes triphasées on conseille la valeur de 25 Hz, pour les pompes monophasées
30Hz.Consulter également les informations fournies par le fabricant de I'€lectropompe pour déterminer la
valeur de fréquence minimum a laquelle le moteur électrique relié peut fonctionner

Fréquence d'arrét : seulement lors du fonctionnement sans fluxostat, ce parametre détermine la valeur de
frégquence minimum en dessous de laquelle le moteur est arrété. Durant le réglage, si la valeur de pression de
Pmax est atteinte et que la fréguence du moteur est inférieure a cette valeur, le convertisseur effectue une
tentative d'arrét du moteur. Si tous les robinets sont fermés et que la pression reste constante, l'arrét de la
pompe s'effectue correctement. Si la pompe ne s'arréte pas, augmenter cette valeur. Si, au contraire, la pompe
effectue des cycles de démarrage et d'arrét constants, diminuer la valeur de la fréquence d'arrét.

Fréquence nominale moteur : la fréquence maximum nominale de sortie du convertisseur (50 ou 60 Hz) peut
étre réglée en fonction du moteur utilisé. Attention : toute sélection incorrecte de la fréquence maximum peut
endommager la pompe, lire attentivement les informations techniques fournies par le fabricant.

Fréquence de commutation: regle la fréquence de commutation du convertisseur. Les valeurs sélectionnables
sont 3, 5 et 10 kHz. Des valeurs supérieures a la fréquence de commutation peuvent réduire I'émission sonore
du convertisseur et permettre un réglage plus fluide du moteur, mais risquent en revanche d’entrainer une
surchauffe de la carte électronique, d'augmenter les perturbations électromagnétiques et d'endommager le
moteur électrique (en particulier avec des cables grande longueur). Des valeurs réduites de la fréquence de

commutation sont recommandées pour les pompes de dimensions moyennes-grandes en cas de longue distance entre le convertisseur et le
moteur et en cas de température ambiante élevée.

Correction fréquence : ce parameétre permet de configurer un écart, positif ou négatif, de la fréquence
maximum par rapport a la valeur nominale programmée. 1l est parfois utile de configurer un écart négatif
(jusqu'a — 5Hz) pour limiter la puissance maximum de I'électropompe et éviter tout risque de surcharge. Un
écart positif (jusqu'a +5 Hz) est en revanche parfois nécessaire si les performances de I'électropompe doivent
étre légérement supérieures. Méme si aucune précaution particuliére n'est nécessaire pour réduire la fréquence

maximum, son augmentation doit étre évaluée attentivement - consulter le fabricant de I’électropompe et tenir compte du courant maximum

admis par le convertisseur.
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Soft-Start (démarrage progressif) : Depuis cette page-écran il est possible d’activer ou de désactiver la
fonction de “démarrage progressif”. Lorsque cette fonction est active la pompe est démarrée progressivement
;dans le cas contraire elle est toujours démarrée au maximum des tours pendant une durée de 1 seconde avant
de commencer le réglage du nombre de tours.

Type pompe : permet de préciser si la pompe branchée est de type monophasée avec condensateur de
démarrage (1 X 230V) ou bien triphasée avec connexion en triangle (3 X 230V).

Capteur de débit: active ou désactive le fonctionnement du fluxostat intégré. Le paramétrage d’usine prévoit
que le fluxostat soit activé, de maniére a ce que la pompe soit arrétée a la fermeture des robinets en relevant la
mise & zéro du débit a travers le convertisseur. Le méme principe est utilisé pour la protection contre la marche
a sec. Toutefois il est possible qu’il se produise des conditions (par exemple Iutilisation avec de 1’eau non
parfaitement propre) pouvant interférer avec le bon fonctionnement du fluxostat, en empéchant I'arrét correct

de la pompe. Dans ces conditions, il est possible de désactiver le fluxostat et de faire fonctionner Sirio uniquement grace aux informations
de pression et fréquence. Dans ce cas il est indispensable de régler correctement les paramétres de fréquence d'arrét et de pression de marche
a sec pour un fonctionnement correct du convertisseur. De plus, lorsque le fluxostat est désactivé, il est obligatoire d’installer un vase
d’expansion aprés Sirio pour aider le réglage de la pression durant la phase d'arrét et éviter des redémarrages continus de la pompe, en
veillant a vérifier périodiquement sa valeur de précharge.
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FrED

Origine de la commande : sélectionne la source de commande. En configurant le paramétre sur pression, le
fonctionnement est réglé de maniére automatique selon la pression dans I’installation. En sélectionnant le mode
manuel il est en revanche possible de commander manuellement le démarrage, l'arrét et la vitesse de
I’¢lectropompe directement depuis le clavier. Attention : en mode manuel les protections contre la marche a sec
et de limitation de la pression ne sont pas actives. Ce mode doit étre utilisé seulement temporairement et sous

le contrdle direct d’une personne. Préter la plus grande attention !
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Contact auxiliaire : ce parameétre permet de choisir la fonction a associer au contact auxiliaire ;

les valeurs paramétrables sont les suivantes :

“1 <->” le contact auxiliaire est employé pour la connexion de deux Sirio a I’intérieur d’un groupe gémellaire de pressurisation (paramétre

d’usine)
«) <.t

le contact auxiliaire est utilisé pour commander a distance le démarrage et l'arrét de I’électropompe

“3 X2” le contact auxiliaire est employé pour commander un second point de consigne de pression (Pmax2).

“OFF“ entrée désactivée

Fonction entrée sur carte E/S : détermine la fonction associée a I’entrée numérique de la carte d’E/S
auxiliaire (fournissable sur demande).
Les valeurs paramétrables sont :

“ERR.“ signal d’erreur : a la fermeture de I’entrée auxiliaire la pompe est immédiatement arrétée et I’afficheur visualise le message “Erreur
extérieure”. Utiliser cette fonction si ’on veut arréter le convertisseur dans le cas d’une condition d’erreur provenant de I’extérieur.

“y <ot

aussi active pour le parametre “Avec.Aux”,

I’entrée auxiliaire est utilisée pour commander a distance le démarrage et l'arrét de I’électropompe ; si la méme configuration est

il faudra fermer les deux contacts pour mettre en marche le moteur (logique AND)

“3 X2” I’entrée auxiliaire est employée pour commander un second point de consigne de pression (Pmax2); si la méme configuration est

aussi active pour le paramétre “Avec.Aux”,

OR)

I 0
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“OFF“ sortie désactivée
“ERR®

il faudra fermer I’un des deux contacts pour commander le second point de consigne (logique

Fonction sortie sur carte E/S : détermine la fonction associée a la sortie numérique de la carte d’E/S auxiliaire
(fournissable sur demande).
Les valeurs paramétrables sont :

erreur : la sortie est désactivée (contacte fermé) en présence d’une erreur quelconque sur Sirio

“P.ON“ pompe en marche : la sortie est activée (contact fermé) chaque fois que Sirio commande le démarrage de la pompe

“AUX

pompe auxiliaire : permet de commander une pompe auxiliaire a vitesse fixe qui se met en marche lorsque la pompe commandée

par Sirio n’est plus en mesure de satisfaire les exigences de I'installation. La sortie est activée (contact fermé) lorsque la fréquence de la
pompe est a la valeur maximum autorisée et que la pression descend en dessous de la valeur minimale de démarrage. Attention : il n’est pas
possible de connecter une charge supérieure a 0,3A sur le relais de sortie ! Consulter la documentation fournie avec la carte d’E/S auxiliaire
pour la connexion correcte a un tableau extérieur de commande.
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Retard a I'arrét : grace a ce parameétre il est possible de définir aprés combien de secondes 1’électropompe est
arrétée a la suite de la fermeture de tous les robinets. Si, lors des débits bas, on remarque des allumages et des
arréts continus de la pompe, augmenter le retard a I'arrét pour rendre le fonctionnement plus homogeéne.
Augmenter ce paramétre peut aussi étre utile pour supprimer un déclenchement trop fréquent de la protection
contre la marche a sec, surtout dans les pompes immergées ou dans celles qui ont de la peine a s’autoamorcer.

La valeur paramétrée en usine est de 10 secondes.

Intervalle auto-réarmement : en cas de manque temporaire d'eau en aspiration durant le fonctionnement de
I'électropompe, Sirio sectionne I'alimentation du moteur pour éviter son endommagement. Cette page permet de
définir le nombre de minutes aprés lesquelles le dispositif redémarre automatiquement pour vérifier que I'eau en
aspiration est a nouveau disponible. Si la tentative est positive, Sirio sort automatiquement de la condition
derreur et le systéme reprend son fonctionnement ; dans le cas contraire, une seconde tentative est effectuée

aprés le méme délai. L’intervalle maximum configurable est de 240 minutes (valeur conseillée 60 min.).

N° test auto-réarmement : ce paramétre définit le nombre de tentatives effectuées par Sirio pour tenter de
résoudre une condition d'arrét pour démarrage a sec Apres cette limite, le systéme s'arréte et attend
l'intervention de l'utilisateur. Le réarmement automatique est exclus si cette valeur est configurée sur zéro. Le
nombre maximum de tentatives est équivalent a 20. Appuyer sur les touches + et — pour modifier la valeur du
paramétre.

Réarmement automatique total : si ce parametre est configuré sur ON, la fonction de réarmement
automatique est activée en cas d'erreur quelconque, outre le démarrage a sec. Attention : le réarmement

automatique et non contrdlé de certaines erreurs (surcharge par ex.), risque a la longue d'endommager

l'installation et Sirio. Utiliser cette fonction avec une prudence extréme.




PARAMETRES AVANCES:

Les paramétres avancés ne sont accessibles qu’au service d’assistance technique. Pour accéder a ces paramétres, il faut contacter le
revendeur, un centre d’ assistance technique ou le fabricant.

Le tableau suivant dresse la liste des paramétres avancés auxquels se référer en cas d’assistance technique.

REF. PARAMETRE DESCRIPTION
3.0 Etalonnage pression 0.0 Bar Exécute le calibrage du capteur de pression a 0 Bar
3.1 Etalonnage pression 5.0 Bar Exécute le calibrage du capteur de pression a 5 Bar
3.2 Etalonnage capteur débit Exécute le calibrage du capteur de débit
3.3 Test pression Signal de test de la pression actuelle
3.4 Test flussostat Signal de test du flussostat
3.5 Software Release Sortie du logiciel
3.6 Durée alimentation Minuteur d’alimentation du convertisseur
3.7 Temps pompe Minuteur du fonctionnement de 1’électropompe
3.8 Derniére erreur Registre derniére erreur survenue
3.9 Démarrage Contacteur nombre de démarrages de la pompe
4.0 Vboost Boost de tension a 0Hz
4.1 Retard marche a sec Délai avant I’intervention de la protection pour manque d’eau
. . Activation ou désactivation du controle sur le nombre de démarrages par heure
4.2 Protection démarrage par heure o
(contrdle pertes)
Activation ou désactivation du contrle ce permet d’activer une fonction qui met
4.3 Protection anti-bloccage automatiquement en marche la pompe apres qu’elle est restée inutilisée pendant plus 24
heures
4.4 Dead time PWM Réglages dead-time PWM
4.5 Ki Constante integrative contrdle PID
4.6 Kp Constante proportionnelle contréle PID
4.7 Temps de boost Temps de boost a fréquence maximim avec soft start désactivé
5.0 Ta max Température ambiante maximum
5.1 Tm max Température maximum module IGBT
5.2 Indice réduction Ta Indice de réduction de la fréquence sur température ambiante
5.3 Indice réduction Tm Indice de réduction de la fréquence sur température module
5.6 Tension minimum Seuil minimum tension d’alimentation
5.7 Tension maximum Seuil maximum tension d’alimentation
5.9 Variable debug Selection variable de debug pour visualisation des valeurs de process




v ALARMES

En cas d’anomalies ou de dysfonctionnement dans I’installation, un des messages suivants s’affiche sur 1’écran du Sirio. Chaque erreur est
ainsi codifiée : la lettre E suivie d’un nombre de 1 a 13. Le nombre entre parenthese correspond au nombre d’occurrences survenues pour
chaque erreur. Pour réinitialiser une alarme, apres en avoir identifi¢ la cause, il suffi généralement d’appuyer sur la touche “reset” ou de
débrancher pendant quelques secondes 1’alimentation électrique.
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EO - Tension basse: indique une tension d’ alimentation trop basse. Vérifier la valeur de tension en entrée

E1 - Tension élevée: indique une tension d’alimentation trop élevée. Vérifier la valeur de tension en entrée

E2 — Court-circuit: Ce message apparait sur I’afficheur quand un court-circuit a lieu a la sortie du convertisseur
; cela peut se produire & la suite d'une connexion erronée du moteur électrique, d'un endommagement de
I’isolation électrique dans les cables connectant 1'¢lectropompe au dispositif ou d'une panne du moteur électrique
de la pompe. Quand cette erreur s’affiche, il est obligatoire de faire controler le plus rapidement possible par du
personnel spécialisé¢ I'installation électrique. L’erreur ne peut étre éliminée qu’en débranchant ’appareil de la

lectrique et en trouvant les causes de la panne. Tenter de faire redémarrer le convertisseur en présence d’un court-

circuit a la sortie peut sérieusement endommager I'appareil et présenter une source de danger pour I'utilisateur.
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E3 — Marche a sec: ce message apparait lorsque le systéme est arrété suite a I’absence d’eau a Iaspiration de la
pompe. Si la fonction de réinitialisation automatique a été activée, Sirio effectue des tentatives automatiquement
pour vérifier une nouvelle disponibilité d’eau. Pour éliminer la cause de I’erreur, appuyer sur la touche centrale
“reset 7.

E4 — Température ambiante: I’erreur d’affiche en cas de dépassement de la température ambiante a I’intérieur
du convertisseur. Vérifier les conditions de fonctionnement du convertisseur.

E5 - Température module IGBT: I’erreur d’affiche en cas de dépassement de la température maximum du
module IGBT du convertisseur. Vérifier les conditions de fonctionnement du convertisseur, en particulier la
température de ’eau et le courant absorbé par la pompe.

E6 — Surcharge: cette alarme apparait quand l'absorption de I'électropompe a dépassé la valeur de courant
maximal configurée dans la valeur Imax ; cela peut se produire a la suite de conditions de fonctionnement
extrémement dures de I'¢lectropompe, de redémarrages continus a des intervalles de temps trés rapprochés, de
problemes dans les enroulements du moteur ou de problémes de connexion électrique entre le moteur et Sirio. Si
cette alarme se présente fréquemment, il est opportun de faire contréler I'installation par l'installateur.

E8 — Erreur série: cette alarme peut apparaitre en cas d’erreur de communication interne du Sirio. Contacter
I’assistance technique.

E9 — Pression limite: I’alarme se déclenche en cas de dépassement du seuil de pression maximum paramétré. Si
Perreur se répéte vérifier les réglages du paramétre “P limite”. Vérifier également les autres conditions qui
auraient pl générer un phénomene de surpression (par exemple un gel partiel du liquide).

E10 - Erreur externe: cette alarme s’affiche, si aprés avoir réglé la fonction d’erreur externe sur la carte E/S
auxiliaire, le contact d’entrée E/S est fermé.

E11 - Nombre de démarrages maximum/heure: I’erreur survient en cas de dépassement du nombre de
démarrages maximum/heure autorisés. Vérifier la présence de pertes éventuelles dans I’installation. Vérifier la
valeur de précharge en cas d’installation d’un petit réservoir.

E12 - Erreur 12V: Une anomalie dans le circuit interne d’alimentation en basse tension a été détectée. Faire
contréler le dispositif par le fabricant.

E13 - Erreur capteur de pression: le capteur de pression a relvé une valeur erronée. Faire controler le
dispositif par le fabricant.



INSTALLATION ET BRANCHEMENT EN GROUPES DE PRESSION
JUMELES

INSTALLATION: installer chague Sirio sur le refoulement de I’électropompe
respective. Connecter le raccord de sortie de chaque convertisseur au collecteur du
refoulement sans interposer aucun clapet anti-retour. Raccorder les aspirations des
électropompes au collecteur commun d’aspiration en introduisant un clapet antiretour
pour chaque pompe afin d’éviter son vidage quand on I’arréte. Sirio peut étre monté
aussi bien en position verticale qu’horizontale.

MORSETTIERA DI
COLLEGAMENTO
CCONNECTION TERMINAL

RACCORDEMENT: le raccordement entre les deux Sirio s’effectue par un cable
non blindé 4x0,5mm2 comme le montre le schéma au verso. La longueur maximum
du cable est de 100 cm y compris les dégainages.

Un cable de raccordement préassemblé, muni de cosses et du numérotage des cables
(code SRCABL4X05- 100) est disponible. Si aucun céble n’est connecté le dispositif
travaille de facon autonome.

BORNIER DE
RACCORDEMENT

DISPOSITIF “MASTER”: quand le dispositif est

MASTER il est sensible aux variations de pression de 1.4 BFF
I’installation et il est donc en mesure de faire démarrer

N . N e [ T |
et d’arréter I’électropompe et d’en réguler le régime en L S d

fonction de la demande d’eau de I’installation.

DISPOSITIF “SLAVE”: quand le dispositif est
SLAVE, I’afficheur visualise 2 lettres S sur la ligne du [P ——
bas ; dans cette condition, si la pompe est en fonction, le 1« DI
régime est gardé constant, tandis que si la pompe est p 1
arrétée, son démarrage est inhibé méme en cas -
d’ouverture des robinets.

=
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FONCTIONNEMENT: au moment de la mise en marche, le premier dispositif qui arrive a s’imposer sur ’autre prend le role de
“MASTER ” tandis que I'autre devient “SLAVE ™. A I'ouverture des utilisations, le dispositif “MASTER” fait démarrer la pompe et quand
le régime de rotation maximum est atteint et la pression de Iinstallation est inférieure & la valeur de consigne de Pmin, il céde le contrdle au
deuxiéme convertisseur qui deviendra le nouveau “MASTER ” tandis que le premier devient “SLAVE * et son régime de rotation reste fixe.
A la fermeture progressive des utilisations, le deuxiéme dispositif arréte la pompe et céde de nouveau le contréle de I'installation au premier
convertisseur ; ce dernier arrétera sa propre électropompe au moment ot le prélévement de I’eau est réduit a zéro a la suite de la fermeture
compléte de chaque utilisation. Aprés I’arrét, le role de “MASTER” est cédé a I'autre dispositif, de fagon a obtenir une alternance continue
de la pompe qui a démarré en premier. En cas de panne ou d’erreur d’un des deux convertisseurs, 1’autre prend automatiquement le role de
master et commence a travailler de maniere indépendante. Pour activer la fonction d’échange, aucune programmation de parameétres n’est
nécessaire dans le menu, étant donné que Sirio détecte de fagon autonome la présence d’un dispositif secondaire a travers la connexion
électrique.

Les valeurs programmées de Pmin et “Dp démarrage” doivent &tre identiques pour les deux dispositifs.

SIRIO X4
11 est possible de relier jusqu’a 4 convertisseur Sirio grace au module d’interface “Sirio X4”. Dans ce cas, les cébles de communication ne
sont pas branchés entre les deux convertisseurs mais sont tous reliés au module d’interface qui s’occupe de les activer de maniére

séquentielle.

MODULE DE PROTECTION

Afin de prévenir d’évetuels dommages du convertisseur il existe un module de protection qui peut étre installé sur la ligne d’alimentation et
permet la deconnexion automatique du Sirio du réseau électrique en cas d’alimentation anormale. Consulter un revendeur agrée pour de plus
amples informations.



? ANOMALIES POSSIBLES:

v En ouvrant I’un des robinets de I’installation, la pompe ne démarre pas ou démarre aprés quelques secondes

La valeur du delta P définie est trop élevée ou une soupape de retenue est montée en aval du dispositif. Essayer d’augmenter la valeur de la
pression de départ Pmin et d’éliminer toute soupape éventuelle aprés Sirio. Vérifier le bon fonctionnement du contact externe de capacité.

v A la fermeture des robinets, la pompe s’arréte, mais redémarre aprés quelques instants sans qu’il y ait de fuite dans I’installation.
La valeur “Dp démarrage” est trop basse, ’augmenter.

v La pompe s’active et se désactive continuellement

L’installation présente des fuites. Controler les différents raccords hydrauliques. A I’aide de I’écran, contrdler les éventuelles chutes de
pression lorsque les robinets sont fermés. Contrdler 1’éventuelle présence de saleté dans la soupape de retenue du Sirio qui en empécherait la
fermeture parfaite et procéder au nettoyage, le cas échéant, avec un jet d’air comprimé.

v Le dispositif signale fréquemment un phénomene de marche a sec

Le tuyau d’aspiration de la pompe se vide pendant les périodes d’inactivité du systéme, empéchant I'amorcage de la pompe au démarrage
suivant. Contréler 1’étanchéité de 1’éventuelle soupape de fond.

v Le dispositif signale fréguemment un phénoméne de basse tension ou de tension trop elevée

La tension d’alimentation peut étre non-conforme aux exigences des specifications de I’appareil; faire contrdler le dispositif par du personnel
qualifié.

v Le dispositif présente une surchauffe et la protection contre les températures trop élevées se déclenche.

Le convertisseur n’est plus en mesure de réguler la température de 1’eau qui traverse le dispositif ou la température du fluide pompé est trop
élevée; contrdler la présence de corps étrangers qui bloqueraient le passage de I’eau et faire contréler, le cas échéant, le dispositif par le
fabricant.

v La pompe a un fonctionnement irrégulier avec des flux d’eau trés réduits

Le flux a des valeurs trop basses et, ne pouvant étre relevé par I'appareil, il entraine I'arrét de I’¢électropompe. Installer un petit vase
d’expansion (1-2 litres) pour rendre le systéme élastique et réduire le nombre de redémarrages.

v La pompe ne s’arréte pas

L’installation a des fuites importantes ou la soupape de retenue de I’appareil s’est bloquée & cause de la saleté ; essayer de déplacer la
soupape de retenue avec les doigts et vérifier que le ressort soit capable d’en garantir la fermeture.
Le capteur qui détecte la position de la soupape est en panne ; faire contréler ’appareil par le constructeur.

v La pompe tourne au régime maximum, mais avec de faibles prestations

Le branchement de la pompe ou du condensateur n’est pas correct: vérifier la connexion électrique.
La pompe tourne dans le mauvais sens (modele triphasé); vérifier le sens de rotation.
La pompe est endommaggée ou des corps étrangers obstruent le passage de I’eau.

v Lors d’une forte d de en eau de Ii

ion, la pression s’abaisse

C’est une condition normale due au fait que le dispositif n’est pas capable de forcer la pompe au-dela de sa courbe de puissance maximum ;
il en résulte que la pression n’est plus compensée une fois dépassé un certain débit, car la pompe tourne déja au maximum de la vitesse
permise. Dans ces cas, il convient d'installer une pompe aux prestations supérieures.



% ENTRETIEN:

Sirio a été congu pour réduire au minimum entretien. Il est indispensable de suivre les indications pour assurer un fonctionnement complet
du dispositif a long terme:

- éviter que le dispositif atteigne des températures inférieures a 3° C; dans le cas contraire, s’assurer que toute ’eau a I’intérieur ait été
vidangée, afin d’éviter qu’en gelant, le corps en plastique de I’appareil soit endommagé;

- si la pompe est dotée de filtres a I’aspiration, en vérifier régulierement la propreté;

- toujours s’assurer que le couvercle soit bien fermé et les presse-étoupes bien serrés afin d’éviter que I’eau s’infiltre de I’extérieur;

- débrancher I’appareil et vidanger I’eau de I’installation lorsque le systéme reste inactif pendant une longue période;

- éviter de forcer la marche de la pompe lorsqu’il n’y a pas d’eau en aspiration : dans le cas contraire la pompe et Sirio peuvent étre
endommagés;

- avant d’utiliser le dispositif avec des liquides différents de 1’eau, consulter le constructeur.

- ne pas accomplir d'opérations avec le dispositif ouvert

- avant d'enlever le couvercle du dispositif, attendre 3 minutes pour permettre la décharge des condensateurs

A ATTENTION: le dispositif ne contient aucun composant pouvant étre réparé ou remplacé par Putilisateur final. Il est donc
conseillé de ne pas retirer le couvercle de protection de la carte électronique afin d’éviter ’annulation de la garantie!



PROGRAMMIERUNG:

v BESCHREIBUNG DER TASTEN

e Linker Pfeil: geht die Menuseiten riickwarts durch

o Rechter Pfeil: geht die Meniseiten vorwarts durch

4B, On-Off/Reset: schaltet die Vorrichtung von Standby ein/aus und fiihrt das Reset der Einheit
& e Alarmen und/oder Fehlern aus.

Taste “+”: erhoht den Wert des derzeit am Display gezeigten Parameters, ermoglicht den forcierten Betrieb auf
Hochstdrehzahl ohne Ausldsung des Trockenlaufschutzes.

° Taste “-”: verringert den Wert des derzeit am Display gezeigten Parameters

v AUFBAU DES HAUPTMENUS

Das Hauptmenii zeigt die Betriebswerte der Anlage: Druck, aktuelle Frequenz des Motors, Eingangsspannung, Ausgangsstrom des Motors
und Innentemperaturen des Inverters. AuBerdem kann die Sprache gewahlt werden.
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v BESCHREIBUNG DER PARAMETER UND DER BILDSCHIRMSEITEN

HAUPTMENU

Diese Bildschirmseiten sind normalerweise zugénglich, wenn die Vorrichtung arbeitet.
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Hauptseite: wenn Sirio ordnungsgemaB funktioniert, wird in der ersten Zeile des Displays der vom System
gemessene Momentandruck gezeigt; in der zweiten Zeile ist ein Strichschaubild sichtbar, das die Frequenz des
Pumpenmotors zeigt. VVon hier aus kann man die verschiedenen Meniis mit den Pfeiltasten durchgehen oder das
System durch Driicken der Taste “on-off” in der Mitte auf Standby umschalten.

Wenn sich Sirio in Standby befindet, erfolgt kein Einschalten der Pumpe, auch wenn der Druck unter den in
“Pmin” eingestellten Wert sinkt. Um den Status Standby zu verlassen, erneut auf die Taste in der Mitte driicken.
Wenn man die Taste “+” gedriickt hélt, wird die Pumpe auf die Hochstdrehzahl gebracht und der
Trockenlaufschutz wird ignoriert (diese Funktion fiir das Fiillen der Pumpe beim ersten Anlassen benutzen).

Anzeige Spannung und Strom: Auf dieser Seite des Meniis kdnnen die Eingangsspannung am Inverter und die
Stromaufnahme des Motors angezeigt werden. Der Stromausgangswert aus dem Motor kann vom
Stromeingangswert abweichen, da der Inverter sowohl die Frequenz als auch die Spannung moduliert.

Anzeige Temperaturen: Es werden die Umgebungstemperaturen innerhalb des Inverters und des IGBT-
Leistungsmoduls angezeigt. Diese Temperaturwerte wirken sich auf das intelligente Leistungsmanagement aus,
das den maximalen Frequenzwert des Motors einschrankt, sobald bestimmte Voralarm-Grenzwerte erreicht
werden.

Sprache: die Sprache der Meniis und Alarmmeldungen kann personalisiert werden. Der Wert des Parameters
kann durch Betatigung der Tasten + und - geéndert werden.



PARAMETER FUR DEN INSTALLATEUR:

Diese Parameter sind in versteckten Bildschirmseiten enthalten und sollten nur wéhrend der Installierung geéndert werden. Um in diese
Seiten zu gelangen, die VVorrichtung in Stand-by stellen und 5 Sekunden gleichzeitig die Tasten “+” und “-* driicken. Wenn man in dem
versteckten Menii ist, werden die Pfeiltasten “<<” und “>>" benutzt, um die Seiten durchgehen zu kénnen und die Tasten “+” und “-*, um
die Parameter zu dndern. Um auf die Hauptbildschirmseite zu kommen, wird die mittlere Taste gedrlckt. Einige Parameter konnen
eventuell nicht erscheinen, wenn die entsprechende Funktion nicht aktiviert ist.
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Pmax: in diesem Parameter kann der Solldruck der Vorrichtung eingestellt werden. Er ist der konstante
Druckwert, den man in der Anlage haben mochte Wahrend seines Betriebs regelt Sirio die Drehzahl der
Elektropumpe, passt sie der effektiven Anfrage der Abnehmer an und hélt daher den Druck in der Anlage
konstant. Wenn man Pmax-Werte einstellt, die héher als die max. Forderhohe der Pumpe sind, ist das Anhalten
des Motors beim SchlieRen der Hahne nur gesichert, wenn der Stromungswéchter eingeschaltet ist, da Sirio

Anlagendruck die Pumpe ausschaltet, wenn der ihn durchstromende Wasserfluss unter den Mindestwert sinkt (ca. 2 I/Min.).

Delta P Start: Dieser Parameter stellt die Druckdifferenz in Bezug auf Pmax fiir den Start der Pumpe ein. Bei
Offnen eines beliebigen Verbrauchers startet die Pumpe erst, wenn der Druck in der Anlage unter Pmax minus
eingestellter Druckdiffernz sinkt.. Nachdem der Motor gestartet ist, wird seine Drehzahl so geregelt, dass der
Druckwert so nah wie moglich am in Parameter Pmax eingestellten Wert bleibt. Das zwischen Pmax und Pmin
einstellbare minimale Differential ist 0,3 bar, das empfohlene mindestens 0,5bar.

Trockenlaufdruck: Dieser Parameter ist nur bei ausgeschaltetem Stromungswéchter von Bedeutung. Er legt
einen Mindestdruckwert fest. Sobald dieser Wert mit Hochtdrehzahl laufendem Motor unterschritten wird, lost
der Trockenlaufschutz aus.

Druckgrenzwert: Dieser Parameter legt den Grenzwert fir das Auslésen des Uberdruckschutzes fest.
Lost der Uberdruckschutz aus, wird der Betrieb des Inverters bis zur Riickstellung durch den Benutzer gesperrt.

Pmax2: in diesem Parameter kann der zweite Solldruck der Vorrichtung eingestellt werden. Wird der
Hilfskontakt (oder der Eingang der 1/0O-Zusatzkarte) von auflen geschlossen, wird der in Pmax2 eingestellte
Druckwert zum neuen Solldruck, anhand dessen Sirio die Umdrehungen der Elektropumpe egelt.

Delta P Stopp: Dieser Parameter stellt die Druckdifferenz in Bezug auf Pmax firr den sofortigen Halt der Pumpe
ein. Wahrend des normalen Betriebs wird die Pumpe beim Schliefen der Hahne nach einer im Parameter
,Stopp-Verzogerung* eingestellten Zeit angehalten. Wenn jedoch der Druck in der Anlage den Wert Pmax plus
eingestellter Druckdiffernz Ubersteigt, wird die Pumpe sofort angehalten, um einen schadlichen Uberdruck in

der Anlage zu vermeiden.

Eirbheit.

MaBeinheit: Die MaReinheit in BAR oder PSI auswéhlen.

Imax: Mit diesem Parameter ist es mdglich, die Spitzenstromaufnahme der Elektropumpe in normalen
Bedingungen einzustellen, um im Falle einer GibermaRigen Stromaufnahme den Motorstillstand zu ermdglichen.
Der Stillstand erfolgt auch, wenn der wahrend des Betriebs abgelesene Strom nach der Unterbrechung der
Verbindung zwischen dem Motor und Sirio unter 0,5 A liegt. Die Einschrittszeit der Schutzvorrichtung fir eine
libermaRige Aufnahme ist umgekehrt proportional zur GroRe der laufenden Uberlast, daher ist fiir eine leichte

Uberlast mehr Zeit erforderlich, wahrend eine starke Uberlast die Unterbrechung stark beschleunigt. Wenn der Parameter Imax bei
Einschaltung der Vorrichtung auf 0,5 A gestellt ist (Werkseinstellung), erscheint auf dem Display automatisch die Einstellungsseite des
Spitzenstroms, und es ist keine Aktion zuldssig, wenn nicht vorher ein Aufnahmegrenzwert eingestellt wurde.
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Drehrichtung (nur fir dreiphasige Pumpen): Von dieser Bildschirmseite aus ist es moglich, die Drehrichtung
der Elektropumpe umzukehren, ohne die Verkabelung des elektrischen Motors zu &ndern. Um die Drehrichtung
des Motors zu dndern, die Tasten ,,+“ und ,,-,, beniitzen; die vom Pfeil angegebene Richtung hat nur einen
richtungsweisenden Wert und spiegelt nicht die effektive Drehrichtung wider, die auf jeden Fall durch den
Installateur gepriift werden muss.

Mindestfrequenz: Dieser Parameter definiert die Mindestfrequenz mit der die Pumpe gestartet und gestoppt
wird. Fir dreiphasige Pumpen wird der Wert 25Hz empfohlen, bei einphasigen Pumpen 30Hz.
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Stopp-Frequenz: Nur bei Betrieb ohne Druckflusswéachter bestimmtdieser Parameter bestimmt den Wert der
Mindestfrequenz, unter dem der Motor gestoppt wird. Wahrend der Einstellung fiihrt der Inverter, wenn der
Druckwert Pmax erreicht wird und die Frequenz des Motors unter diesem Wert liegt, einen Versuch aus, den
Motor anzuhalten. Wenn alle Hahne geschlossen sind und der Druck konstant bleibt, wird die Pumpe korrekt
gestoppt. Versuchen Sie, falls die Pumpe nicht anhalten sollte, diesen Wert zu erhéhen. Im Gegenteil, falls die

Pumpe standige Zyklen der Ein- und Abschaltung durchfihrt, versuchen Sie, den Wert der Stopp-Frequenz zu vermindern.

Nennfrequenz Motor: Je nach eingesetztem Motor ist es mdglich, die maximale Nennfrequenz im Ausgang
vom Inverter zu wahlen (50 oder 60 Hz). Achtung: Eine falsche Wahl der maximalen Frequenz kann die
Beschadigung der Pumpe verursachen; konsultieren Sie aufmerksam die vom Hersteller gelieferten technischen
Daten.

Schaltfrequenz: Stellt die Schaltfrequenz des Inverters ein. Die wéhlbaren Werte sind 3, 5 und 10 kHz. Hohere

T.ak:t.. 'F'r""El Werte der Schaltfrequenz kdnnen die Gerauschentwicklung des Inverters reduzieren und eine fliissigere
- Uer Einstellung des Motors erlauben, sie kénnten aber eine groere Uberhitzung der Platine, eine Erhéhung der
3 kHz elektromagnetischen Stérungen und potentielle Schaden am Elektromotor verursachen (insbesondere mit sehr

langen Kabeln). Niedrige Werte der Schaltfrequenz werden fiir mittelgroRe/groe Pumpen empfohlen, im Falle

von groRen Abstanden zwischen Inverter und Motor und im Falle von hohen Umgebungstemperaturen.
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Korrektur Frequenz: Mit diesem Parameter ist es moglich, eine positive oder negative Abweichung der
maximalen Frequenz beztglich des programmierten Nennwerts einzustellen. Es kann niitzlich sein, eine
negative Abweichung (bis zu — 5Hz) einzustellen, wenn man die Hochstleistung der Elektropumpe zu
beschrénken wiinscht und mégliche Bedingungen von Uberlastung vermeiden will. Eine positive Erhéhung (bis

zu +5Hz) kann stattdessen notwendig sein, wenn an die Elektropumpe etwas héhere Anforderungen an Leistung gestellt werden. Wahrend
keine besonderen Vorsichtsmanahmen bei der Verringerung der maximalen Frequenz bestehen, ist ihre Erh6hung aufmerksam
abzuschéatzen, nachdem der Hersteller der Elektropumpe konsultiert und der fiir den Inverter anwendbare, maximale Strom in Betracht

gezogen wurde.

o c-t - t Soft-Start (progressiver Start): Auf dieser Bildschirmseite kann die Funktion ,,Soft-Start* an- oder
S LA ausgeschaltet werden. Ist diese Funktion angeschaltet, dann wird die Pumpe progressiv gestartet; anderenfalls
DH wird diese immer mit maximaler Drehzahl 1 Sekunde lang gestartet, bevor die Drehzahl eingeregelt wird.
Typ von Pumpe: Erlaubt anzugeben, ob die Pumpe vom einphasigen Typ mit Anlaufkondensator (1 X 230V)
Prirme oder dreiphasig mit Dreieck-Schaltung (3 X 230V) ist.
1R2360
- . Strémungssensor: Schaltet den Betrieb des integrierten Stromungssensors an oder aus. Die Einstellung des
LiLiFrCh. =50 Werks sieht vor, dass der Stromungswéchters so aktiviert wird, dass die Pumpe beim SchlieRen der Hahne
—r stoppt und der Stromungsstopp durch den Inverter festgestellt wird. Dieses Prinzip wird auch dazu verwendet,
iy um vor einem Trockenlauf zu schiitzen. Trotzdem gibt es Bedingungen (z.B. die Verwendung von Wasser, das

nicht vollkommen sauber ist), die den einwandfreien Lauf des Stromungswéchters beeinflussen und den

korrekten Stopp der Pumpe verhindern. Unter diesen Bedingungen kann der Strémungswéchter ausgeschaltet werden, so dass Sirio nur mit
den Informationen Druck und Frequenz funktioniert. In diesem Fall ist es unabdingbar, die Parameter Stopp-Frequenz und Druck bei
Trockenlauf richtig einzustellen, damit der Inverter richtig funktioniert. Wird der Strémungswaéchter deaktiviert, dann muss unbedingt ein
AusdehnungsgefaR nach Sirio installiert werden, um der Druckregulierung beim Ausschalten zu helfen und stéandiges erneutes Einschalten
der Pumpe zu vermeiden. Der Vorfiillwert muss regelmégig tiberpriift werden.

3

Steuerungsquelle: die Quelle der Steuerung auswéhlen. Wird der Parameter auf Druck gestellt, dann wird der

Bt isky Betrieb automatisch anhand des Anlagendrucks geregelt. Wird die manuelle Steuerung gewahlt, dann kdnnen
- Start, Stopp und Geschwindigkeit der Elektropumpe direkt von Hand an der Tastatur gesteuert werden.
FPRES Achtung: bei manuellem Betrieb sind die Schutzvorrichtungen des Trockenlaufs und der Druckbegrenzung

nicht aktiv. Diese Betriebsweise darf nur zeitweilig und unter der direkten Kontrolle einer Person verwendet

werden. Sehr vorsichtig dabei vorgehen!

Hilf. ko Hilfskontakt: Mit diesem Parameter kann die Funktion gewahlt werden, die dem Hilfskontakt zugeordnet
Y wird;
1 TS es gibt folgende einstellbare Werte:

“1 <->” Der Hilfskontakt wird dazu verwendet, zwei Sirios in einer Zwillingseinheit der Druckbeaufschlagung (Einstellung des Werks).
“2 <-“  Der Hilfskontakt wird dazu verwendet, um die Elektropumpe durch eine Fernbedienung an- und auszuschalten.
“3 X2” Der Hilfskontakt wird dazu verwendet, um einen zweiten Set-Point des Drucks zu steuern (Pmax2).



I-0 1ir. Funktion Input 1/O-Karte: Legt die Funktion fest, die dem digitalen Eingang der I/0-Hilfskarte zugeordnet
P ist (auf Anfrage lieferbar).
UFF Folgende Werte konnen eingestellt werden:

“OFF“ Eingang deaktiviert

“ERR.“ Fehleranzeige: beim SchlieRen des Hilfseingangs wird die Pumpe sofort gestoppt und am Display erscheint die Schrift ,,externer
Fehler“. Diese Funktion wird verwendet, um den Inverter bei einer externen Fehlerbedingung anzuhalten.

“2 < Der Hilfskontakt wird dazu verwendet, um den Start und Stopp der Elektropumpe durch eine Fernbedienung zu steuern; ist diese
Einstellung auch fiir den Parameter ,,Con.Aus* aktiv, dann miissen beide Kontakte geschlossen werden, um den Motor zu starten (Logik
AND).

“3 X2” Der Hilfskontakt wird dazu verwendet, um einen zweiten Set-Point des Drucks (Pmax2) zu steuern; ist diese Einstellung auch fiir
den Parameter ,,Con.Aus* aktiv, dann muss einer der beiden Kontakte geschlossen werden, um den zweiten Set-Point zu steuern (Logik OR).

Funktion Output 1/0-Karte: Legt die Funktion fest, die dem digitalen Eingang der 1/0-Hilfskarte zugeordnet
IA0 out. ist (auf Anfrage lieferbar).
0OFF Folgende Werte kénnen eingestellt werden:

“OFF“ Ausgang deaktiviert

“ERR“ Fehler: der Ausgang wird (Kontakt geschlossen) bei jeglichem Fehler von Sirio freigegeben.

“P.ON“ Pumpe in Funktion: der Ausgang wird (Kontakt geschlossen) immer dann freigegeben, wenn Sirio das Kommando zum
Pumpenstart gibt.

“AUX“ Hilfspumpe: zur Steuerung einer Hilfspumpe mit fester Geschwindigkeit, die startet, wenn die Pumpe, die durch Sirio gesteuert
wird, den Anforderungen der Anlage nicht mehr gerecht wird. Der Ausgang wird freigegeben (Kontakt geschlossen), wenn die Pumpe den
Maximalwert erreicht hat und der Druck unter den minimalen Startwert abféllt. Achtung: es kann keine Last tiber 0,3° am Ausgangsrelais
verbunden werden. Bitte auf die mit der 1/0-Karte mitgelieferten Unterlagen Bezug nehmen, um einen korrekten Anschluss mit einer
externen Steuertafel auszufiihren.

Stopp-Verzdégerung : Mit diesem Parameter kann bestimmt werden, nach wie vielen Sekunden die
Hachlauf Elektropumpe gestoppt wird, nachdem alle Hahne geschlossen wurden. Falls sich bei niedrigem Durchfluss die
lEj EjSE"E- Pumpe fortwéhrend an- und ausschaltet, dann die Stopp-Verzogerung erhdhen, damit die Funktionsweise

. - gleichméRiger wird. Diesen Parameter zu erh6hen kann auch niitzlich sein, damit die Schutzvorrichtung gegen
Trockenlauf nicht zu oft eingreift, vor allem bei Tauchpumpen oder Pumpen, die schwer von selbst ansaugen.
Der vom Werk voreingestellte Wert betrdgt 10 Sekunden.

Zeitabstand Auto-Reset: Besteht wahrend Betriebs der Elektropumpe ein voriibergehender Wassermangel in

ol stent v € A
PEzSeT. der Ansaugung, dann trennt Sirio die Stromversorgung des Motors, um zu vermeiden, dass dieser Schaden

ar - nimmt. Uber diese Bildschirmseite ist es moglich, einzustellen, nach wie vielen Minuten die Vorrichtung einen

1o mMin automatischen Neustart ausfiihrt, um eine eventuelle neue Verfiigbarkeit von Wasser in der Ansaugung zu

priifen. Wenn der Versuch Erfolg hat, verldsst Sirio automatisch die Fehlerbedingung und das System
funktioniert erneut; anderenfalls wird nach dem gleichen Zeitintervall ein weiterer Versuch ausgefiihrt. Der maximal einstellbare Zeitabstand
betragt 240 Minuten (empfohlener Wert 30 Min.).

Nr. Test automatisches Reset: Dieser Parameter bestimmt die Anzahl der Versuche, die Sirio ausfiihrt, um die

Fazat Bedingung des Stillstands wegen Trockenlauf zu losen. Uber dieser Grenze wird das System stillgesetzt und es
hinintinie ist der Eingriff des Benutzers notwendig. Durch die Einstellung dieses Werts auf Null ist Auto-Reset
S test ausgeschlossen. Die maximale Anzahl an Versuchen ist 20. Der Wert des Parameters kann durch Betétigung der

Tasten + und - geéndert werden.

Komplettes automatisches Reset: Durch Einstellen dieses Parameters auf ON wird die Funktion des

:Et.- automatischen Resets durch jeglichen Fehler (auBer dem Trockenlauf), der auf der Anlage auftritt, aktiv.

= Achtung: Das automatische und nicht kontrollierte Reset einiger Fehler (z.B. Uberlastung) kénnte auf lange Zeit
b hin Schéaden an der Anlage und an Sirio verursachen. Verwenden Sie diese Funktion mit Vorsicht.




ERWEITERTE PARAMETER:

Die erweiterten Parameter sind nur fiir den technischen Kundendienst zuganglich. Wenden Sie sich bitte an den Handler, ein technisches
Kundendienstcenter oder den Hersteller, um auf diese Parameter zugreifen zu kénnen.
Die nachfolgende Tabelle zeigt eine Liste der erweiterten Parameter als Bezugspunkt im Fall der technischen Assistenz.

RIF. PARAMETER BESCHREIBUNG

3.0 Druckjustierung 0,0 bar kalibriert den Drucksensor auf 0 bar

3.1 Druckjustierung 5,0 bar kalibriert den Drucksensor auf 5 Bar

3.2 Justierung Strémungssensor kalibriert den Stromungssensor

3.3 Test Druck Test des aktuellen Druck-Signals

3.4 Test Stromungswéchter Test des Signals des Stromungswachters

3.5 Software Release Release der Software

3.6 Zeit Versorgung Timer fir die Versorgung des Inverters

3.7 Zeit Pumpe Timer fiir den Betrieb der Elektropumpe

3.8 Letzter Fehler Eintrag des zuletzt aufgetretenen Fehlers

3.9 Starts Zahler fiir die Pumpenstarts

4.0 Vhboost Spannungshoost bei 0 Hz

4.1 Verzogerung Trockenlauf Verzogerungszeit, bevor die Schutzeinrichtung bei fehlendem Wasser ausldst

4.2 Startschutz pro Stunde Ein- oder Ausschalten der Kontrolle iber die Anzahl der Starts pro Stunde
(Leckagenkontrolle)

4.3 Blockierschutz Startet die Pumpe nach 24 Stunden Stillstand

4.4 Totzeit PWM Einstellung Totzeit PWM

4.5 Ki Zusatzkonstante fiir PID-Kontrolle

4.6 Kp Proportionalkonstante fiir PID-Kontrolle

4.7 Boostzeit Boostzeit bei hdchster Frequenz mit gesperrtem Softstart

5.0 Tu max. Umgebungshéchsttemperatur

5.1 Tm max Héchsttemperatur fir IGBT-Modul

5.2 Index Absenken Tu Index Absenken der Frequenz auf Umgebungstemperatur

5.3 Index Absenken Tm Index Absenken der Frequenz auf Modultemperatur

5.6 Mindestspannung Mindestgrenzwert fiir Versorgungsspannung

5.7 Hochstspannung Hochstgrenzwert fiir Versorgungsspannung

5.9 Variable Debug Auswahl der Variablen Debug zur Anzeige der Prozesswerte




v ALARME

Bei ungewdhnlichem Verhalten oder Stérungen der Anlage erscheint auf dem Display von Sirio eine der folgenden Anzeigen. Jeder Fehler
hat einen Code, der aus dem Buchstaben "E", gefolgt von einer Zahl zwischen 0 und 13 besteht. Die Zahl in Klammern gibt an, wie haufig
jeder Fehler aufgetreten ist. Fur den Reset eines Alarms nach Beseitigen der Ursache geniigt es im Allgemeinen, die Reset-Taste in der Mitte
zu driicken oder fiir einige Sekunden die Stromversorgung zu unterbrechen.
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Lnlt..ni
Ei [ Al
Linlt.. ko
E2X [ £
kurzzschl

EO - Spannung niedrig: gibt an, dass die Versorgungsspannung zu niedrig ist. Den Voltwert am Eingang
Uberpriifen

E1 - Spannung hoch: gibt an, dass die Versorgungsspannung zu hoch ist. Den Voltwert am Eingang tberpriifen

E2-Kurzschluss: Diese Meldung erscheint im Display, wenn ein Kurzschluss am Ausgang des Inverters auftritt.
Das kann nach einer falschen Verbindung des Elektromotors, bei Beschadigung der Stromisolierung der Kabel,
die die Elektropumpe mit der Vorrichtung verbinden, oder aufgrund einer Stérung am Elektromotor der Pumpe
erfolgen. Wenn dieser Fehler erscheint, muss die Elektrik sobald wie mdglich durch spezialisiertes Personal

kontrolliert werden. Der Fehler kann nur durch Trennen des Geréts von der Stromspeisungsquelle und Beseitigen der Stérungsursachen
entfernt werden. Der Versuch, den Inverter bei Anwesenheit eines ausgehenden Kurzschlusses erneut zu starten, kann dem Gerét
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schwerwiegende Schéden zufiigen und eine Gefahr fiir den Anwender darstellen.

E3-Trockenlauf: diese Meldung erscheint, wenn das System infolge von Wassermangel in der
Pumpenansaugung angehalten wird. Wenn die Auto-Reset-Funktion aktiviert ist, filhrt Sirio selbsttéatig Versuche
aus, um zu priifen, ob inzwischen Wasser vorhanden ist. Um den Alarm zu 16schen, auf die Taste “reset” in der
Mitte driicken.

E4-Umgebungstemperatur: Die Fehlermeldung erscheint, wenn die interne Umgebungshdchsttemperatur im
Inverter Uberschritten wurde. Die Bedingungen, unter denen der Inverter arbeitet, Uberprifen.

ES5-Temperatur IGBT-Modul: Die Fehlermeldung erscheint, wenn die Hochsttemperatur des IGBT-Moduls des
Inverters tiberschritten wurde. Die Bedingungen, unter denen der Inverter arbeitet, Uberpriifen, insbesondere die
Wassertemperatur und die Stromaufnahme der Pumpe.

E6-Uberlast: Dieser Alarm erscheint, wenn die Stromaufnahme der Elektropumpe den Spitzenstromwert
Uberschritten hat, der im Wert Imax eingestellt ist; das kann infolge von extrem schwierigen
Betriebsbedingungen der Elektropumpe, bei fortlaufenden Neustartvorgangen mit sehr nahe liegenden
Zeitintervallen, bei Problemen der Motoraufwicklung oder aufgrund von Problemen der Stromverbindung

zwischen dem Motor und Sirio erfolgen. Wenn dieser Alarm haufig auftritt, empfiehlt es sich, die Anlage durch
den Installateur kontrollieren zu lassen.

E8-Serieller Fehler: Diese Alarmmeldung kann angezeigt werden, wenn ein Fehler in der internen seriellen
Kommunikation von Sirio aufgetreten ist. Den technischen Kundendienst kontaktieren.

E9-Druckgrenzwert: Der Alarm tritt auf, wenn der eingestellte Grenzwert filr den Hochstdruck Uberschritten
wird. Tritt der Fehler wiederholt auf, ist die Einstellung des Parameters ,,P Grenzwert* zu tiberpriifen. Auch die
anderen Bedingungen tiberprifen, die einen Uberdruck erzeugt haben konnten (beispielsweise ein teilweises
Gefrieren der Flissigkeit).

E10-Externer Fehler: Dieser Alarm wird angezeigt, wenn nach Einstellen der Funktion externer Fehler auf der
1/0-Zusatzkarte der Eingangskontakt 1/0 geschlossen wird.

E11-Hdchstzahl Starts/Stunde: Die Fehlermeldung wird angezeigt, wenn der zulassige Grenzwert fiir Starts pro
Stunden Uberschritten wurde. Die Anlage auf mogliche Leckagen Uberpriifen. Die Vorladung eines eventuell
installierten GefaRes tiberpriifen.

E12-Fehler 12V: Diese Fehlermeldung wird angezeigt, wenn eine Stdrung im internen Versorgungskreislauf bei
Niederspannung auftritt. Die Vorrichtung vom Herstellerbetrieb kontrollieren lassen.

E13-Fehler Drucksensor: Der Drucksensor hat einen Wert gemessen, der nicht korrekt ist. Die Vorrichtung
vom Herstellerbetrieb kontrollieren lassen.



INSTALLATION UND ANSCHLUSS IN DOPPEL-
DRUCKWASSERAGGREGATEN

INSTALLATION: Jeden Sirio an den Auslass der jeweiligen Elektropumpe
installieren. Den Ausgangsanschluss jedes Inverters an das Auslassrohr anschlieRen,
ohne Riickschlagventile einzusetzen. Die Ansaugungen der Elektropumpen an das
gemeinsame Ansaugrohr schlieRen und fiir jede Pumpe ein Riickschlagventil
einsetzen, um ein Entleeren dieser zu vermeiden, wenn sie abgestellt wird. Sirio kann
sowohl horizontal als auch vertikal installiert werden.

MORSETTIERA DI
COLLEGAMENTO
CCONNECTION TERMINAL

BORNIER DE
RACCORDEMENT

ANSCHLUSS: Der Anschluss der beiden Sirio erfolgt tiber ein nicht abgeschirmtes
Kabel 4x0,5 mm?, laut dem nebenstehenden Schema. Die Hochstlange des Kabels
betragt 100 cm, einschlieBlich Kabelméntel.
Es steht ein vormontiertes Anschlusskabel mit Endverschliissen und Nummerierung
der Kabel zur Verfiigung (Code SR-CBL4X05-100). Wenn kein Kabel angeschlossen
wird, arbeitet die Vorrichtung selbststandig.

MASTER-ZUSTAND: Wenn es sich um die
Vorrichtung MASTER handelt, unterliegt diese den
Druckénderungen in der Anlage und ist somit in der
Lage, die Elektropumpe zu starten und zu stoppen und
ihre  Umdrehungen aufgrund der notwendigen

Wassermenge der Anlage zu regeln.

SLAVE-ZUSTAND: Wenn es sich um die Vorrichtung

11D |1 SLAVE handelt, erscheinen 2 Buchstaben S in der

2 % % % 2 unteren Zeile des Displays; wenn die Pumpe unter diesen 1 [ E EFR

3 3 Bedingungen in Betrieb ist, wird die Umdrehungszahl = ;

4 4 konstant gehalten; wenn die Pumpe dagegen steht, wird = 4EIH25
der Start auch im Falle einer Offnung der Héhne

untersagt.

BETRIEB: Bei der Einschaltung, nimmt die erste Vorrichtung, die sich iiber die andere stellt, den Zustand ,MASTER* an, wihrend die
andere zu ,SLAVE* wird. Bei der Offnung der Verbraucher startet die Vorrichtung , MASTER* die Pumpe und gibt die Kontrolle bei
Erreichen der Hochstdrehzahl und bei einem Druck in der Anlage unter dem eingestellten Wert Pmin an den zweiten Inverter weiter, der zum
neuen ,MASTER* wird, wihrend der erste zu ,,SLAVE® wird und der diesbeziigliche Drehzahlbereich festbleibt. Mit dem stufenweisen
Verschluss der Verbraucher stoppt die zweite Vorrichtung die Pumpe und gibt erneut die Kontrolle der Anlage an den ersten Inverter ab,
dieser stoppt die zugehdrige Elektropumpe, wenn die Wasserentnahme aufgrund des vollstandigen SchlieRens jedes Verbrauchers null ist.
Nach dem Stopp wird der Zustand ,MASTER* an die andere Vorrichtung abgegeben, damit eine stindige Abwechslung der Pumpe, die
zuerst gestartet wird, erfolgt. Im Falle einer Stérung oder eines Fehlers einer der beiden Inverter, nimmt der andere automatisch den Zustand
,MASTER* an und beginnt, unabhingig zu arbeiten. Um die Austauschfunktion zu aktivieren, muss kein Parameter im Menii eingegeben
werden, da Sirio die Anwesenheit einer zweiten Vorrichtung durch den Stromanschluss selbststandig erfasst.

Die programmierten Werte ..Pmin“ und .,Dp Start* miissen fiir beide Vorrichtungen gleich sein.

SIRIO X4

Uber das Schnittstellenmodul ,,Sirio X4* konnen bis zu 4 Inverter Sirio angeschlossen werden. In diesem Fall sind die Kommunikationskabel
nicht direkt zwischen den beiden Invertern angeschlossen, sondern werden alle an das Schnittstellenmodul angeschlossen, das dafir sorgt, sie
sequentiell freizugeben.

SCHUTZMODUL

Um Schaden am Inverter zu verhindern, steht ein Schutzmodul zur Verfiigung, das auf der Versorgungsleitung installiert werden kann. Es ist

in der Lage, Sirio automatisch vom Stromnetz zu trennen, falls Stdrungen bei der Versorgung auftreten. Weitere Informationen erhalten Sie
bei lhrem Vertragshandler.



? MOGLICHE STORUNGEN:

v Die Pumpe startet nicht oder erst nach einigen Sekunden, wenn man einen der Hahne in der Anlage 6ffnet

Der eingestellte DeltaP-Wert ist zu hoch oder es wurde ein Rickschlagventil in der Leitung nach der Vorrichtung installiert. Den
Startdruckwert Pmin erhhen und alle Ventile nach Sirio entfernen. Den korrekten Betrieb des externen Kontaktes tiberpriifen.

v Beim SchlieBen der Hahne hélt die Pumpe an, startet dann aber gleich wieder, ohne dass Leckagen in der Anlage vorhanden sind.
Der Wert ,,Dp Start* ist zu niedrig, er muss erh6ht werden.

v Die Pumpe schaltet standig ein und aus

Leckagen in der Anlage. Die verschiedenen Hydraulikanschlisse kontrollieren. Bei geschlossenen Hahnen am Display eventuelle
Druckverluste kontrollieren. Prifen, ob Schmutz im Riickschlagventil von Sirio vorhanden ist, der das einwandfreie SchlieRen verhindert;
ggf. mit Druckluftstrahl reinigen.

v Die Vorrichtung meldet haufig einen Trockenlauf

Wahrend der Stillstandszeiten des Systems entleert sich das Ansaugrohr der Pumpe und verhindert so ihr Ansaugen beim nachsten Start. Die
Dichtheit des eventuellen Bodenventils Gberpriifen.

v Die Vorrichtung meldet haufig, dass die Spannung hoch oder niedrig ist.

Die Versorgungsspannung kénnte nicht den Anforderungen gemaR den technischen Daten des Gerdts entsprechen. Eine Uberpriifung durch
Fachleute vornehmen lassen.

v Die Vorrichtung iiberhitzt sich, und die Uberhitzungsschutzvorrichtungen lésen aus.

Der Inverter ist moglicherweise nicht mehr fahig, die Wéarme mit dem Wasser auszutauschen, das die Vorrichtung durchlduft, oder die
Temperatur der gepumpten Fliissigkeit ist zu hoch; die Anwesenheit von Fremdkérpern tberpriifen, die den Wasserdurchlauf blockieren, und
ggf. die Vorrichtung vom Herstellerbetrieb kontrollieren lassen.

v Mit sehr geringem Wasserfluss funktioniert die Pumpe unregelmatig

Der Wasserfluss hat zu niedrige Werte. Da er vom Gerét nicht wahrgenommen werden kann, wird die Elektropumpe angehalten. Ein kleines
AusdehnungsgeféaR (1-2 Liter) installieren, um das System elastisch zu machen und die Anzahl an Neustarts reduzieren.

v Die Pumpe hélt nicht an

Anlage mit starken Leckagen oder wenn das Riickschlagventil des Geréts durch Schmutz blockiert ist; versuchen, das Riickschlagventil mit
den Fingern zu bewegen und priifen, ob die Feder eine SchlieBung garantiert.

Der Sensor, der die Position des Ventils kontrolliert, ist defekt; das Gerat vom Hersteller kontrollieren lassen.

v Die Pumpe dreht mit Hochstzahl, hat aber geringe Leistungen

Der AnschluB der Pumpe oder Kondensator ist nicht richtig; bitte elektrische Verdrahtung uberpriifen.

Die Pumpe dreht sich in die falsche Richtung (dreiphasiges Modell); die Drehrichtung tberpriifen.

Pumpe beschédigt oder Wasserdurchfluss durch Fremdkérper verhindert.

v Der Druck senkt sich bei einer hohen Wasseranfrage der Anlage

Das ist normal, da die Vorrichtung nicht imstande ist, die Pumpe ber ihre Hochstleistung hinaus zu forcieren; daraus folgt, dass der Druck

nach Uberschreitung einer bestimmten Forderleistung nicht ausgeglichen wird, da sich die Pumpe bereits mit der zuldssigen Hochstzahl
dreht. In diesen Féllen sollte eine Pumpe mit hoheren Leistungen installiert werden.



* WARTUNG:

Sirio wurde so konzipiert, dass die Wartung auf das Geringste reduziert ist. Um die volle Funktionstiichtigkeit der Vorrichtung langfristig zu
gewahrleisten, sind die folgenden Anweisungen unbedingt zu befolgen:

- die Vorrichtung sollte Temperaturen unter 3°C nicht erreichen; falls das nicht méglich ist, sicher stellen, dass das gesamte Wasser aus der
Vorrichtung entleert ist, damit der Plastikkdrper im Gerat nicht durch Eis beschadigt wird;

- die Sauberkeit der Filter in der Pumpenansaugung (falls vorhanden) regelmaRig tiberpriifen;

- immer sicherstellen, dass der Deckel gut verschlossen ist und die Kabelverschraubungen fest angezogen sind, um zu verhindern, dass
Wasser von auf3en eindringt;

- die Spannungsversorgung abschalten und das Wasser aus der Anlage entleeren, wenn das System langere Zeit stillsteht;

- den Betrieb der Pumpe nicht forcieren, wenn kein Wasser in der Ansaugung ist: dadurch wiirden sowohl Pumpe als auch Sirio beschédigt;
- wenden Sie sich an den Hersteller, bevor das Gerat fiir andere Flussigkeiten als Wasser benutzt wird.

- keine Arbeiten bei offener Vorrichtung ausfiihren

- vor der Entfernung der Abdeckung der Vorrichtung 3 Minuten warten, um die Entleerung der Kondensatoren zu erméglichen

AACHTUNG: die Vorrichtung enthalt keine Elemente, die der Endbenutzer reparieren oder ersetzen kann. Daher den
Schutzdeckel der elektronischen Steuerkarte nicht entfernen, da andernfalls die Garantie ungultig wird!



PROGRAMACION
v DESCRIPCION DE LAS TECLAS

° Flecha izquierda: desplaza las paginas de los menus hacia atras

° Flecha derecha: desplaza las paginas de los menus hacia adelante

4B, On-Off/Reset: conmuta el dispositivo del modo stand-by al modo de funcionamiento
y pone a cero la unidad en caso de alarmas o errores.

Tecla “+”: aumenta el valor del parametro actualmente visualizado en el display, permite el funcionamiento
forzado a la velocidad maxima sin que se active la proteccién por funcionamiento en seco.

° Tecla “-”: disminuye el valor del parametro actualmente visualizado en el display.

v ESTRUCTURA DEL MENU PRINCIPAL

El mena principal muestra los valores operativos del sistema: presion, corriente, frecuencia del motor, tensién de entrada, corriente de salida
del motor y temperatura interna del variador. También, puede elegirse el idioma.

O e er <& = zv 1@ T ¢ @] Tdioma
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v DESCRIPCION DE LOS PARAMETROS Y DE LAS PAGINAS DE PANTALLA.

MENU PRINCIPAL:

Estas paginas estan accesibles cuando el equipo esta encendido.

Pantalla principal: Cuando Sirio est4 funcionando normalmente, en la primera linea se visualiza la presién
instantanea medida por el sistema; en la segunda linea la frecuencia actual del motor. Desde aqui es posible
comenzar a hojear los distintos ments mediante las flechas, o colocar el sistema en “Stand-by” presionando la
tecla central “on-off”.

Cuando Sirio esta en stand-by la bomba no arranca aunque la presién descienda por debajo del valor de “Pmin”
configurado. Para salir de stand-by pulse nuevamente la tecla central. Manteniendo apretado el boton “+” la
bomba alcanza el régimen méximo de rotacién y se ignora la proteccion para el funcionamiento en seco (utilice
esta funcion para llenar la bomba al encenderla por primera vez).

Pantalla de tension y corriente: en esta pagina del menl se puede ver la tensién de entrada al variador y la
corriente absorbida por el motor. El valor de la corriente de salida al motor puede diferir del valor de la corriente
de entrada ya que el variador modula tanto la frecuencia como la tensién

Pantalla de temperatura: Esta exhibe la temperatura ambiente dentro del variador y el médulo de potencia. Los
valores de dichas temperaturas son tenidos en cuenta por el administrador inteligente de potencia que limita el
valor de la méaxima frecuencia del motor cuando los umbrales de pre-alarma son alcanzados.

Idioma: Es posible personalizar el idioma de los ments y de los mensajes de alarma. Pulse las teclas + y — para
modificar el valor del pardmetro.

PARAMETROS INSTALADOR:

Estos pardmetros se encuentran en ventanas ocultas y, por lo general, deberian ser modificados Ginicamente durante la instalacién. Para
acceder a estas ventanas, coloque el dispositivo en Stand-by y pulse simultaneamente, durante 5 segundos, los botones “+” y “-“. Cuando

haya entrado al meni oculto, utilice los botones flecha “<<” y “>>” para hacer correr las ventanas, y los botones “+” y

para modificar los

parametros. Para volver a la ventana principal, pulse el boton central. Algunos parametros podrian no aparecer si no esta habilitada la

funcidén correspondiente.

Pirabhaio
3.8 BAR

Pmax: Mediante este parametro es posible configurar el valor de set-point del dispositivo. Este es el valor
constante de presion que se quiere tener en la instalacién (presion maxima). Durante su funcionamiento, Sirio
regula las revoluciones de la electrobomba a fin de adecuarlas a la demanda efectiva del caudal de salida,
manteniendo asf la presion de la instalacién constante. Si se necesitan configurar valores de Pmax superiores a la
altura de elevacion maxima de la bomba, la parada del motor al cerrarse los grifos estd garantizada si el
interruptor de flujo est4 activo, dado que Sirio apaga la bomba cuando el flujo de agua que lo atraviesa desciende

por debajo de valores minimos (alrededor de 2 litros/minuto), indiferentemente de la presion alcanzada por la instalacion.

Fodit . are
H.5 BAR

Presion diferencial de arranque:: Este parametro ajusta la diferencia negativa de presién, comparada con
Pmax, en el arranque de la bomba. Al abrirse cualquier punto de salida, la bomba no arranca hasta que la presién
en la instalacion no descienda por debajo del valor de Pmax en, al menos, la diferencia configurada en este
parametro. Una vez que el motor ha arrancado, su régimen de rotacion se regula a fin de conservar el valor de la
presion lo mas cercano posible al valor configurado en el parametro Pmax. El diferencial minimo configurable

entre Pmax y Pmin es 0,3 Bar, siendo el valor recomendado de, al menos, 0,5 Bar.

Presién de funcionamiento en seco: Este pardmetro sélo afecta la_operacién con el interruptor por flujo
desactivado. Define el minimo valor de presion, debajo del cual, con el motor funcionado a maxima frecuencia,
se dispara la proteccién contra funcionamiento en seco.

Limite de presion: Este parametro ajusta el umbral para la intervencion de la proteccion por sobre-presion.
La proteccion por sobre-presion detiene al variador hasta que el usuario lo reinicia.

Pmax2: Este parametro habilita el ingreso del set-point secundario del dispositivo. Cuando el contacto auxiliar (o
la entrada de la placa auxiliar de E/S) fuera cerrado por algin dispositivo exterior, el valor de presion
configurado en Pmax2 se convertira en el nuevo set-point, segtn el cual Sirio regulara las revoluciones de la
electrobomba.



Pditstor
6.5 BAR

Presion diferencial de detencion: Este pardmetro establece la diferencia de presién, por encima de Pmax, que
provocard una inmediata detencién de la electrobomba. Operando normalmente, al cerrarse las valvulas, la
electrobomba se detiene tras un lapso establecido en el pardmetro “stop delay"(retardo de detencion). En

cualquier condicion, si
la electrobomba se dete

la presion del sistema sobrepasa el valor de Pmax por una diferencia mayor a la establecida en el presente parametro,
ndréa inmediatamente a fin de evitar una sobre-presion que podria dafiar el sistema.

Unidad de medida: seleccione la unidad de medida entre BAR y PSI

Imax: Imax: mediante este parametro es posible configurar la corriente maxima absorbida por la electrobomba

en condiciones normales, a fin de que el motor se detenga ante una absorcién excesiva. La parada se producira
también si la corriente leida durante el funcionamiento fuera inferior a 0,5 A posteriormente a la interrupcién de
la conexién entre el motor y la unidad Sirio. El tiempo de activacion de la proteccién por la absorcion excesiva es
inversamente proporcional a la magnitud de la sobrecarga, es decir que una ligera sobrecarga implicara tiempos

rapida. El parametro se
(configuracion de fabri
realizar ninguna accion

de activacién mas prolongados, mientras que una sobrecarga intensa provocara una interrupcién mucho mas
puede configurar, de 0,5 a 9,7 A, al encenderse el dispositivo, si el pardmetro Imax estuviera configurado en 0,5 A
ca), en la pantalla aparecera automaticamente la pagina de configuracion de la corriente méxima y no sera posible
sin haber configurado antes un valor limite de absorcién.
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Direccion de rotacién (sélo en la versién para electrobombas trifasicas): Esta pantalla habilitaal  usuario a
invertir el sentido de rotacién de la electrobomba sin modificar el cableado eléctrico del motor. Para modificar el
sentido de rotacion del motor, use las teclas "+" y "-"; la direccion indicada por la flecha es puramente ilustrativa
y no refleja el sentido real de giro del motor, que debe ser verificado por el instalador.

Faominima
23 Hz

Frecuencia minima: Este parametro establece la frecuencia minima con la que se activa y se apaga la bomba.
Para bombas trifasicas se recomienda el valor de 25Hz, para bombas monofésicas 30 Hz.

Consulte también la informacién proporcionada por el fabricante de la electrobomba para establecer el valor de
frecuencia minima segun el cual puede funcionar el motor eléctrico conectado.

Frecuencia de apagado: Unicamente durante el funcionamiento sin interruptor de flujo, este parametro establece

F.=stor
38 Hz

el valor de frecuencia minima por debajo del cual el motor se apaga. Durante la regulacion, cuando se alcanza el
valor de presion de Pmax y la frecuencia del motor es inferior a este valor, el variador efectda un intento de
detencion del motor. Si todos los grifos estan cerrados y la presion permanece constante, la bomba se detiene
correctamente. En el caso en que la bomba no se detenga, intente aumentar este valor. De lo contrario, si la

bomba ejecuta ciclos continuos de encendido y apagado, intente disminuir el valor de la frecuencia de apagado.

F . Fiomir.
o8 Hz

Frecuencia nominal motor: segiin el motor empleado es posible seleccionar la frecuencia maxima nominal de
salida del variador (50 o 60 Hz). Atencion: una seleccion errénea de la frecuencia méxima puede dafiar la bomba,
consulte con atencién los datos técnicos proporcionados por el fabricante.

Frecuencia de conmutacion: configura la frecuencia de conmutacion del variador. Los valores seleccionables
estan comprendidos entre 3, 5 y 10 kHz. Valores mas altos de la frecuencia de conmutacién pueden reducir el
ruido del variador y posibilitar una regulacion més fluida del motor, pero podrian provocar un mayor
sobrecalentamiento de la tarjeta electrénica, un aumento de las interferencias electromagnéticas y dafios

conmutacion se recomi

potenciales al motor eléctrico (especialmente con cables muy largos). Los valores bajos de frecuencia de
endan para bombas de tamafio mediano-grande, en el caso de distancias largas entre el variador y el motor y en caso

de valores elevados de temperatura ambiente.

Fed. Frec

H Hz

H

Correccion de la frecuencia: este pardmetro permite configurar una desviacién, positiva o negativa, de la
frecuencia maxima respecto del valor nominal programado. Puede ser Gtil configurar una desviacion negativa
(hasta — 5Hz) cuando se quiere limitar la potencia maxima de la electrobomba y evitar posibles condiciones de
sobrecarga. En cambio, el incremento positivo (hasta +5Hz0) puede ser necesario cuando se requieren

prestaciones ligeramente superiores de la electrobomba. Mientras que no existen medidas especiales al reducir la

frecuencia méxima, su incremento debe ser evaluado atentamente después de haber consultado al fabricante de la electrobomba y teniendo en

cuenta la corriente maxi

ima soportada por el variador.

SLStart.
it

Arranque suave (arranque progresivo): Desde esta pantalla es posible activar o desactivar la funcién de
“arranque suave”. Cuando esta funcion esté activa, la bomba arranca gradualmente; de lo contrario arranca segiin
la cantidad maxima de revoluciones durante 1 segundo antes de empezar la regulacién de la cantidad de
revoluciones.

Bomba

1 %07l
L s

Tipo bomba: especificar si la bomba conectada es de tipo monofasica con condensador de arranque (1 X 230V)
o trifasica con conexion en triangulo (3 X 230V).




Sensor de flujo: Activa o desactiva el funcionamiento del interruptor de flujo integrado. El ajuste de

Seri. Flu. fabrica prevé que el interruptor de flujo se active de modo que la bomba se apague con el cierre de los
AR grifos detectando la puesta a cero del flujo mediante el variador. EI mismo principio se emplea para la

i proteccion contra el funcionamiento en seco. Sin embargo, pueden producirse condiciones (por ejemplo el

uso con agua no perfectamente limpia) que pueden afectar el correcto funcionamiento del interruptor de
flujo, impidiendo el apagado correcto de la bomba. En estas condiciones es posible desactivar el interruptor de flujo y hacer funcionar
Sirio Unicamente mediante la informacién de presién y frecuencia. En este caso, es indispensable regular correctamente los
pardmetros de frecuencia de apagado y presion de funcionamiento en seco para que el variador funcione correctamente. Ademas,
cuando se desactiva el interruptor de flujo, es obligatorio instalar un depésito de expansién después de Sirio para facilitar la
regulacion de la presién durante la fase de apagado y evitar arranques seguidos de la bomba, procurando verificar periédicamente el
valor de precarga.

Origen mando: selecciona la fuente de mando. Configurando el pardametro en presion, el funcionamiento
se regula de modo automatico seglin la presién de la instalacion. En cambio, seleccionando el modo
manual es posible ejecutar manualmente la puesta en marcha, la parada y la velocidad de la electrobomba
directamente mediante el teclado. Atencién: en modo manual no estan activas las protecciones de

funcionamiento en seco y de limitacién de la presion. Este modo debe ser utilizado solamente de forma
temporal y bajo control directo de una persona. jPrestar la atencién maxima!

Cor. ALs. Contacto auxiliar: este pardmetro permite seleccionar la funcién que hay que asociar al contacto
P auxiliar.
1 w7 Los valores configurables son los siguientes:

“1 <->” el contacto auxiliar se utiliza para la conexion de dos Sirio dentro de un grupo gemelo de presurizacién (ajuste de fabrica)
“2 <-“ el contacto auxiliar se utiliza para ejecutar a distancia el arranque y el apagado de la electrobomba
“3 X2” el contacto auxiliar se utiliza para ejecutar un segundo set-point de presion (Pmax2).

I .-'"l:l ir"| . Funcién de entrada en tarjeta 1/0: determina la funcién asociada a la entrada digital de la tarjeta de E/S
- auxiliar (se proporciona a peticion).
DFF A continuacion los valores que pueden ser configurados:

“OFF“ entrada desactivada

“ERR.“ sefial de error: con el cierre de la entrada auxiliar la bomba se detiene inmediatamente y en la pantalla aparece el mensaje
“Error externo”. Utilice esta funcion para detener el variador en caso de una condicion de error procedente del exterior.

“2 <-“ la entrada auxiliar se utiliza para gestionar a distancia la puesta en marcha y el apagado de la electrobomba; si la misma
configuracion esta activa también para el parametro “Con.Aux”, serd necesario cerrar ambos contactos para poner en marcha el motor
(l6gica AND)

“3 X2” la entrada auxiliar se utiliza para gestionar un segundo set-point de presién (Pmax2); si la misma configuracion esta activa
también para el pardmetro “Con.Aux”, sera necesario cerrar uno de los dos contactos para controlar el segundo set-point (I6gica OR)

T eurk Funcién de salida en tarjeta 1/O: determina la funcion asociada a la salida digital de la tarjeta de E/S
0 A auxiliar (se proporciona a peticion).
ﬂF‘F A continuacién los valores que pueden ser configurados:

“OFF“ salida desactivada

“ERR*“ error: la salida se activa (contacto cerrado) en presencia de un error cualquiera en Sirio

“P.ON“ bomba en funcionamiento: la salida se activa (contacto cerrado) cada vez que Sirio ejecuta la puesta en marcha de la bomba
“AUX“ bomba auxiliar: permite gestionar una bomba auxiliar a velocidad fija que se activa cuando la bomba gestionada por Sirio
ya no puede satisfacer las necesidades de la instalacion. La salida se activa (contacto cerrado) cuando la frecuencia de la bomba se
encuentra en el valor maximo admitido y la presién cae por debajo del valor minimo de arranque. Atencién: jno se puede conectar en
el relé de salida una carga superior a 0,3A! Consulte la documentacién proporcionada con la tarjeta E/S auxiliar para realizar
correctamente la conexién con un cuadro externo de mando.

Retardo de apagado: Este parametro permite definir la cantidad de segundos después de los cuales la

FEE"iZ.-. E;'i'.-l::lF‘ electrobomba se apaga debido al cierre de todos los grifos. En caso de que se produzcan en flujos bajos,
eI = - encendidos y apagados seguidos de la bomba, es preciso aumentar el retraso de apagado para que el
L e funcionamiento sea mas homogéneo. Aumentar este parametro también puede ser (til para eliminar una

intervencion demasiado frecuente de la proteccion contra el funcionamiento en seco, especialmente en las
bombas sumergidas o en aquellas con problemas de autocebado. El valor configurado en fabrica es 10 segundos.

Intervalo reset automatico: si durante el funcionamiento de la electrobomba se produce una falta

Faset temporal de agua en aspiracion, Sirio desconecta la corriente al motor para evitar dafios. Desde esta
= . pantalla se puede configurar la cantidad de minutos al transcurrir la cual el dispositivo arranca de modo
L2 mMin automatico para verificar la posible disponibilidad de agua en aspiracion. Si el intento tiene éxito positivo,

Sirio sale automaticamente de la condicién de error y el sistema vuelve a funcionar; de lo contrario se
realizara otro intento después del mismo intervalo de tiempo. El intervalo maximo que se puede configurar es 240 minutos (valor
recomendado 60 min.).



Reset
3 test

N° test reset automatico: este parametro establece la cantidad de intentos que Sirio efecttia para intentar
solucionar una condicién de apagado por funcionamiento en seco. Al sobrepasar este limite el sistema se
apaga y es necesaria la intervencion del usuario. Configurando este valor en cero, se excluye el reset
automatico. Se pueden efectuar como maximo 20 intentos. Pulse las teclas + y — para modificar el valor del

parametro.
Reset automatico total: configurando esta parametro en ON, la funcién de reset automatico se activa para

cualquier error, ademas del funcionamiento en seco, que se produzca en la instalacién. Atencion: el reset
automético y no controlado de algunos errores (por ejemplo la sobrecarga) podrian, con el pasar del tiempo

causar dafios en la instalacién y en el dispositivo Sirio. Usar esta funcién con extremo cuidado.




PARAMETROS AVANZADOS:

Estos son accesibles s6lo para personal técnico de servicio. Para obtener acceso a estos parametros, es necesario contactar al distribuidor,
algun centro de servicio técnico o al fabricante.

La siguiente tabla lista los parametros avanzados como referencia cuando se requiera asistencia técnica.

REF. | PARAMETRO DESCRIPCION

3.0 Calibracion de presion 0.0 Bar Para llevar a cabo la calibracion del sensor de presién a 0 Bar

3.1 Calibracion de presion 5.0 Bar Para llevar a cabo la calibracion del sensor de presién a 5 Bar

3.2 Calibracién sensor flujo Para llevar a cabo la calibracién del sensor de flujo

3.3 Test presion Sefal de prueba de la presién instantdnea

3.4 Test sensor de flujo Sefal de prueba del interruptor por flujo

3.5 Version Software Version del software

3.6 Tiempo de encendido Crondémetro del tiempo de alimentacién del variador

3.7 Tiempo electrobomba Crondmetro del tiempo de funcionamiento de la electrobomba

3.8 Ultimo error Registro de ultimo error ocurrido

3.9 Arranques Contador de la cantidad de arranques de la electrobomba

4.0 Vboost Aumento de tensién a 0Hz

4.1 Funcionamiento en seco Retardo en la activacion de la proteccidn por funcionamiento en seco

4.2 Proteccion por cantidad maxima | Activa o desactiva el control de cantidad de arranques por hora (Comprobacién de fugas)
de arranques por hora

4.3 Proteccion antibloqueo Detiene la bomba tras 24h de inactividad

4.4 Tiempo muerto PWM Configuracion del tiempo muerto del Modulador de Ancho de Pulso (PWM)

4.5 Ki Constante integrativa del controlador PID

4.6 Kp Constante proporcional del controlador PID

4.7 Boost time Aumento del tiempo a méxima frecuencia con arranque suave deshabilitado

5.0 Ta max Maxima temperatura ambiente

5.1 Tm max Maxima temperatura del médulo de semiconductores

5.2 indice de reduccién Ta indice de reduccién de frecuencia seg(in temperatura ambiente

5.3 indice de reduccién Tm indice de reduccién de frecuencia seg(in temperatura del médulo

5.6 Tension minima Valor minimo de la tensién de alimentacion

5.7 Tensién maxima Valor maximo de la tensién de alimentacién

5.9 Variable de depuracion Seleccidn de la Variable de depuracién para la exhibicién de valores de proceso




v ALARMAS

En el caso de anomalias del sistema o errores de funcionamiento, una de las siguientes ventanas se exhibiran en la pantalla del Sirio. Cada
error posee un codigo con la letra "E" seguida de un nimero de 0 a 13. El nimero que aparece entre paréntesis representa la cantidad de
recurrencias de dicho error. Para restablecer este contador, tras haber resuelto la causa,normalmente es suficiente con pulsar la tecla central
“reset" o interrumpir el suministro de energia eléctrica por unos pocos segundos.

E2 [ @]
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EO - Baja tension: indica que la tensién de alimentacién es muy baja- Verifique el valor de la tension de
entrada.

E1 - Alta tension: indica que la tensién de alimentacion es muy alta- Verifique el valor de la tensién de entrada.

E2-Cortocircuito: Este mensaje aparece en la pantalla cuando se detecta un cortocircuito en la salida del

variador. Esto puede suceder por una conexién incorrecta del motor eléctrico, dafios en el aislamiento eléctrico

de los cables que conectan la electro bomba al dispositivo, o por una falla en el motor eléctrico de la bomba.

Cuando aparece este error es necesario que personal especializado controle lo antes posible la instalacion

eléctrica. El error se puede eliminar sélo cortando la fuente de alimentacion eléctrica del equipo y solucionando
los motivos del desperfecto. Si se intentara reiniciar el variador ante la presencia de un cortocircuito a la salida,
se podrian producir graves dafios en el equipo y ser muy peligroso para el usuario.

E3-Funcionamiento en seco: Este mensaje aparece cuando el sistema se detiene por falta de agua en la toma de
la bomba. Si se ha activado la funcién de reinicio automatico, Sirio hara varios reintentos para verificar una
nueva disponibilidad de agua. Para eliminar la condicion de error, pulse la tecla central “reset”.

E4- Temperatura ambiente: El error aparece si se excede la méxima temperatura ambiente dentro del variador.
Verifique las condiciones de funcionamiento del mismo.

E5-Temperatura del médulo: El error aparece si se excede la maxima temperatura dentro del médulo de
semiconductores. Verifique las condiciones de funcionamiento del variador, en particular la temperatura del agua
y la corriente absorbida por la electrobomba.

E6-Sobrecarga: esta alarma aparece cuando la absorcion de la electro bomba supera el valor de corriente

maxima configurado en el valor Imax; esto podria darse tras un funcionamiento muy intensivo de la

electrobomba, por arranques continuos con intervalos de tiempo muy cortos, por problemas en los bobinados del

motor, o por problemas de conexién eléctrica entre el motor y Sirio . Si esta alarma se activara con frecuencia,
haga controlar la instalacién por el técnico instalador.

E8-Error serie: esta alarma podria aparecer ante un error interno en la comunicacion serie en Sirio. Contacte al
servicio técnico

E9-Limite de presion: esta alarma surge si el valor de presion supera al umbral maximo de presion establecido
para el sistema. Si el error apareciera repetidamente, verifique el valor configurado en el parametro “P. limite”.
También verifique otras condiciones que pudieran haber provocado una sobre-presién (por ejemplo, un
congelamiento parcial del fluido).

E10- Error externo: esta alarma se exhibird si, tras haber configurado la funcién de error para la placa E/S
auxiliar, el contacto de entrada de esta placa se cierra.

Ell-Cantidad méxima de arranques por hora: este error aparece si la cantidad maxima admisible de
arranques por hora fuera superada. Compruebe que el sistema no presente ninguna fuga. Verifique la precarga de
cualquier tanque instalado.

E12- Error 12V: se detectd una anomalia en el circuito interno de alimentacién de bajo voltaje. Haga revisar el
dispositivo por el fabricante.

E13- Error Sensor de presion: el sensor de presion ha detectado un valor incorrecto. Haga revisar el dispositivo
por el fabricante.



INSTALACION Y CONEXION EN GRUPOS DE PRESURIZACION DOBLES

INSTALACION: instale cada unidad Sirio en la tuberia de mando de presion de la
electrobomba correspondiente. Conecte la boca de salida de cada variador al colector
de impulsion, sin interponer ninguna valvula de retencién. Conecte las tomas de las
electrobombas al colector comln de aspiracién, incorporando una valvula de
retencion por cada electrobomba, para evitar que se vacie cuando es detenida. Sirio
puede ser montado tanto en posicién vertical como horizontal.

MORSETTIERA DI
COLLEGAMENTO
CONNECTION TERMINAL
BLOCK

CONEXION: la conexi6n entre ambas unidades Sirio se lleva a cabo con un cable sin
blindaje 4x0,5 mm de acuerdo con el esquema de al lado. La longitud méxima del
cable es de 100 cm incluidas las partes peladas.

Hay disponible un cable de conexién pre-ensamblado con terminales y numeracién
de los cables (céd. SR-CBL4X05-100). En caso de no conectar ningtin cable, el
dispositivo funciona de manera autdnoma.

RACCORDEMENT

FUNCION MASTER: cuando el dispositivo opera

como MASTER, éste es sensible a las variaciones de 1.4 BFF
presion en la instalacion, por lo que es capaz de arrancar
y detener la electrobomba y modular sus revoluciones [ 4EHz]

seglin la demanda de agua de la instalacion.

FUNCION SLAVE: cuando el dispositivo opera como

1D Ot SLAVE aparecen 2 letras S en la linea inferior de la

2 2 pantalla; en esta condicién, si la bomba esta 1.8 BFAR
3 3 funcionando, la cantidad de revoluciones se mantiene S d4EHzS
4 4 constante, mientras que si la bomba esta detenida, se = 2

impide el arranque incluso si se abren los grifos.

FUNCIONAMIENTO: al encenderse, el primer dispositivo que consigue imponerse sobre el otro, adquiere la funcion “MASTER” y el otro
se convierte en “SLAVE”. Al abrirse las bocas de salida el dispositivo “MASTER” arranca la bomba y, al llegar al régimen de rotacion
méximo y con la presion de la instalacion inferior al valor configurado de Pmin, cede el control al segundo variador que se convertira en el
nuevo “MASTER”, mientras que el primero se coloca en “SLAVE” y su régimen de rotacion queda fijo. Con el cierre gradual de bocas de
salida, el segundo dispositivo detiene la bomba y cede nuevamente el control de la instalacién al primer variador, este Gltimo detendra su
electrobomba en el momento en que la demanda de agua se pone en cero tras el cierre de todas las bocas de salida. Tras la parada, la funcién
“MASTER?” se cede al otro dispositivo a fin de que se alterne continuamente la bomba que arranca primero. En el caso de averia 0 error de
uno de los dos variadores, el otro adquiere autométicamente la funcion “MASTER” y comienza a funcionar de modo auténomo. Para activar
la funcién de conmutacién no es necesario configurar ningin parametro dentro del mend, puesto que Sirio detecta automaticamente la
presencia de un dispositivo secundario a través de la conexion eléctrica.

Los valores programados de Pmax y Pdif deben ser iguales para ambos dispositivos.

SIRIO X4

Es posible conectar hasta 4 unidades Sirio a través del médulo de interfaz "Sirio X4" . En este caso, los cables de comunicaciéon no van
conectados directamente entre 2 variadores, sino que se conectan todos al médulo de interfaz y éste los habilita secuencialmente.

MODULO DE PROTECCION

A fin de evitar dafios al variador esté disponible un médulo de proteccion que puede instalarse en la linea de alimentacion. Esto desconectara
automaticamente la unidad de la red eléctrica si hubiera anomalias en la alimentacion. Contacte un distribuidor autorizado para mas
informacion.



? POSIBLES FALLAS DE MALFUNCIONAMIENTO:

v Abriendo uno de los grifos o bocas de salida del sistema, la bomba no arranca, o arranca con una demora de algunos segundos

El valor de la presion diferencial de arranque configurado es muy elevado o se ha montado una vélvula de retencion después del dispositivo.
Trate de disminuir el valor de la presion diferencial de arranque Pdif y elimine cualquier posible vélvula después de Sirio. Compruebe el
correcto estado operativo de los conectores externos

v Al cerrar los grifos o bocas de salida la bomba se detiene pero arranca de nuevo a los pocos segundos, sin que haya pérdidas en la
instalacion

El valor de la presion diferencial de arranque configurado es muy bajo, increméntelo.

v La electrobomba se enciende y apaga continuamente

La instalacion tiene pérdidas. Compruebe las conexiones hidraulicas. Controle mediante la pantalla las caidas de presién cuando los grifos
estén cerrados. Verifique que no haya suciedad en la valvula de retencién de Sirio que podria impedir el cierre y limpiela, si fuera necesario,
con un chorro de aire comprimido.

v El dispositivo sefiala a menudo una condicién de funcionamiento en seco

Durante los periodos de inactividad del sistema, la cafieria de la toma de la bomba se vacia, impidiendo su cebado en el arranque siguiente.
Controle la hermeticidad de la valvula de pié, en su caso.

v El dispositivo sefiala a menudo ‘alta o baja tension*

La tension de alimentacion podria no responder a las exigencias de las especificaciones del aparato; hégalo revisar por personal calificado.

v El dispositivo se recalienta e interviene la proteccién por sobre-temperatura.

El variador no puede intercambiar el calor con el agua que atraviesa el dispositivo, o bien la temperatura del fluido bombeado es muy alta;
controle la presencia de cuerpos extrafios que bloqueen el paso del agua y haga controlar, si fuera necesario, el dispositivo por el fabricante.

v Con flujos de agua muy bajos la electrobomba tiene un funcionamiento irregular

El flujo tiene valores muy bajos y, no pudiendo ser medido por el dispositivo, provoca la parada de la electrobomba. Instale un pequefio
depdsito de expansion (1-2 litros) para que el sistema sea mas flexible y asf reducir la cantidad de arranques.

v La electrobomba no se detiene

La instalacion tiene pérdidas consistentes o la valvula de retencién del aparato se ha blogueado a causa de la suciedad; mueva la valvula de
retencion con el dedo y compruebe que el muelle pueda garantizar el cierre.

El sensor que detecta la posicion de la valvula se ha averiado, haga revisar el aparato al fabricante.

v La electrobomba gira al régimen maximo pero con bajos rendimientos

La conexion de la electrobomba o la del capacitor es incorrecta; controle el cableado eléctrico.

La electrobomba gira en el sentido inverso; compruebe el sentido de rotacién configurado (S6lo modelos trifasicos)

La bomba esté averiada o hay cuerpos extrafios que obstruyen el paso del agua.

v Cuando la instalacion demanda mucha agua la presion baja

Esta es una condicién normal debida al hecho de que el dispositivo no es capaz de forzar la electrobomba mas alld de su curva de potencia

maxima; como consecuencia, superado un cierto caudal, la presién no es compensada puesto que la bomba ya esta girando al maximo de las
revoluciones permitidas. En estos casos es oportuno instalar una bomba de prestaciones superiores.



% MANTENIMIENTO

Sirio ha sido diseflado para reducir al minimo el mantenimiento. Es indispensable respetar las siguientes indicaciones para asegurar por
mucho tiempo el funcionamiento correcto del dispositivo:

- Evite que el dispositivo alcance temperaturas inferiores a 3° C; si esto no fuera posible, aseglrese de que no quede agua en su interior
porque, al congelarse, podria averiar el cuerpo de plastico del dispositivo.

- Si la bomba incorpora un filtro de aspiracion, revise periédicamente que esté limpio.

- Asegurese siempre de que la tapa esté bien cerrada y los conductos de canalizacion de cables perfectamente sellados para evitar filtraciones
de agua desde afuera.

- Desconecte la tension de alimentacion y vacie la instalacién cuando el sistema queda inactivo por un periodo prolongado.

- No fuerce el funcionamiento de la electrobomba cuando no hay agua en la toma de entrada, de esta manera se podrian averiar tanto la
electrobomba como el Sirio;

- antes de usar el dispositivo con otros liquidos diferentes del agua, contacte con el fabricante.

- no realice ninguna operaci6n con el dispositivo abierto

- antes de quitar la tapa del dispositivo, espere 3 minutos al desconectar la alimentacién para que los condensadores se descarguen.

ATENCION: El dispositivo no contiene ningiin componente que pueda ser reparado o sustituido por el usuario final. Se aconseja no
quitar la tapa de proteccion de la tarjeta electrénica a fin de no provocar la caducidad de la garantia!



[MPOIr'PAMMUNPOBAHUE

v OIMCAHUE ®YHKIUI KHOIOK

e CTpem(a, HarpaBJICHHAs BJIEBO: IIPOKPYYMBACT CTAHHUIIBI MEHIO B 06paTHOM nopsake

° CTpem(a, HarpaBJICHHAas BIIPABO: MPOJIMCTHIBACT CTAHUIIBI MEHIO BIIEPE]

&7 ON-Off/Reset (Bkii-BbIi/mepe3anyck): MepekiiouaeT yCTPOHCTBO M3 JAEKyPHOTO PEKHMA, a TAK K€ TEperpykaer mpubop mocie
CHTHaJIa TPEBOTH U /HJIH B CUTYaIlMH OIIHOKH.

oKchKa «t»: yBeNMYMBAeT MapaMeTp, MOKA3aHHBIH Ha OKpaHE, a TAaK K€ 3aCTaBIseT HAcOC paboTaTh € MAKCHMAIBHOI
MPOU3BOAUTEIFHOCTBIO 0€3 BKIIOYEHHUSI 3aIHUTEI OT CYXOT0 X0/a.

0 KHomka «—»: yMeHbIIAeT mapameTp, MOKa3aHHBII Ha JKpaHe.

v CTPYKTYPA TJIABHOI'O MEHIO
I'maBHOE MeHIO0 0TOOpaXkaeT paboume mapaMeTpbl CHCTEMBI: JaBICHHE, YaCTOTY TOKA JABHMraTels Hacoca, BXOJAHOE HANPSIKEHHE, BBIXOTHOM
TOK JBHTaTeNnsl Hacoca M TEMIepaTypy BHYTPH MHBepTOpa. Ha cTpaHMIax IIaBHOTO MEHIO MOXHO TaK K€ BBIOpaTh SI3bIK PaboOThI ¢

YCTPOUCTBOM.
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v OIIUCAHUE TAPAMETPOB U 3JIEKTPOHHBIX CTPAHUIL MEHIO

TJIABHOE MEHIO:

JlanHBIC TapaMeTpBl TOCTYIHBI [T H3MEHEHHS], KOT/Ia YCTPOHCTBO BKIIIOYEHO..

Larnduzde

EM

TnaBHas crpanmna: korja Siri0 HaXOAWTCS B CTAHIAPTHOM paboueM pexHMe, IepBas CTPOKA Ha SKpaHe
oToOpakkaeT TeKylee JaBICHHE; a BTOpas — TEKYIIyl0 YacTOTy HANpPsKCHHSA, TIOCTYNAIOMIEro Ha JIBUTaTesh
Hacoca. B TakoM pexnMe MONb30BaTelb C MOMOIIBIO KHOMOK Kypcopa MOXKET NEepeiiTH B Pa3Hble CTPAHHIII
MEHIO; WJIH C IIOMOILBIO KHOIIKH «ON-0ff», pacrooxenHoi B LIGHTPe, NEPEKIIOYUTECS B JACKYPHBIN PEXKHM

Korna Sirio HaxoZuTCst B IGKYPHOM PEKIME, HACOC HE BKIIOUHTCS, a)Ke CCITH JaBICHHE YIaieT

HIDKE YCTaHOBJIEHHOM BemduHbl «P Min». [list BHIX0/a M3 I&KYPHOTO PEKHMA CHOBA HAKMHUTE

KHOTIKY, PacIoJIOKEHHYIO B LIEHTpE.

Ecnu kHOMKa «+» yJepKMBaeTCs, HACOC HAUMHACT paboTaTh Ha MPEEIBbHOH paboueil CKOPOCTH, MPH 3TOM
OTKITIOYAETCS 3al[MTa OT CYXOro XoJa (MCnonb3yiiTe JaHHYI (DYHKIIMIO JUIS 3allONHEHHS HAacoCa TPH MepBOM

Hanpsizkenne u CHiia TokKa: Ha JaHHOW CTPaHMIE MEHIO OTPAXKAIOTCS 3HAYCHHS BXOJHOTO HAMPSIKEHHS K
HHBEPTOPY M TOK, MOTpeOIIsieMblii HACOCOM. BelmMunHa BBIXOJHON CHIIBI TOKA K HACOCY MOXET OTIMYATBCS OT
BXOJIHO¥ CHJIBI TOKA, TaK KaK HHBEPTOP MOJYJIMPYET HE TOJILKO YacTOTy, HO M HAIpPsHKEHHE.

TBMI’IepaTypa: Ha 3TOH CTPaHHUIIC MOKa3bIBACTCA TEMIICpATypa BHYTPH UHBEPTOPA M CHIIOBOIO MOJIYIIs |GBT
Oba TemmepaTypHbIX II0Ka3aTelsl YYUTHIBAIOTCS CHCTEMOH OKOHOMHOIO OHEPronoTpeOJeHHs, 4YTo
OrpaHUYHUBACT 3HAYCHUC MaKCUMAJIbHOM 4aCTOThI HaMpsKEHUs1, IMOCTYNAIOLIEro Ha JBUrare/b Hacoca 1o
JIOCTHIKCHHIO TIOYTH TPEACTBHBIX 3HAYCHHUI CUTHAIBHON CHCTEMBI yCTpOﬁCTBa.

SI3bik (Language): SI3bIk MEHIO M CHIHAIBHBIX COOOLICHHI MOKET ObITh BbIOpaH rosb3oBareieM. C OMOLIBIO
KHOTIOK «+» M «—» MOYXHO U3MCHUTH YCTaHOBJICHHBIC ITApaMCTPBI.



AMETPbBI, 3AJT bIE YCTAHOBIIUKOM:

JlanHble mapamMeTpbl MOXKHO HATH HA CKPBITBIX CTPaHHIAX MeHIO. OHM 0OBIMHO H3MEHSIOTCS PU ycTaHoBKe. J{i1s focTyna Ha 3Tu
CTPAHHULBI IEPEBEUTE YCTPOUCTBO B ACHKYPHBIH PEIKHUM H B TCUCHHE 5 CEKYH]I ICPIKUTE OJHOBPEMEHHO KHOIIKH «+» U «—». B ckpbITOM
MEHIO JUIS IIPOJIMCTHIBAHMS CTPAHHIL HCIIOJIb3YIOTCS KHOTIKM «<<» M «>>», a JUIsl H'3MEHCHHUs NapaMeTPOB — KHOMKH «+» H «—». Jlns
BO3BpaTa Ha IJIaBHYIO CTPAHMUILY CllelyeT HaKaTh KHOMKY B LieHTpe. HexoTopble mapaMeTpbl MOTYT He OTPAaKaThCsl HA JHCILIee, eCTH
COOTBETCTBYIOMAS (PYHKIMS He AKTHBUPOBAHA,

KOrJa KpaHbl 3aKpBITHI.

Sir
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Pmax: }]ﬁHHl:lﬁ rapaMeTp MOJKET HCIIOJIb30BaThCA I HaCTpOﬁKH 3aJaHHOr0 3HAYCHUA. D10 moKa3arenb
TIOCTOSIHHOTO JaBJICHHUs, KOTOpOE MOTPeOHTeIh XOUYeT YCTAaHOBHTH B CHCTeMe (Makc.JaBieHue). B mpomecce
pabotsl Siri0 peryiupyer CKOpPOCTh BpALICHWs Bala HACOCA, MOACTPAMBas €ro K IPOH3BOAUTENBHOCTH,
TpE6yK)LLIEﬁCZ UCTOYHHUKaAM nOTpCGﬂCHHﬂ, noaaepkuBas, TaKUM 06pGLi(JM, B CUCTEME MOCTOAHHOC [ABJICHHUEC.
Ecmn YCTaHOBJICHHAsA BEIUYHHA Pmax 60J'H:UJC, YEM MakcC. Hamop Hacoca, TO HacoC 6y,11eT BCErja BBIKJIKHOYATLCA,
i0 BBIKIIOYAET HACOC, KOTJA TOTOK BOJBI, NPOXOJSIIMH Yepe3 Hero, NajaeT HIKe MHHMMAIbHBIX yCTAHOBOK

(ipuGI. 2 11/MHH), He 3aBUCHMO OT JIaBJICHHS, IOCTUTHYTOTO B CHCTEME. ,

Jeabta P s mycka (Delta P start-up): maHHbIii napamerp yYCTaHAaBIMBACT OTPHULATENBHYIO EIBTY
(pa3HHuIly) JaBI€HHs [0 OTHOLICHHIO K BenuuuHe PMax st 3amycka Hacoca. Kak TONBKO OTKpBIBAETCS KpaH
1060ro MCTOYHHKA MOTPEOIEH s, HACOC HE BKIIIOYMTCS, NIOKA JaBJICHHE B CHCTEME He yNaJleT HUKe 3HaUYeHHUs
Pmax Ha BenMumMHy, paBHYIO Je/bTe, YCTAHOBJICHHON JaHHBIM NapameTpoM. ITocsie Toro Kak JBHraTesb Hacoca
3aMYCTUTCS], YCTPOICTBO MOATOHMT CKOPOCTH BPALLEHHs Baja, 4TOOBI JaBIICHHE OblIa KaK MOXHO OMMKe K

YCTQHOBJICHHOMY 3HAYCHHIO Mmapamerpa Pmax. MuHuManbHas HacTpauBaeMas pasHuia Mexay Pmax u Pmin - 0.3 Bar, pekomenayemoe
6ap.

JaBiienne cpadaThIBaHHs 3aIMTHI OT cyXxoro xoaa (Dry-running pressure): naHHbIi mapameTp KacaeTcs
TOJIBKO paGOTBI, KOrjia 1aT4yMvK IMOTOKAa HC aKTUBHUPOBAH. YcTaHOBUTE 3HAUCHHE MHHUMAIBHOTO JIaBJICHUS, HUKC
KOTOPOTO JI0KHA CpaﬁaT]ﬂBﬂTL Cp€16aTLIBa€T 3amMTa OT CyXoro xozaa (HBWF&TCJ'IL Hacoca 1pu 5TOM pa6oTaeT
Ha MaKCHMAJIbHO} 4acToTe).

Pressure limit (mpeensHoe 3HaYeHHe JaBJIeHNs): JaHHbII TApaMETP YCTAHAB/IMBACT MPEIEbHOE 3HAYCHHE
JUIst cpabaThIBaHKS 3AIIMTHI OT YPE3MEPHOTO NABJICHHUs. 3AIHUTA OT HOBIIICHHOTO JABJICHHS BBIKIIOYAeT
HHBEPTOP, MOCIIC YET0 Tpe6yETC${ nepesarpyska oﬁopy):losar-ms{ TI0JIB30BATECIIEM.

Pmax2: nauHblii mapameTp MCIOJB3yeTcst JUIA HPOrpaMMUPOBAHMs BTOPOM TOYKM HACTPOMKH 3aJaHHOrO
3HAQYCHHUA MAKCHUMAJIbHOTO IaBJICHUA. Korua BCIIOMOTATEIbHBIH KOHTAKT (I/IJ'H/I BBOJ Ha BCTIOMOTaTEIbHON
njare BBOHH-BBIBO}JH) 3aKpBIT, 3HAYCHHUC JaBJICHUA Pmax2 CTAaHOBHUTCSA HOBBIM YCTAHOBJICHHBIM 3HA4YCHHEM, B

COOTBETCTBHH C KOTOPBIM Sirio HacTpanBacT CKOPOCTH BPAIICHHUA BaJla Hacoca.
Jeabra P pas ocramosku (Delta P stop): sror napamerp 3azaer MO3WTHBHYIO 1eibTy (pasHHILy) IO

OTHOIIEHUIO K Pmax JUI HE3aMEUIMTE/IbHOIO BBIKIIIOYEHHS Hacoca. B wmrratHom pexKume pﬂ60'l'bl, Koraa
KPaHBI 3aKPBITHI, HACOC BHIKIIOUACTCS 110 MPONICCTBHH BPEMEHH, 3a1aHHOM Tapamerpom “stop delay”. B moGom

cilydae, ecili JIaBieHHe B CHCTEME TIPEBBIIIAeT 3HadeHne PMax Ha 1enbTy, GOJIbIIYI0, YeM YCTAHOBIICHO B 5TOM lapamerpe, TO Hacoc cpasy

7K€ OCTAaHOBHTCS, YTOOB! HE BOSHHKIIO YPE3MEPHOTIO JABJICHHUS, YTO MOXKET IIOBPEUTH CHCTEMY.

Unit of measurement (cucrema M3MepeHus): HeOOX0MMMO BbIGpATH CHCTeMY M3MepeHHs B eauHnuax BAP
wm ®YHT/ KB.IIOMM

Imax: 5ToT nmapamerp MCHOJIBL3YEeTCs Ul YCTAHOBKM 3HAYEHHSA MAKCHMAJIbHOH CHIIbI TOKA, KOTOpas MOXKET
ObITh NOTPedIIEHa HACOCOM B CTAHIAPTHBIX YCIOBHAX. Ecin laHHOE 3HAaYeHHe MpeBBIIAeTCs, TO HacoC OyaeT
ocranoBieH. Hacoc Tak e Gy/ieT OcTaHOBIEH B Clyvae, €CiH B Tiporiecce paboTsl cuita Toka Gyer Hike 0.5 A
(TIp¥ 5TOM MPOU30HIET MPEPHIBAHAE COSTUHCHAS MEXKLY HaCOCOM M Siri0). ABapuifHOE BpeMst 3alIUTE 00paTHO
MPOTIOPLHOHATLHO 3HAYEHHIO MEPErPY3KH; CIIEI0BATENLHO, HEOOIbIIAs TIeperpy3ka O3Ha4aeT OTKIIOYEHHE C

KaK cepbe3Has Meperpyska NPHBEIET K Pe3KoMy MpepbiBaHHio pafoThl. Korja ycTpoHCTBO BKIIOYEHO, €CIH
3Hauenne | max nacrpoeno Ha 0.5 A (HacTpoiika H3rOTOBHTEIIS), TO CTPAHMIIA, C KOTOPO# Oy/IeT 3a1aBaThCsi 3HAYCHHE MAKCHMATBHOM CHITBI
ToKa, OyieT oToOpakeHa 1 MPHOOP He HAaYHET CBOKO PaboTy, MoKa He OyJeT yCTAHOBJICHO 3HAUYCHHE MAKCHMAIbHO# CHIIBI TOKA.

Hanpasaenue Bpamenusi (Rotation direction) (Tosbko miast TpexdasHbIX HACOCOB): C JTOM CTPAHHLBI
9KpaHa MONB30BATeIb MOXKET W3MEHHTh HANpAaBICHHE BPAIICHHS OICKTPOHAcOCA 03 KOPPEKTHPOBKH
MPOBOJHOTO COCJMHEHHsI C JBHraTeNeM Hacoca. HampaBieHne, NOKasaHHOE CTPENKOMW, CIEAyeT CUHTAaTh
YCJIOBHBIM, OHO HE OTPAKAET PEaIbHOIO HAINPABJICHHS BPALIEHUS, KOTOPOE 0053aTeIbHO JOJIKHO IIPOBEPATHCS
YCTaHOBLIMKOM.

Munumaibhast yacrora (minimum frequency): ¢ NOMOLIBIO 3TOrO MapamMeTpa MOKHO OIPEIEIUTh
MUHHUMAJILHYIO YaCTOTY TOKA, IIPH KOTOPO§i OCYLIECTBIISETCS TyCK M OCTAaHOB Hacoca. Jlist Tpex(asHbIX HACOCOB
pekoMeHoBaHHas BenndnHa 25 'y, it MoHodasHbIx Hacocos 30 I,

OOGs13aTelIbHO 03HAKOMBTECH C TEXHHYECKOI HH(OPMALMEi OT IIPOU3BOAUTEINSI HACOCA, YTOObI OTIPEACIUTD, PH
KaKOM 3HAYEHHH MMHHMAJIbHOM YaCTOTBI JBHIaTe/b IEKTPOHACOCA, N0COSAMHEHHBIN K CHCTEME, MOXKET

Yacrora octaHoBa Hacoca (Stop frequency): ToJbKo eciu 1aT4KK I0TOKA HE aKTHBMPOBaH. JIaHHBbIi
napamMeTp ONnpee/sieT BEIHYNHY MUHUMAIBHON YaCTOTBI, HIDKE KOTOPOM ABHIaTeIb HACOCa OyIeT OCTAaHOBJICH.




B Tiporiecce OTIaIKu 060pyn03a1—1m], €CJIM IOCTUTACTCA 3HAYCHHUEC J1aBIICHUSA Pmﬂx, a 4acToTa ABUTaTelid MEHbIIEC JJaHHOTO 3HAYCHUSA,
HHBEPTOP 6}’116'[‘ ocTaHaBIMBaTh Hacoc. Eciu e Bce BOZIOpa36OHLI€ KpaHbl 3aKPbITHI U JIaBJICHUE B CUCTEME IIOCTOSHHOE, HACOC
OCTAHOBHTCS B LITATHOM peskuMe. EcCin Hacoc He BBIKIIIOYACTCS, YBEIMYbTE 3HAUCHUE JAHHOTO napaMerpa. M Hao6opoT, eciu Hacoc aenaet
YacThI€ NEPE3ANYCKH, YMEHBIINTE 3HAYEHHE YaCTOThI OCTaHOBA.

HoMuHaIbHAsI 4aCTOTA ABHTaTe st Hacoca (Nominal motor frequency): B 3aBHCHMOCTH OT TOTO, KaKoit
HACOC HCTIONL3YETCsl B CHCTEME, MOXKHO BBIOPATh HOMMHAJIBHYIO BLIXOJHYIO YACTOTY OT HHBepTOpa (50 1 60
T'n). Buumanue: ommnGouHBIH BEIOOP HOMHHAIBHOI YaCTOTBI MOKET NPUBECTH K MOJIOMKE HAacoca,
BHUMATEIbHO U3yUHTE TEXHUYECKUE JaHHbIE HACOCA, YKA3aHHbIE TIPOM3BOUTENEM.

Swit.. fr.
3 kHz

Yacrora nepexitouenus (Switching frequency): nanHerii napamerp 3aaer 4acToTy NEpeKIIOYEHHUs!
uHBepTOpa. BosmoskHo BEIOpaTh 3Hauenus: 3, 5 umn 10 kI'1. bosbiree 3HaueHHe YaCTOTHI MEPEKITIOUCHHS
MOET YMEHBIIHUTD IlyM OT HHBEPTOPA, U JienaeT GoJiee MIaBHOM perynupoBKy paboThl aBuratens. C apyroit
CTOPOHBI, 3TO MOXKET PUBECTH K YBEIHUESHHIO TEMIIEPATYPhI IEMEHTOB IEKTPOHHOI IIaThl; K

MOIITHOCTH, B CUCTEMaX,

BO3HHKHOBEHHIO MIEKTPOMArHUTHBIX TOMEX ¥ TMOTEHIMANBHO IPHYMHUTE BPEL ABHTaTelo Hacoca (0cOOeHHO

€CITH MCTIONb3YeTCs JUTHHHBIIN Kabenb). HeBblcokHe 3HAUEHHS 4aCTOTHI IEPEKIIOUEHNs PEKOMEH/IYIOTCS JUIsl HACOCOB OOJIBIION U cpeaHei

B KOTOPBIX Siri0 HAXOAUTCS JATEKO OT HACOCA; WK IIPH BHICOKHX TEMIICPATYPHBIX PEIKIMAX OKPYKAIOLICH CPefIbl.

T

2 SO

Hz

C

R

Yacrornas koppexuus (Frequency correction): naHHsiil mapaMeTp Mo3BOJISIET 33/aTh MOJIOKHTEIBHOE WK
OTPHLATEIBHOE OTKIOHEHHE MAKCHMAIIBHON YaCTOThI OT 3aJaHHOIO HOMHHAIILHOTO 3HAYCHHUs. Y CTAaHOBKA
OTPHIATEIBHOTO OTKJIOHEHHS (0 —5T'1T) MOKeT OBITh MOJIE3HO, €CITH HY)KHO OIPaHHYHMTh MAaKCHMAIbHYIO
MOIIHOCTb 3JIEKTPOHACOCA M TIPEJOTBPATHTH MEPErpy3KH Mo MOIHOCTH. Torza Kak ImoJI0KHTeTbHOe

IIpu yMEHBIICHUH HOMH|
JIOJKHO OBITH TIIATENTBH
YHHUTBIBATH MAKCHMAJTbHY

OTKJIOHCHHEC (}Z(O +5 Fu) = Korma HEOﬁXO}Z[HMO HEMHOTO yJIy4YlINTh IMOKa3aTEeJIb MPOU3BOJAUTEIIBHOCTH Hacoca.
HAJIBHOM 4aCTOTHI HET HCO6XO}1HMDCTH B KaKHX-ﬂ“sO Mepax 6C3OHHCHOCTH, TOTr/1a KaK yBCJIMYCHHUE STOT0 3HAYCHHUC
0 B3BEILICHO, MPOCYUTAHO H MPHHSATO MOC/IE KOHCYIBTALMI ¢ IPOM3BOIUTENIEM eKTpoHacocoB. IIpu 3ToM cienyer
0 JIOITYCTHMBIif TOK HHBEPTOPA.,

—
=)

Inaueri myck (Soft-Start): ota cTpanma skpana MO3BOJISIET MOIB30BATENIO AKTHBHPOBATH HITH
JIeaKTHBHPOBATh (DYHKIIHIO «ILIABHOTO IyCKay JBHUraTels Hacoca. Korna mamnas QyHKIHS aKTHBHPOBaHa,
HAaCOC 3aITyCKAETCsl IIOCTENEHHO; M HA000pOT, IIyCK B TeYeHHe BPEMEHH, 33/JaHHOr0 napamerpoM 4.7 Gyner
TPOM3BOIMTECSA HA MAKCHMATBHBIX 000pPOTaX Mepe/l HadaaoM PEryIHPOBAHHs CKOPOCTH BPAIICHHS Bala

Hacoca.

Tun Hacoca: MO3BOJISET ONPENENNTh MOACOEINHEHHbII HacOC Kak MOHO(a3HbIil ¢ KoHIeHcaTopoM 3arrycka (1
X 230 B) nn tpexdasuslii ¢ noacoeamueHneM tpeyronbhuk (3 X 230 B).

Jatunx noroka (flow sensor): sta crpanntka Mo3BoISET BKIIOYHTD HJTH OTKIIOYHTE PabOTy BCTPOGHHOTO
JIaT4yMKa 10TOKA. 3aBOJICKask HACTPOiiKa — IaTYNK MOTOKA aKTUBHPOBAH, T.€. HACOC OyET OCTaHABJIMBATHLCS,
KOTJ1a KpaHbl Oy/1yT 3aKpbIThI, @ yCTPOHCTBO, COOTBETCTBEHHO, OY/I€T ONPEENATh, YTO IIOTOK BOJbI YePe3
MHBEPTOP 3aKOHUMIICA. TOT e CaMBIi MPUHIIMIT NPUMEHAETCS JUTA 3allUTHI OT CYXOTo Xoz1a. B moGom ciyuae,

MOTOKA, YTO NOMEIIAET F

MOJKET MPOH30TH (€C/H, HATPHUMeEp, B CHCTEME He OYeHb YHCTast BO/Ia) HapyIICHHE ITaTHOH paboThI JaT4nKa
1aCOCY MPABHIIBHO OCTAHABIIMBATECS. B TaKMX yCIOBHSIX BO3MOXKHO OTKJIIOUHTH paboTy JaTynKa MoToka u Sirio

Gyzer paboTaTh TOJILKO HA OCHOBAHHHM TI0Ka3aTeIeil JaB/eH s M 4acTOTh. B TakoM cirydae, uist 5Q)eKTHBHOI padoThl HHBEPTOPA OUEHb
BaKHO MPABUIILHO OTPETYITHPOBATH NTAPAMETPBI YaCTOTHI OCTAHOBA M JABIICHHE CpabaThIBaHMs 3aIlHTHI OT CyXOro Xoja. Boiee Toro, korja
JIaTYMK MTOTOKA OTKIIOYEH. HconognMO cpasy mocrne Slrlo YCTaHOBHTE THAPOAKKYMYJIATOD KOTOPBIH NOMOKET pcrynuposan JIaBJICHHE B

Ipe, Bapureubuon 3aKa4yky B OaKe.

Commard

o r——
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Pexxnm ynpasienns ycrpoiicreom (Command origin): Beibepute pexum ynpasienust ycrpoiicreoM. Ecim

JIAHHBII ITapaMeTp HACTPOeH Ha 3HadeHue nasienus PRES, To pabora Oyner perynupoBaTbcs aBTOMAaTHYECKH,
Ha OCHOBAHMH MOKA3aHUii 1aBJIEHUs B cUcTeMe. B mpoTHBHOM ciyyae, eciii BBIOPaHO PY4HOE yNpaBJieHHe, TO
B PYYHOM PEXKHMME Yepe3 KHOTIKH YNPaBJICHHs MPHOOPOM MOKHO 3a/1aTh 3HAYCHUS MycKa M OCTAHOBA HACOCA, a

CYXOT'o X0/1a ¥ 3allUTHbI!

TakK K€ CKOPOCTh BpallleHHs Baja. BHMMaHue: ecim ycTpoOHCTBO HAXOAUTCA B PYyYHOM PEXKUME, TO 3aIIUTa OT
© OrPaHUYCHHUS JABJICHHS HE AKTUBUPOBAHBL. DTOT PEKUM MOXKET UCIOJIb30BATHCS TOIBKO BPEMEHHO, MO

HENOCPEICTBEHHBIM KOHTPOJIEM YIIOJIHOMOYEHHOI0 KBaAU(GUIHPOBAHHOIO NepcoHana. bynbre npee/ibHo BHUMATEIbHBI!

Bcenomorarensublii konrakt (Auxiliary contact): ucnonb3yiite 1aHublii napamerp st BeIGopa GyHKIHH,
CBSI3aHHO# CO BCIIOMOTATEIbHBIM KOHTAKTOM.
3Ha'-(eHﬂﬂ, KOTOpPBIE MOTYT 6I>ITB YCTaHOBIJICHBI, CICAYIOIIHNE:

«1 <->» pabora Siri0 Kak aBTOHOMHOI1 HE3aBHCHMOM CHCTEMBI HIIH C HCII0JIb30BAHHEM BCIIOMOTIATE/IbHOTO KOHTAKTA, CBSI3BIBAIOLIETO BA

npubopa Sirio B cocrase
« 2 <- » JUI UCITIOJIb30Bal

C/IBOCHHOI MOJAKAYHBAIOIICHT CTAHIWH (3aBOJICKAsT HACTPOIKA).
HHS BCIIOMOTaTeIbHOTO KOHTAKTA, OCYIIECTRIIAIONIETO UCTAHIMOHHOE YIPABJICHHE ITyCKOM M OCTaHOBOM Hacoca

«3 X 2» JUIsl KCTIOJIb30BAHMsI BCIIOMOTATEIILHOTO KOHTAKTA, KOHTPOIUPYIOIIEr0 BTOPYIO TOUYKY HACTPOIKH JaBienus (Pmax2).



DyHKIMs BBOA N1aThl BBona-BriBona: onpenenser GpyHKIMIO, KOTOPYIO OyJIET BBINIONHATH LI(POBOi
BBOJI BCTIOMOTaTe/IbHO# IIaThl BBOJIa-BBIBO/IA (TIOCTABIISAETCS MO 3aKa3y). MOXKHO HACTPOMTH CIEYIOIIHE
3HAYCHNUS:

“OFF*“  BBOJ OTKIIIOYEH.

“ERR” (ommbKa): eciiu BCIOMOTaTeNbHbIH BBOJL 3aKPBIT, HACOC HEME/UICHHO OCTaHOBHTCA M Haanuch "External
error" (BHemHss omKbKa) MOSBUTCS Ha SKpaHe. Mcronb3yiite 5Ty QYHKIHIO, €ClIH HeOOXO0IMMO OCTAHOBHTH
HMHBEPTOP H3-32 KAKOH-JINO0 BHEIIHEH OMNOKH.

“2 <-  BCIIOMOTATEeIbHbII BBOJ HCIOIB3YETCs UIsl IUCTAHIIMOHHOTO YIPABIICHHS ITCKOM H OCTAHOBOM JIEKTPOHACOCA; €CIIH aHATIOTHYHOE
3HaYeHHe 3a1aHo Juls mapamerpa «Bernomorarensusiii Konrakm ("Aux. Con"), To He0OX01MMO 3aMKHYTh 00a KOHTAKTa JUIsl 3aIyCcKa
jBuratens Hacoca (Jlorndeckoe «»).

“3 X2” BcroMoraTenbHbIH BBOJ CIIOJIB3YETCs VTl KOHTPOIIS Hajl BTOPO# TOUKO# HAacTpoiiky naBneHns (PMax2); ecin aHanoruiHoe
3HaYeHHe 3a71aHo Ul mapamerpa Benomorarensusrii Kontakt ("Aux. Con"), To He06X0AMMO 3aMKHYTh OJIMH H3 ABYX KOHTAKTOB JUIS
KOHTPOJIs HaJl BTOpOii Toukoii HacTpoiiku (Jlornyeckoe «AJIH»).

e . Dyukuus BbIBOJA I1aThi BBoaa-BbiBoja: onpenenser GpyHKIHIO, KOTOPYIO OyAeT BBITOMHSATE U(POBOIL
1211 ot BBIBO/| BCIIOMOTaTeIIbHOM [LIaThl BBO/A-BbIBOAA (IOCTABIISETCS 110 3aKa3y). MOKHO HACTPOHTH CIIEAYIOLINE
P 3HaYCHHS:
OFF “OFFe
-7 BBIBOJI OTKITIOUEH.

“ERR* (owmm0Ka): BbIBOJ BKJIIOUCH (3aMKHYTBIH KOHTAKT) IIPH BO3HUKHOBEHMH c00si B paGote Sirio.

“P.ON* Hacoc paboTaeT: BBIBOJ BKIIOYEH (KOHTAKT 3aMKHYT) KaXKblil pa3, Korja Siri0 KOHTPOIIMPYeT BKIKOYEHHE HACOCa.

“AUX  BcriomMoraTenbHblil Hacoc: M03BOMIsAET KOHTPOJINPOBATH PaGOTy BCIIOMOraTeIbHOTO HACcOCA Ha 3aJJaHHOI CKOPOCTH.
JlomoHATe b B HACOC BKIIOYACTCs, KOTa HACOC, KOHTPOIMpPYeMblii Siri0, He CrocoGeH yIOBIeTBOPSTH IOTPEOHOCTH CHCTEMBbL. BbIBOK
AKTHBHUPOBAH (KOHTAKT 3aMKHYT), KOT/Ia 4aCTOTa HACOCA TOCTUTaeT MAKCHMAIbHO OMYCTUMOTO 3HAYCHHUS U JABICHUE TaJaeT HIKE
MHHHMAJIBHOTO 3HAYEHHs BKIIOUCHNS. BHUMaHME: 3aMpeieHo MoIKI0YaTh K BEIXOJHOMY peJie Harpy3Ky, mpesbiiatortyro 0.3°!
BuuMmates1bHO NPOYTHTE TEXHUYECKYIO JIOKYMEHTAIHIO, IOCTABJIAEMYIO C JIOTIOIHUTENLHOH M1aToH BBO/Ia-BBIBOJIA, JUIS PABUILHOTO
[0JICOE/IMHEHHSI BHEITHEH KOHTPOIHOM TaHeNH.

3ajep:kka ocranosa (Delay on stop): xauHbIi mapaMeTp MO3BONISET TOJIB30BATEI0 YCTAHABIHBATD, Yepe3
CKOJILKO CEKYH/I IIOCJIE 3aKPhITHs BCEX BOJOPa30OPHBIX KPAHOB JIEKTPOHACOC OCTAHOBHTCA. Eciu B ycioBusx
€11adoro NOTOKA MPOUCXOJIAT YacThle Hepe3aIycky Hacoca, yBeIndbTe 3HaYeHHE 3a[IeP)KKH Mepesl OCTaHOBOM,
4T06BI paboTa 1A B G0NIee MIaBHOM PEXHME.

VBenuueHne JaHHOTO MapaMeTpa MOKET PELINTh MPOOIeMy YaCThIX BBIKIIOUCHHIT YCTPOICTBA H3-3a 3aIHTHI
OT CYXOTO X0/1a, 0COOEHHO B CIIydasX CO CKBaKMHHBIMH HACOCAMH, A TAK K& HACOCAMH, Y KOTOPBIX €CTh IIPOOIEMBI C CAMOBCACHIBAHHEM.
3aBoickas HacTpoiika - 10 cex.

HuTepBan aBToMaTHYECKOTO0 Mepe3amycka (Auto-reset-interval): eciu nacoc B npouecce paboTht
Feset, HCTIBITHIBACT BPEMEHHBIN HEJOCTATOK BOJIBI HA BCACBIBAHMH, Siri0 OTKIIIOYaeT MHTaHHE HAcoca JUIst
. . TIPEAOTBPALICHUSA €r0 MOBPEKACHUSA. C ITOH CTpaHHUIIBI MEHIO MOKHO YCTAHOBHTH (B MI/IHyTaX) BpeMs
127 M1f aBTOMATHYECKOTO nepesanycka. [10 OKOHYaHUIO YCTaHOBJIEHHOTO BPEMEHH YCTPOHCTBO MPOTECTHPYET CHCTEMY

Ha MPE/IMET I0SABJIEHUS BO/Ibl HA BCACBIBAHWH. Ecim pe3ylibTaT TECTUPOBAHUS llOJlO)KMTeJlbllbll‘;l, Sirio
ABTOMATHYECKH OTMEHHT COCTOSIHUE OIIMOKU M CHCTeMa CHOBA uepeﬁ).le'r B paGoqm‘fl PEKHUM; €CIIU HET — yC'lpOﬁC'lBO TIPOM3BE/IET €LIE OJIHY
TIOTBITKY MOCJIC OKOHYAaHHSA YCTAHOBJIICHHOTO MEPHO/1a BPEMCHH. MakcumanbHO HOSBOJ’ICHHlﬂﬁ MHTEpBaI — 240 MHHYT (pCKDMCHHOBaHHIﬂﬁZ
60 MuH).

YncJ10 NONBITOK aBTOMATHYECKOT0 nepe3anycka (Auto-reset test n.): sTot napamerp ycraHaBJIMBaeT YHCIO

Ferset. TIOTBITOK, KOTOPEIE IPEANPHMET Siri0 It TOBTOPHOTO 3aITycKa HACOCA, BHIKITIOUEHHOTO H3-3a CYXOTr0 XOJa.
Kak TonbKo KOJTHYECTBO MOMBITOK HCUEPITAHO, CHCTEMA OTKIIIOUACTCS, a JUTA ¢ BKIIOUEHHS He0OX0 Mo
e '
- TEesT HEIoCPeICTBEHHOE BMELIATE ILCTBO NoJib30Batels. Eciu JaHHoe 3HaueHne paBHO «0», QyHKIHs

ABTOMATHYECKOIO Mepe3allycka He akTHBUPOBaHA. MaKCHMAaIbHO JOIyCTUMOE 3HAYE€HUE JaHHOTrO [apaMeTpa —
20. C mOMOIIBIO KHOMOK «+» M «—» MOKHO H3MEHHTh YCTAHOBJICHHBII Mapamerp.

OG6mwmii aBTomMaTH4eckuii nepesamnyck (Total automatic reset): koraa ycranosieno snadenne — ON (Bxi.),

- ' .
EseT, aBTOMaTHyecKas (yHKIMs [epe3alycka akTHBHA JUIs JII0OOH OIIMOKH, KOTOPYIO ONPEJENIHT CUCTEMA, B

— - ——— JIOTIOJTHCHHH K 3aIIUTE OT CYyXOro Xoja. BHuMaHue: aBTOMaTHYECKUI 1 HCKOHT[}OJ’IHQYCMmﬁ TIEpe3arnycK u3-3a

|- I-‘I l J- L] I--“- r. HEKOTOPBIX 0]""60!( B CHUCTEME (HANPUMED, MEPE] !yiKa) MOKET CO BPEMEHEM IMPUBECTH K MOBPEKJICHUAM KaK

CHCTEMBI, TaK 1 camoro Sirio. Jlanuas yyHKIMs JOIKHA HCIIONIB30BAThCS ¢ GOIBLIOH OCTOPOKHOCTDIO.



PACIIMPEHHbBIN HEPEYEHD IAPAMETPOB:

PacmipenHslil mepedeHb MAapaMETPOB JOCTYIEH Ui PabOTBl TOJNBKO YIOJHOMOYCHHOMY KBaIM(UUUPOBAaHHOMY mepcoHamy. Jlms
MOJIy4EeHMS OCTYNA K ITHM [apaMerpamM HeoOXOAMMO 00paTHThCS K IPOJABLy 0OOpYyHOBaHHS, B LICHTP TEXHMYCCKOH MOMACPKKU HIN
npousBouTenio. B Tabnuuke (CM.HIDKE) NaH PACIUMPCHHBIH IepeYeHb NapaMeTpoB UL TOro, 9TOOBI NPEACTABHTENb TEXHHYECKOIT
TOJIEPHKKH MOT K HUM 0OPaTHThCS.

HOMEP | MAPAMETP OINIMCAHME

3.0 (Pressure calibration) | Jlns kamuGpoBku naTunka nasienns npu 0 bap
Kann6poska nasnenus 0.0 bap

31 (Pressure calibration) Jlnst kanuOpoBKY faTumKa AaBieHus npu 5 bap
Kann6poska nasnenus 5.0 bap

3.2 (Flow  sensor  calibration) | s kanmu6GpoBKH HaTUMKA IOTOKA
KanmbpoBka JlaTynka NoTOKa

3.3 (Pressure  test) IIposepka CHrHai npoBepKH TEKYIIEro JaBICHHS
JIBJICHUS

3.4 (Flow switch test) Ilposepka | Curham mpoBepku pese MOTOKa
pelie moToka

35 (Software  Release) Bepcust | Bepcust nporpaMmHoro obecredeHus
[POrPaMMHOTIO 00eCIeyeHH st

3.6 (Power supply timing) Bpewms Bpemst mojaun 21eKTpONHTAaHHS HAa HHBEPTOP
T10/Ia4H JIEKTPOIUTAHUS

3.7 (Pump timing) Bpewmsi paGoTst Bpewmst paboTsl a1ekTpoHacoca
Hacoca)

3.8 (Last error) IMocrennss ommubka JKypHan peructpanuu nociaeaHei ommuoKn

3.9 (Start-up) ITyck CueTunK BKITIOUCHHI Hacoca

4.0 (Vboost) [oBermenue Iossrmenne Hanpsokerns mpu 0 '
HANPSKESHUS.

4.1 (Dry running) Cyxoii xox Jlnuna nmaysel nepesi akTHBaLMH 3allUThl OT CYXOTo X0J1a

4.2 (Protection starts per hour) BxmroueHre MM BBIKTIOYEHHE KOHTPOJA 10 KOJNHMYECTBY ITyCKOB Hacoca B dac
KonntecTBo 3amycKoB B uac (mpoBepKa repMETHYHOCTH CHCTEMBI)

4.3 (Anti-blockage protection) AKTHBAIMS HITH JCAKTHBAIMS (DYHKIMH, KOTOpAs aBTOMATHYECKH 3allyCKaeT HAcoC
3amuTa OT 3aKJIMHUBAHHS nocie 24 4acoB ynotpedieH s

4.4 (Dead time PWM) UM IIIMM nacTpoiika B IepHo NPOCTOst 060pyA0BaHUS
HACTPOHKA B MIEPHO IIPOCTOS

4.5 (Ki) UnTerpanbHasi KOHCTAHTa, HWuterpansHas koHcranta [T /1-perynsropa

4.6 (Kp) TponopuuonanbHas TIponopumonansuas koncranra [TMJ]-perynsropa
KOHCTaHTa

4.7 (Boost time) Bpemst moxbema Bpemst mogbema (MOBBILICHHS) NPH MAaKCHMAlbHON 4YactoTe, (YHKLHMs IUIABHOIO
(MOBBILICHHST) TycKa OTKJIIOUeHa

5.0 (Ta max) MakcumanbHas MakcumanbHas TeMIepaTypa OKpyKarollei cpe/ibl
TEMIIepaTypa OKp.Cpeibl

5.1 (Tm max) MaxkcumanbHas MakcumanbHas temneparypa IGBT moyis
Temnepatypa IGBT monyns

52 (Ta reduction index) KosdpurmenT cHIKEHHs 9aCTOTHI 10 TEMIIEPaType OKPYKAKOIICH Cpejibl.
Kosddurment CHIDKCHHS
4acTOTBl 10  TemIeparype
OKP.CpeJibl

53 (Tm reduction index) Koa(pHImenT CHIKEeHNs YaCTOTHI IO TeMIepaType MOLyIst
Kosddurment CHIDKCHHS
4acTOTBl 10  TemIeparype
MOJLyJIst

5.6 Minimum voltage | MuHEMAIBHBII OPOT MTHTAIONIETO HATIPSKCHHS
(MUHHMAIIbHOE HAIPSDKEHHE)

5.7 Maximum voltage MaxkcuMasbHBIH MOPOT MUTAKOIIETO HATIPSHKEHUS
(MakcuMasbHOE HaIpsHKEHHE)

5.9 Debug Variable (Omnamka Omiazika BEIGOpA IIePeMEHHOI [UIs ANCILIES TEXHOIOTHYECKHX 3HAUEHHI
TIepeMEeHHO#1)




v CUTHAJIBHBIE CUCTEMBbI

B ciydqae cGoeB B paboTe CHCTEMBI HIIM HHBIX HEHCIPABHOCTEH Ha uciuiee Sirio mosBUTCS O1HA U3 HIDKEONHMCAHHBIX cTpanuil. Koj kaxnoii
omnbku cocrout u3 Oyksbl "E" u mudper 0 1o 13. Yncno B ckobkax - 9TO KONMYECTBO NMOBTOPEHMil Kanaoi ommbku. YTobbl ynamuth
uHpopMaLuio o c6oe nocae yCTpaHeH!s! NPUYUH HENONaKH, 0OBIMHO JOCTATOUHO HAXATh KHOMKY "reset” (mepesaryck) pacnosioKeHHyio B
LEHTPE, WM OTKIIIOYHTh HIEKTPOITHTAHHSA Ha HECKOJIBKO CEKYHJI.

E@ [ @l
Lo.Lolt

El1 © @
Hi.lolt

EO — Hu3koe HanpsizKeHHMe: HANpsHKCHHE DJICKTPOIUTAHMS CIMIIKOM HH3Koe. IIpoBepbTe 3HadYCHHE BXOMHOE
HanpsHKEHUE.

E1 — Bbicokoe HanpsiKeHHe. HANpPSOKCHHE OICKTPONMTAHMS CIMLIKOM BbICOKoe. IIpoBepbTe BXOmHOE
HanpsoKeHHE.

E2-KopoTkoe 3aMbIKaHHe: TO COOOLICHHE MOSBHUTCA HA DKPaHE B CIydae KOPOTKOTO 3aMBIKAHHS BBIXOJA
HHBEPTOpA, YTO MOXKET HpOHEOi/'ITH, €CJIM  BJIEKTPOJIBUTaTEIIh ObLI HENPaBUJIbHO II0JICOC/IMHEH, WIH
JJIEKTpUYECKasl H30JALHUs Ka6eneﬁ, C TIOMOIIBKO KOTOPBIX SIJIEKTPOJBHUIATEIbL Hacoca IIOJICOCIMHEH K
YCTPOMCTBY, MOBPEXKICHA, HIIH HE HCIIPABEH JBUraTEIb CAMOT0 HAcOCa.

Korpma coobmaercst 0 qaHHOM ommbKe, dMEKTpUYECKas CHCTEMa ODKHA ObITh HE3aMEUTHTENBHO MPOBEPEHA

KBMH(l)HHHpOBaHHLIM CIIEHATTUCTOM.
I/ICHpaBI/ITL 0].].[}[6](}/ MOJKHO TOJIbKO 00EeCTOYNB yCTpOﬁCTBO, TI0CJIE YEro yCTpaHseTCs NpUu4ruHa omubku. ITonbiTka 3aIlyCTUTh UHBEPTOP B
mporecce K3 MOXET BBIBECTH M3 CTPOS YCTPOICTBO, a TAK XKe MPEICTABIATH OMACHOCT JUIs OJIb30BATEIIS.

E3-Cyxoii X01: cHCTeMa OCTaHABIMBAETCA H3-33 HEJOCTATKAa BOJABI Ha BcachiBanud. Ecim  Qynxuus
ABTOMATHYECKOIO Tiepe3anycka cpabaTbiBaeT, NpHOOp Siri0 aBTOMATHYECKH IPOM3BEIET CEPHIO MONBITOK Ul
TIPOBEPKH TOABJICHHA BOJBI. ﬂﬂﬂ OUYHCTKH COCTOSIHHSI OIIMOKH HaKMHTE KHOIIKY ((reset)), Pacmosio’)KCHHYIO B
IIEHTpe.

E4- Temmeparypa oKpy:kalomieii cpeabl: BHYTPEHHss TeMIEpaTypa YCTPOMCTBA IpPEBBIMIAET NOMYCTHMBbIC
HOPMBI. npOBCpBTC ycnosust pa6OTLI HHBEPTOPA.

E5-Temnepartypa moayas: temneparypa IGBT momyns npepbimaet 10myctumeie HopMel. [IposepeTe ycmoBus
paboTHI HHBEPTOPA, B 0COOEHHOCTH TEMIIEpPaTypy BOBI H HOTPEOIAEMBIl HACOCOM TOK.

E6-Tleperpy3ka: 95T0 CHIHAIBHOE COOOLIEHHE MOSABIACTCS, KOrJAa MOIIHOCTh JBHTaTels BbINIE, YeM
YCTaHOBJICHHOE 3Ha4YeHHe CUIIbI ToKa (| Max); JaHHOe COCTOSHME MOXKET ObITh BHI3BAHO YPE3BBIYANHO TSKEIIBIMU
YCHOBHAMH  OKCIUTYaTallMM HAcOCa, CJIMIIKOM YacThIMM IEpe3allyckaMy, HenojaikaMu ¢  0OMOTKOM
UIEKTPOABUTATENST; WIIK XKe CYLIECTBYIOT MPOOIIeMBI ¢ KabeneM MUTaHus Mexty HacocoM u Sirio. Ecnu mannoe

CHTHAJIbHOE COOOMICHNE YACTO MOSABACTCS HA SKPAaHE, YCTAHOBIIMK JIOJDKEH MPOBEPUTH CHCTEMY.

E8-Ommbka mnociiefoBaTeIbHOT0 KAHAJIA CBS3M: 5TO CHTHAIBHOE COOOLICHHE MOXET IOSBHTHCS, €CIH
cymecTByeT c00ii BHYTPEHHETo IOC/IE0BATENbHOTO KaHama cBsi3u B Sirio. OGpaTuTech B OTAEN TEXHUYECKOH
TIOJIICPIKKH.
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E9-TIp Hoe JaBJIEHHsI . IPEBBILIEH IOPOI YCTAHOBJICHHOIO MaKCHMAaJIbHOTO JaBieHus. Eciu oTo
CHTHAJIbHOE COOOIIEHNe YacTo MOSBISETCS, NPOBEpbTEe HACTpOiiKy mapamerpa”P limit". Tak e mposepbTe
JpYrue ycCinoBHs, KOTOPBIC MOTJIM IMPHUBECTH K YPE3MEPHOMY JaBJICHHIO (Hal'[pl/IMCp, YaCTHYHOC 3aMep3aHue
SKHIIKOCTH).

E10- Buemmnsisi ommOKa: 3TO CHTHAIBHOE COOOIICHHE TOSBHTCS MPH 3aMBIKAHHH BXOJHOTO KOHTaKTa
BCIIOMOTATENBHON MIaThl BBOJIa-BBIBOJIA, €CITH aKTHBHPOBaHA (DYHKIIHS ONPE/ICNICHHs BHEIIHEiT OIIHOKH.

Ell-MakcumaibHOe YHCJI0 BKJIIOYEHHIl B 4aC: TPEBBIICHO MAKCHMANbHO JOMYCTHMOE YHCIO MOMBITOK
BKJIIOueHHs obopynoBanus 3a yac. Ilposepbre repmernuHocts B cucreme. IIpoBepbTe naBieHHe BO Bcex
THIPOAKKYMYJIATOPAX, YCTAHOBJICHHBIX B CHCTEME.

E12- Ommbka 12B: BO BHYTpECHHEH HH3KOBOIBTHON CETH JIEKTPONMHUTAHWS OOHApY)KeHa aHOMaus B paboTe.
OrnpaBbTe YCTPOHCTBO IPOM3BOIUTEINIO HA MPOBEPKY.

E13- He“cl’lpaBHDCTh JAATYHKA AABJICHHSA . JIATYUK JaBICHUS OMPECTIHIT HETTPABUIIBHOC 3HAYCHHUC. OT"paBBTC
YCTPOICTBO IIPOM3BOAUTEIIO HA IIPOBEPKY.



YCTAHOBKA W COEJVMHEHHUE B CABOEHHBIX ITOJKAUYMBAIOIINX
CTAHIUSIX

YCTAHOBKA: ycraHoBuTe Kakublii u3 mpu6opoB «Sirio» Ha HAmoOpHBIN BBIXO
COOTBETCTBYIONIEro Hacoca. IIoJCOENMHUTE BBIXOJHOE COENMHEHHME KaxI0ro
HHBEPTOpAa K HANOPHOW MarucTpamu ©e3 YCTaHOBKM OOpaTHOrO — KIlamaHa.
Tloacoenuuure BXOAHOH MaTpyOOK HAcoCOB K oOIIeH HAmNOpHOH MarucTpaiu,
YCTAaHOBHMB OOpATHBIH KIAMaH Ul KaKIOr0 HAcoCa, 4TO MPEAOTBPATHT IMOTEPIO
nasiermst. IlpuGop «Sirio» MoskeT OBITH YCTAHOBICH KAK BEPTHKAIBHO, TaK H
TOPH30HTAJIBHO.

MORSETTIERA DI
COLLEGAMENTO
CONNECTION TERMINAL

RACCORDEMENT

MNOACOEIMEHHUE: npa npuGopa Sirio coemunsitoTes: Mexay coboii kabenem 4x0.5
MM2 Kak IIOKa3aHO Ha JMarpaMme Ha 0GOpOTHOil cTopoHe. MakcuMaibHas JUIHHA
kabens cocrapiser 100 cM. EcTh BO3MOKHOCTB 3aKa3aTh yCTPOHCTBO CO BCTPOECHHBIM
kabeneM ¢ kiemmamu (Ha kaOenme ectb Hymepaiws). OH 3akasbiBaeTcsi Kak SR-
CBL4X05-100. Ecmu x ycTpoiCTBY HE IOACOEAMHEH COINACYyIOUMi Kaberb,
YCTpOHicTBO OyzeT paboTaTh aBTOHOMHO.

PEJKUM «JIABHBIM»: xorna yerpoiicteo paGoraer
B peKUME «JIABHBIi1», ono pearupyer Ha H3MEHEHHs 1 - '3
JIQBICHUS. B CHCTEME M, CIIEJIOBATENbHO, CIIOCOOHO F oo
BKJIIOYATh M BBIKJIIOYATh HACOC, & TaK )K€ PEryJIHpoBaTh L
4acToTy 060pOTOB B COOTBETCTBUM C TOTPEOHOCTAMM
BOJIBI B CHCTEME.
PEXHUM «BCIIOMOT ATEJIbHBI»: Korja
1| @1 ycTpoiicTBo paboTaeT B pexume «BcromorarenbHbriiy,
2 2 Ha JIUCIICE, HA HIDKHEH CTpOuKe, TOSABIAIOTCA JBE 1.8 EAR
3 3 3arnaBHple OykBbl “S”. B TakMX yCIOBHSX CKOPOCTH - 4E|H S
4 4 paboTHI HACOCa COXPAHACTCS MOCTOSHHOM, a eCIIM HacoC = 2

BBIKJTFOYACTCA, €T0 BKJIKOYCHHC 33JICPKHUBACTCA J1aXKe
TIPH OTKPBITBIX KPaHax.
DKCIUIYATAIMS: B MOMEHT BKJIIOYEHHS [IEPBOE YCTPOUCTBO, KOTOPOE MOJIydaeT KOHTPOJb Hajl APYrUM, CTaHOBHUTCA «[JTaBHBIMY, B TO
BpeMs Kak Japyroe (GyHKIMOHHpYeT B pekume «Bcromorarenssiiiy. Korma Boaopa3sGopHbie KpaHBI OTKPBITHI, INIABHOE YCTPOICTBO
BKJIFOYACT HACOC M, KOTJ1a OCTUTACTCA MaKCHMaJIbHasA CKOPOCTh BPAIICHHUA, a JABJICHUC B CHCTCME CTAHOBHUTCA HHMXKE, YEM YCTAHOBJICHHASA
BCIIMYUHA Pmln (MMHMMaﬂLHaH BCIIMYUHA }laBﬂCHHSI), KOHTPOJIb MEPEMCIIACTCA KO BTOPOMY HHBEPTOPY, KOTOpLIﬁ CTAHOBUTCS HOBBIM
«['nmaBHBIM», a 1epBblii HHBEpTOp — «BernomorarensusiMy. IIpu 5TOM CKOpOCTb BpalieHHs ocraercsi nocrosHuoil. Korpa BojgopasztopHsie
KpaHbl HAYMHAIOT aKTUBHO 3aKpbIBAaTLCs, BTOPOE yC'[pOIZC'fBO OCTaHABJIMBAET HACOC, a KOHTPOJIbL Hall CHCTEeMON CHOBa TnepeMenaeTes: K
TIEPBOMY HHBEPTEPY, KOTOPLIFI OCTaHOBHUT HACOC, KOorja TIOTPC6HOCTB B BOJIC YMCHBIIUTCA 10 HYJIS (I'IOCJ'IC TIOJTHOTO 3aKPBITHSA KpaHOB).
ITocne ocraHoBKH Hacoca PEeKUM «['maBHBIH» CHOBa TIEPEMCIIACTCA K JIpYyroMmy yCTp()ﬁCTBy JUIs TOCTHIKCHHS TITITABHOTO NMEPCKITHYCHUS
Hacoca, KOTOpbIM BKIIOYaeTcs nepsbiM. Ecim B cucreme mpousoiier cOoi winm ommOka ¢ OJHMM M3 JBYX HHBEPTEPOB, UCIIPABHOE
yCTpOl‘;lCTBO ABTOMATHYECKH nepeﬁue'r B PEKHUM «['TaBHOTO» U HAYHET paGO'ra'rb ABTOHOMHO.
jlrm AKTHUBalLUA q)yHKL[PWI TICPCKITIOYCHHUSA HET HCOGXO}JVIMOCTH JienaTk yCTaHOBKY KaKHX-J’WIﬁO TapaMeTpoB B MCHIO, TaK Kak "p"60p
«SIRIO» aBTOMaTHYECKH ONPE/IEISET HATMYHE BTOPOTO YCTPOHCTBA, KAK TOJIBKO MPOU3BEACHO MEKTPHIECKOE TOAKITIOUCHHE.

3nayennsi HacTpoek The “Pmax” u “Dp start” 10/1:kHO GbITH 0ANHAKOBBIM JUIsi 000HX VCTPOMCTB.
SIRIO X4
CyliecTByeT BO3MOXKHOCTb COCJMHEHHs 10 4 ycrpoiicTs Siri0 yepes coriacyromuii Moy 1ox HazBanuem “Sirio X4". B takom ciydae

corjacyromme Kabemn MOIKITI0YaroTCs He MEXKIY IBYX HHBEPTOPOB, a BCC MOJICOCTHHAOTCA K COTJIACYIOIIEMY MOYITIO, OGCCHC'“WIBZHOH.[CMY
HX MOCIIEI0BATEIbHOE BKITOUEHNE/BBIKIIOUCHHE.

3AUIATHBINA MOJIYJIb

ll]'[ﬂ 3allUTBl HHBEPTOPA CYIIECTBYET cnelmanhﬂmﬁ MOZYJTb, KOTOpHﬁ YCTaHaBIMBACTCA HA JIMHHUIO SJICKTPONTHUTAHHUSA. OH ABTOMATHYCCKHA
OTKII0YUT Siri0 OT CeTH MUTaHus, eCIU BO3HMKHYT HapyIUeHHs C dieKTpocHabkenueM. [lis moiyuerns Goliee peTanbHON MHGOpPMALUK
obparuTech K 0(uLHAILHOMY NpeCTaBuTeNIo Komnanuu «ltaltecnica».



? BO3MOXXHBIE [TPUYNHBI HEITOJIAJOK:

v Korna oxqun u3 KPaHOB OTKPbIT, HO HACOC He BKJIIOYAETCH HJIH BKJIIOYaeTcs ¢ 3auepmxoﬁ

3HaueHHUE CITUIIKOM BBICOKOE MJIM OOPATHBIN KJlanaH Obljl yCTaHOBJICH TIOCIIe YCTPOICTBA B HANIPABJICHHH MOTOKA.. [TonpoOyiiTe yMEHBIINTH
DeltaPStart s yBenuaenus craprooro nasienus Pmin u y6epure Bee kianansl mocie Sirio. IIpoBepbTe NpaBIIbHOCTh PaGOTEI BHEIHETO
KOHTAaKTa.

v Koraa KPaHBbI 3aKPbITHI, HACOC OCTAHAB/IHBAETCS, HO 3aTeM Yepe3 HeCKOJIbKO CeKYH CHOBA BKJIKYAETCH; CHCTEMAa NMPH 3TOM
repMeTH4YHa

3nauenne napamerpa «Dp start» ciuiKkomM HH3KOE, YBENTHUBTE €ro.
v Hacoc nocTosinHO BKJII0YAETCS H BBIKJIIOUAETCS

B cucreme HapyueHa repMeTuH4HOCTb. HpOBCprC THAPABINYECKHUE COCANHEHHUS. HpusepLTe HAJAMMHUCH HA DKpPaHE, COOSLL[H}OLLU/IE 0 NagCHUun
JaBIICHHS, KOT/Ia KPaHbI 3aKpEITL. [IpoBepbTe, He 3aCOPHIICS JIM 0OpaTHBIH KianaH Sirio. 3acop MOKET MeluaTh KilanaHy 3aKpsiBathes. Ecim
Heo0X0/IMMO, OYHCTUTE KJIAMaH CKAaThIM BO3YXOM.

v Haskpane ycTpoiicTBa 4acTo nosipisiercsi cooduenue «dry running» «cyxoii xom»

W3 nogjarouieil MarkcTpand Hacoca yXOIMT BOJA, KOIJa CHCTeMa He HCIONb3YeTcs HEKOTopoe BpeMs. DTo OyJeT MHpensTcTBOBATH
HAMOJIHCHHUIO HACOCa MpH €To MOCICAYIONIEM BKIIIOYCHUH. Ecmu B CHCTEMY BCTPOCH HOHHHﬁ KJ1anaH, IIpoBEPLTE €T0 pa601‘y M yIIIOTHEHHE.
WHorna mpu MeITeHHOH peakiuu cucTeMbl Ha Bpemst Stop Delay macoc He ycmeBaeT Habparh faBnenue Pmin. YBenuubTe 3HaueHne
Dp.Start wn ymenbmute 3HadeHue Pmax.

v YCTpoicTBO YaCTO CHIHAJIM3UPYET 0 BBICOKOM HJIM HH3KOM HanpsizkeHun «high/low voltage».

DIIeKTPHYECKOe HANPSKEHHE HE COOTBETCTBYET TEXHHYECKHM JAHHBIM YCTPOWCTBA; CJelyeT OOpaTHUThCS K KBaTH(QHIMPOBAHHOMY
CIIELHANNCTY.

v VcrpoiicTBo nmeperpesaercsi H cpadaThIBaeT 3aIMTA OT eperpesa

HMHBepTop HE OXJNAXIAETCS BOJOH, KOTOpas MPOXOIUT Hepe3 yCTPOWCTBO HIIM TEMIEpPATypa MepeKadnBaeMOM JKHIKOCTH — CIHIIKOM
BbICOKast. IIpoBepbTe CHCTEMy Ha HaJM4He NOCTOPOHHHX OOBEKTOB, OJOKMPYIOLIMX IOTOK M, €CIM HeOOXOIMMO, OTIAlTe YCTPOHCTBO
TIPOM3BOJIMTEIIIO HA THATHOCTHKY.

v Korna Boonorpedienne HeBeJIMKO, HACOC NI0X0 padoTaeT
TToTox cuIIKOM MaJl, YCTPOHCTBO HE MOKET €ro ONpEIEUTh M BBIKIIOYAET HACOC. YCTaHOBUTE B cHCTeMe HEOOJIbIIOH THAPOaKKyMyIIsTop
(1-2 nurpa) utst puaaHus eif Gonblieil THOKOCTH M yMEHBIIEHHS! KOJIMYECTBO IePe3aycKoB.

v Hacoc He BbIKIIIOYaeTCSI

B cucreMe cepbe3HOE HapylIeHHE TepMETHYHOCTH MJIH 0OpaTHEIH KilanaH yCTpOiCTBa 3acOpeH; MonpobyiiTe MoiBUraTh 00 paTHBIH KianaH
C TeM, UTOOBI TIPOBEPUTH MPABUILHOCTH €10 PabOTHI.
CeHcop, onpeJIeAIONMi MOJI0)KEHHE KilanaHa, CloMaH. YCTPOHCTBO J0JDKHO ObITH POBEPEHO U3TOTOBUTENEM.

v Hacoc paoTaer Ha MAKCHMAJIbHO# CKOPOCTH, HO POH3BONTEILHOCTh HH3KAsK

HenpasuiibHo npon3Be/IeHo IPOBOJIHOE COSMEHHE HACOCA MIIM KOHJIEHCATOPa: IIPOBEPLTE MEKTPHUECKHE COSIMHEHHS.
Ban Hacoca Bpaiaercs B [IPOTHBOIIOJIOKHOM HarpasiieHnH (TpexdasHblii Hacoc): IPOBEPLTE HANPABICHHE BPALEHHS.
Hacoc moBpex/ieH Hiti HOCTOPOHHHIT PeIMET GIIOKUPYET HATIOPHYIO MarkuCTpab.

v Korna B cucreme Tpedyercsi 60.ib11e BoJbl, 1aBjieHHe NajaeT

OTO HOpMajlbHas CHTyallWs, BO3HMKAIONIas WM3-3a TOTO, 4TO YCTpoiicTBo He dopcupyer paGoTy Hacoca, GoJbIIyl0, 4YeM ero
TIPOU3BOIUTEIIBHOCTD. l'lpn JIOCTHIKCHHH OIPECIICHHOrO 3HAYCHHUS MTPOU3BOANTEIIBHOCTH, IaBJICHHE 60J'IBIIIC HE ﬁyﬂeT KOMIICHCHPOBATHCH,
TaK KaK HAcOC yxe paboTaeT ¢ MaKCHMAaJIbHOH MPOM3BOAMTENBHOCTHIO. B 1aHHOM ciiydae HEOOXOIMMO YCTAHOBHUTH HAcOC ¢ OOJbIIEi
TIPOU3BOAUTEIIbHOCTBIO.



% OBCIIYXXVUBAHUE:

Sirio pa3paGoTan Tak, 4TOOBI CBECTH K MUHUMYMY €ro o0ciyxuBanue. [lis TOro, 4to6bl rapaHTHPOBATh JUIMTEIBHYIO KCILTYaTalHIo, a TaK
K€ MPEKPacHyIo paboTy, BCera CIe yHTe HHCTPYKIUSM, YKa3aHHBIM HIDKE:

yOemnTech B TOM, 4TO Siri0 He GyIeT MOABEpraThCs TEMIICPATYPHOMY PEXKHMY Hike 3°C; eclli Bce-TaKd JaHHAS CHUTyaLus OyAeT HMeTh

MECTO, BOJIa BHYTPH yCTpUﬁCTBa JA0JIKHA OBITH CIIMTa, YTO NMPEAOTBPATHT 3aMEP3aHNC H NOBPEKACHUS MIaCTMACCOBOIO Kopryca; At 5TOro

HCOGXD,EU/IMO OTCOCAUHUTH SiriO TNIEPEBEPHYTH U BBUIHTDL U3 HETO BOAY

€CJIM HACOC YKOMILIEKTOBAH BCTPOCHHBIMH (PHIIBTPAMH, PEryISpHO MPOBEPSHTE HX Ha HAJMYHE 3aCOPOB;
CIeIUTe 3a TeM, 4TOObl KPBIIKa BCerja Oblla INIOTHO 3aKPbITa M KaOENbHBIH KaHA TepMeTHYeH. JTO MPEeJOTBPATHT IONajaHue
BO/IbI B yLTpOI/lLTBO,

- OTKIIOYHUTE DJICKTPOIMTAHUEC U creire BOZy U3 CHUCTEMBI, €CJIM OHA HE 6yIl€T HCIIOJIB30BATHCA JUIMTEIIBHOC BPEMS; OTCOCANHUTE
Sirio, mepeBepHHTE H BBLIEITTE U3 HETO BOLY

- He MPOBOLPYiiTe paboTy Hacoca Ge3 BOALI HA BCACBIBAHHM, TAK KAK 9TO MOKET HOBPEINTH He TOJIBKO HACOC, HO M mpHbop Sirio;

- TIPEKAC YEM UCNOJIB30BATh yCTpOﬁCTBO ¢ mo0bIMI APYIrUMH KUAKOCTAMH KPOME BOJBI, U6paTHTCCl> K IMIPOU3BOAUTEIIIO;

- HE IIPOU3BOJAUTE HUKAKHUX onepaunﬁ c yCTpOﬁCTBDM, KOrja OHO OTKPBITO;

- MOJIOKIUTE 3 MHHYTHI TIPEKIE YeM CHATH KPBILIKY C YCTPOICTBA, YTOOBI KOHICHCATOPHI YCIIENH Pa3PsIUThCA.

A BHUMAHMUE: nanHOe yCTPOHCTBO He COJAEPKHT HacTeii, KOTOPbIE MOTYT OBbITH OTPEMOHTHE 1 WM 1 M
norpedutenem. C TeJIbHO, P YeM He YAalATh 3aIMUTHYI0 KPBINIKY € 3JeKTPOHHOH NJIaThl, TAK KaK 3T0 Oyaer
03HAYATH MOTEPI0 rapanTHH!




PROGRAMARE:

v DESCRIEREA TASTELOR

o odoo

On-Off/Reset: comuta dispozitivul din modul stand-by in cel de functionare si efectueaza resetarea uni
functiune in cazul alarmelor si/sau erorilor.

Sageata stanga: deruleazd inapoi paginile din meniu

Sageata dreapta: deruleaza inainte paginile din meniu

Tasta ,,+”: creste valoarea parametrului afisat in acel moment pe ecran; permite functionarea fortata
la vitezd maxima fara declansarea protectiei pentru functionarea uscata

Tasta ,,-”: reduce valoarea parametrului afisat in acel moment pe ecran;

v STRUCTURA MENIULUI PRINCIPAL

Meniul principal araté valorile de functionare ale instalatiei: presiunea, frecventa actuald a motorului, tensiunea de intrare, curentul de iesire
al motorului si temperaturile interne ale invertorului. De asemenea, este posibila selectarea limbii.
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v DESCRIEREA PARAMETRILOR $I A ECRANELOR

MENIU PRINCIPAL :

Aceste ecrane sunt Tn mod normal accesibile atunci cand dispozitivul este alimentat.

Ecran principal: cand Sirio functioneaza normal, pe prima linie a ecranului este afisatd presiunea instantanee
detectatd de sistem; in a doua linie este vizibila frecventa actuala a motorului. Din aceastd conditie, este posibil
sa derulati meniul principal prin sdgeti sau sa comutati sistemul in modul ,,Stand-by” apasénd tasta centrala ,,on-
off”.

Cand Sirio este In modul stand-by pompa nu este pornitd chiar dacd presiunea coboara sub nivelul valorii
“Pmin” setate. Pentru a iesi din stand-by apasati din nou tasta centrald. Tinand apdsata tasta ,,+”, pompa este
adusa la viteza maxima de rotatie, iar protectia pentru functionarea uscata este ignorata (utilizati aceasta functie
pentru umplerea pompei la prima pornire).

Ecran tensiune si curent: in aceastd pagind a meniului puteti vedea tensiunca de intrare in invertor si curentul
absorbit de motor. Valoarea curentului de iesire la motor poate diferi de valoarea curentului de intrare, deoarece
invertorul moduleaza atat frecventa, cét si tensiunea.

Ecran temperaturi: sunt afisate temperaturile din interiorul invertorului si modulul de putere IGBT. Valorile
acestor temperaturi contribuie la gestionarea inteligentd a puterii care limiteazd valoarea frecventei maxime a
motorului cand sunt atinse anumite praguri de pre-alarma.

Limba: este posibila personalizarea limbii meniurilor si a mesajelor de alarma. Utilizati tastele + si - pentru a
modifica valoarea parametrului.



PARAMETRI DE INSTALARE:

Acesti parametri sunt prezenti in ecrane ascunse

i, de obicei, trebuie modificati numai in timpul fazei de instalare. Pentru a accesa aceste

pagini, aduceti dispozitivul in modul Stand-by si apasati timp de 5 secunde, simultan, tastele ,+” si ,,-”. Odata ce ati accesat meniul ascuns,

utilizati tastele sageti ,,<<"

si ,,»>>" pentru a derula ecranele si tastele ,,+” si ,,-” pentru a modifica parametrii. Pentru a reveni la ecranul

principal, apasati tasta centrald. Este posibil ca anumiti parametri sa nu apara daca functia corespunzitoare nu a fost activata.

pompa cand debitul de
instalatie.

Prast:
2.8 EBAR

(5H

Stor fr
38 Hz

valoarea frecventei de stop.

Pmax: cu acest parametru este posibil sd setati valoarea de set-point a dispozitivului. Este valoarea presiunii
constante pe care doriti sd o aveti In instalatie (presiunea maxima). In timpul functiondrii sale Sirio regleaza
rotatia pompei electrice pentru a o adapta la cererea reala de la utilizari, mentinand astfel presiunea constanta in
instalatie. in cazul in care sunt setate valori Pmax peste randamentul maxim al pompei, oprirea motorului cind
robinetele sunt inchise este asiguratd numai daca functionarea fluxostatului este activata, deoarece Sirio opreste

apa care o traverseazd scade sub valorile minime (aproximativ 2 litri/minut), indiferent de presiunea atinsa in

Delta P pornire: acest parametru seteaza delta negativa a presiunii fatd de Pmax pentru pornirea pompei. Cand
se deschide orice utilizare, pompa nu porneste pand cand presiunea din sistem nu a scdzut sub Pmax cu o
valoare egala cu delta setata in acest parametru. Dupa pornirea motorului, viteza de rotatie a acestuia este reglata
astfel incat sd mentina valoarea presiunii cat mai aproape posibil de valoarea setatd in parametrul Pmax.

Diferenta minima care poate fi setata intre Pmax si Pmin este 0,3 Bari, cel recomandata este de minimum 0,5 Bari.

Presiune de functionare uscatd: acest parametru are influentd numai in cazul fun cu_fluxostatul
dezactivat. Defineste valoarea minima a presiunii sub care, cu motorul la frecventa maxima, intervine protectia
impotriva functionarii uscate.

Presiune limita: acest parametru stabileste limita pentru declansarea protectiei la suprapresiune.
Declansarea protectiei la suprapresiune blocheaza functionarea invertorului pana cand acesta este resetat de
citre utilizator.

Pmax2: cu acest parametru este posibil sa setati valoarea de set-point secundar a dispozitivului. Cand contactul
auxiliar (sau intrarea placii de I/O auxiliara) este inchis extern, valoarea presiunii setatd in Pmax2 devine noua
valoare de set-point, conform careia Sirio regleaza rotatia pompei electrice.

Delta P stop: acest parametru stabileste delta presiunii pozitive fatd de Pmax pentru oprirea imediatd a pompei.
in timpul functiondrii normale, cand robinetele sunt inchise, pompa este opritd dupa o perioada de timp setata in
parametrul ,,stop de intarziere”. Cu toate acestea, daca presiunea din sistem depaseste valoarea Pmax a unei
delta mai mare decat cea stabilitd in acest parametru, pompa este opritd instantaneu pentru a evita suprapresiuni
daunatoare pentru instalatie.

Unitate de masuri: selecteaza unitatea de masura in BAR sau PSI

Imax: prin acest parametru este posibild setarea curentului maxim absorbit de pompa electricd in conditii
obisnuite, astfel incat motorul sa se poata opri in caz de absorbtie excesiva. Oprirea are loc chiar daca curentul
citit in timpul functionarii este mai mic de 0,5 A ca urmare a intreruperii dintre motor si Sirio. Timpul de
declansare a protectiei datorat absorbtiei excesive este invers proportional cu cantitatea de supraincarcare in
desfasurare, astfel incat o usoard supraincdrcare duce la o perioadd de declansare mai lungd, in timp ce o

suprasarcind intensa face ca intreruperea sa fie mult mai rapida. Cand dispozitivul este pornit, daca parametrul Imax este setat la 0,5 A (setare
din fabrica), pe ecran apare automat pagina de setare a curentului maxim si nu este permisa nicio actiune decét in cazul in care a fost setatd
anterior o valoare limita de absorbtie.

Sens de rotatie (numai versiuni pentru pompe trifazate): din acest ecran este posibila inversarea sensului de
rotatie a pompei electrice fara a schimba cablarea motorului electric. Pentru a modifica sensul de rotatie a
motorului, utilizati tastele ,,+” si ,,-”; sensul indicat de sageata este doar orientativ si nu reflecta sensul actual de
rotatie, care trebuie verificat in orice caz de catre instalator.

Frecventi d: acest parametru stabileste frecventa minima la care pompa este pornita si oprita. Pentru
pompele trifazate, se recomanda valoarea de 25Hz si pentru pompele monofazate cea de 30Hz. Consultati si
informatiile furnizate de producatorul pompei electrice pentru a determina la ce valoare minima de frecventa
poate functiona motorul electric conectat.

Frecventi de stop: doar la functionarea fard fluxostat, acest parametru determina valoarea minima a frecventei
sub care motorul este oprit. In timpul reglarii, daca se atinge valoarea presiunii Pmax si frecventa motorului este
mai micé decat aceasta valoare, invertorul incearca sa opreasca motorul. Daca toate utilizarile sunt inchise si
presiunea rimane constantd, pompa este opritd corect. in cazul in care pompa nu se opreste, incercati sa mariti
aceasta valoare. Dimpotriva, daca pompa efectueaza cicluri continue de pornire si oprire, incercati sa reduceti



. - Frecventia nominald motor: in functie de motorul utilizat, este posibila selectarea frecventei nominale
MHom. tre. maxima de iesire de la invertor (50 sau 60 Hz). Atentie: o selectare incorecta a frecventei maxime poate
EE:I H provoca deteriorarea pompei, consultati cu atentie datele tehnice furnizate de producator.
r

Frecventi de switching: stabileste frecventa de comutare a invertorului. Valorile selectabile sunt de 3, 5 i 10

E:ll-l.l ].t- . 'Fr" . kHz. Valorile mai mari ale frecventei de comutare pot reduce zgomotul invertorului si pot permite o reglare
=5 k H_r mai usoard a motorului, dar ar putea cauza o incalzire mai mare a placii electronice, o crestere a perturbatiilor
- s electromagnetice si potentiale daune ale motorului electric (in special cu cabluri foarte lungi). Valorile reduse

ale frecventei de comutare sunt recomandate pentru pompele de dimensiuni medii sau mari in cazul distantelor
lungi intre invertor si motor, si in cazul temperaturilor ridicate ale mediului ambiant.

Corectare frecventi: cu acest parametru este posibil sa se stabileasca abaterea, pozitivd sau negativa, a

F'-r"'E_ﬁ 0. frecventei maxime fata de valoarea nominala programata. Poate fi util sa setati o abatere negativa (pana la -
5Hz) atunci cand intentionati sa limitati puterea maxima a pompei electrice si sa evitati posibile conditii de
=r S A s N L
E H-i- suprasarcina. Cresterea pozitiva (pana la + 5Hz) poate fi necesara in cazul in care sunt solicitate performante

mai mari ale pompei electrice. Desi nu exista precautii speciale in ceea ce priveste sciderea frecventei maxime.

resterea sa trebuie atent evaluata dupa ce ati consultat producatorul pompei electrice si ati luat in considerare curentul maxim suportat de

C
invertor.

- oo Soft-Start (pornire progresivi): Din acest ecran este posibild activarea sau dezactivarea functiei “soft start”.
S Start. Cand aceasta functie este activata, pompa este pornita progresiv; in caz contrar, va fi intotdeauna pornita la
DH turatia maxima timp de 1 secunda inainte de a incepe reglarea turatiei.

Tip de pompi: setati tipul de pompa conectat la Sirio, monofazat cu condensator de pornire (1 X 230V) sau
Fure trifazat cu conexiune delta (3 X 230V).

12358

Senzor de debit: activeaza sau dezactiveaza functionarea fluxostatului integrat. Setarea din fabrica necesita

F- 1 i), S activarea fluxostatului, astfel incat pompa sa se opreasca cand robinetii sunt inchisi, detectand anularea
debitului fluxului prin intermediul invertorului. Acelasi principiu este utilizat pentru protectia la functionarea
DH uscatd. Cu toate acestea, pot aparea conditii (de exemplu, utilizarea cu apa care nu este perfect curata), care pot

interfera cu buna functionare a fluxostatului, impiedicénd oprirea corectd a pompei. In aceste conditii, puteti sa
dezactivati fluxostatul si sa actionati sistemul Sirio numai prin intermediul informatiilor de presiune si frecventd. In acest caz, este esential sa
reglati corect parametrii frecventei de stop si presiunii de functionare uscata pentru o functionare corecta a invertorului. De asemenea, atunci

céand fluxostatul este dezactivat, este obligatoriu sa instalati un vas de expansiune dupa Sirio, pentru a regla presiunea in faza de oprire si
pentru a evita repornirea continud a pompei. avand grija sa verificati periodic valoarea preincarcarii.

Origine comanda: selecteaza sursa de comanda. Prin setarea parametrului la presiune, functionarea este
reglatd in mod automat in functie de presiunea din instalatie. Selectand modul manual, este posibila sa

- '

LOrMrMard comandati in modul manual, pornirea, oprirea si turatia pompei electrice, direct de la tastatura. Atentie:

ot protectia la functionarea uscata si limitarea presiunii nu sunt active in modul manual. Acest mod trebuie
FhEzs P p p > - - P Y
utilizat numai temporar si sub controlul direct al unei persoane. Acordati deosebita atentie!

Contact auxiliar: acest parametru permite alegerea functiei asociate contactului auxiliar;

Lot .

PR . 5
1 s=F valorile care pot fi setate sunt urmatoarele:

“1 <->” contactul auxiliar este folosit pentru conectarea a doud Sirio in cadrul unui grup dublu de presurizare (setare din fabricd)
“2 <  contactul auxiliar este folosit pentru comandarea de la distanta a pornirii si a opririi pompei electrice
“3 X2” contactul auxiliar este folosit pentru comandarea unui set-point secundar de presiune (Pmax2).

Functia input pe placa I/0: determina functia asociata intrarii digitale a placii I/O auxiliara (disponibila la

T o -
171 1F. cerere).
——r
Urk Valorile care pot fi setate sunt:
“OFF“ intrare dezactivata
3",

“ERR.“ semnal de eroare: cand intrarea auxiliard este inchisa, pompa este oprita imediat si pe ecran va fi afisat textul “Eroare extern
Utilizati aceasta functie daca doriti sa opriti invertorul in cazul in care o conditie de eroare apare din exterior.

“2 <-“ intrarea auxiliard este utilizata pentru a controla de la distantad pornirea si oprirea pompei electrice; dacd aceasta setare este activa si
pentru parametrul ,,Con.Aux.”, va fi necesar sa inchideti ambele contacte pentru a porni motorul (logici AND)

“3 X2” intrarea auxliara este folositd pentru a comanda un set-point secundar de presiune (Pmax2); daca aceasta setare este activa si pentru
parametrul ,,Con.Aux.”, va fi necesar s inchideti unul dintre contacte pentru a comanda set-point-ul secundar (logicd OR)



IA0 out.
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Functia output pe placa I/O: determind functia asociata iesirii digitale a placii I/O auxiliard (disponibila la
cerere).

Valorile care pot fi setate sunt:

“«QFF*
«ERR%

eroar

iesire dezactivata
iegirea este activata (contact inchis) in cazul oricarei erori aparute la Sirio

“P.ON“ pompa in functiune: iesirea este activata (contact inchis) de fiecare data cand Sirio comanda pornirea pompei

“AUX*

pompa auxiliard: permite comandarea unei pompe auxiliare cu turatie fixa care porneste cind pompa comandata de Sirio nu mai

este capabild sa raspunda nevoilor instalatiei. Iesirea este activatd (contact inchis) cind frecventa pompei este la valoarea maxima permisa si
presiunea scade sub valoarea minima de pornire. Atentie: nu este posibild conectarea unei sarcini mai mari de 0,3° pe releul de iesire!
Consultati documentatia livrata impreuna cu placa I/0 auxiliara pentru conectarea corectd la un panou extern de comanda.

Tntarziere de stop: prin acest parametru este posibil sa se stabileascd dupa cate secunde pompa electricd este
oprita ca urmare a inchiderii tuturor utilizarilor. Daca observati fluxuri scizute la pornirea si oprirea continua a
pompei, mariti intarzierea de oprire pentru ca functionarea sa fie cat mai omogena. Marirea acestui parametru
poate fi de asemenea utild pentru a elimina declansarea prea frecventa a protectiei la functionarea uscata, in

fabrica este de 10 secunde.

special Tn cazul pompelor submersibile sau in cazul celor care incearci si se decupleze. Valoare setatd din

Jeset,
15 min

Interval auto-reset: daci in timpul functiondrii pompei electrice apare o lipsd temporard de apa in conducta de
aspiratie, Sirio inlaturd alimentarea la motor pentru a evita deteriorarea. Prin intermediul acestui ecran este
posibil sa setati dupa cate minute dispozitivul sa efectueze o repornire automata pentru a verifica
disponibilitatea de apa in conducta de aspiratie. Daca incercarea este reusitd, Sirio iese automat din starea de

timp. Intervalul maxim c:

eroare, iar sistemul functioneaza din nou; in caz contrar va fi ficuta o altd incercare dupa acelasi interval de
are poate fi setat este de 240 de minute (valoare recomandatd 60 de min.).

Nr. test resetare automati: acest parametru defineste numarul de incerciri efectuate de Sirio pentru a incerca
sa rezolve o conditie de oprire in cazul functionarii uscate. Odata ce aceasta limita este depasita, sistemul se
opreste si este necesara interventia utilizatorului. Prin setarea acestei valori la zero, este exclusa resetarea
automata. Numarul maxim de incercari este de 20. Utilizati tastele + si - pentru a modifica valoarea

parametrului.

Resetare automata totala: daca acest parametru este setat pe ON, functia de resetare automata devine activd
pentru orice tip de eroare, precum si functionarea uscata, care apare in instalatie. Atentie: resetarea automata si

necontrolata a unor erori (de exemplu supraincarcarea) ar putea, pe termen lung, sa deterioreze instalatia si

Sirio. Utilizati aceasta functie cu cea mai mare atentie.




PARAMETRI AVANSATI:

Parametrii avansati sunt accesibili numai serviciului de asistenta tehnicd. Pentru a accesa acesti parametri, contactati dealerul, un centru de
asistenta tehnica sau producatorul.
Tabelul urmator prezinta o lista de parametri avansati pentru a fi consultati in caz de asistenta tehnica.

REF. PARAMETRU DESCRIERE

3.0 Calibrarea presiunii 0,0 Bar i calibrarea senzorului de presiune la 0 Bar

3.1 Calibrarea presiunii 5,0 Bar alibrarea senzorului de presiune la 5 Bar

3.2 Calibrarea senzorului de lichid Efectuati calibrarea senzorului de lichid

3.3 Test presiune Testul semnalului presiunii actuale

34 Test fluxostat Testul semnalului fluxostatului

3.5 Descircare software Descircarea software-ului

3.6 Timp de alimentare Temporizator de alimentare al invertorului

3.7 Timp pompa Temporizator de functionare a pompei electrice

3.8 Ultima eroare Registrul ultimei erori apdrute

3.9 Porniri Contor pentru numarul de porniri ale pompei

4.0 Vboost Boost de tensiune la 0Hz

4.1 Intérziere la functionarea uscati Timp de intarziere inainte de declansarea protectiei din cauza lipsei de apa

42 Protectie porniri pe ord Activarga sau dezactivarea comenzii asupra numarului de porniri pe ora (verificarea
i scurgerilor)

43 Protectic antiblocare Acli\{ar'ea sau dezactivarea comenzii care permite pornirea pompei dupa 24 de ore de
N inactivitate.

4.4 Dead time PWM Setarea dead-time PWM

4.5 Ki Constanta de control integrat PID

4.6 Kp Constanta de control proportional PID

4.7 Durata de boost Durata de boost la frecventd maxima cu soft start este dezactivata

5.0 Ta max Temperatura ambiantd maxima

51 Tm max Temperatura maxima a modului IGBT

5.2 Indice de reducere Ta Indice de reducere a frecventei pentru temperatura ambianta

5.3 Indice de reducere Tm Indice de reducere a frecventei pentru temperatura modulului

5.6 Tensiune minima Pragul tensiunii minime de alimentare

5.7 Tensiune maxima Pragul tensiunii maxime de alimentare

59 Debug variabila Selectie de debug variabila pentru afisarea valorilor proceselor




v ALARME

in cazul unor anomalii sau a functionarii necorespunzitoare a instalatiei, pe ecranul Sirio apare unul din urmatoarele ecrane. Fiecare eroare
este codificata de litera "E" urmatd de un numér de la 0 la 13. Numarul care apare in paranteze reprezintd numarul de aparitii pentru fiecare
eroare. Pentru a reseta o alarma, dupa ce ati rezolvat cauza, este suficient sa apasati tasta centrald ,reset” sau sa intrerupeti alimentarea cu
energie electrica timp de cateva secunde.

E@ [ @l
Lo.lolt

Ei [ &
Hi.lolt,

ot i

EO — Tensiune joasa: indica o tensiune de alimentare prea mica. Verificati valoarea tensiunii de intrare

E1 - Tensiune inalti: indica o tensiune de alimentare prea mare. Verificati valoarea tensiunii de intrare

E2 - Scurtcircuit: Acest mesaj este afisat pe ecran atunci cind apare un scurtcircuit la iesirea invertorului; acest
lucru se poate intdmpla din cauza conectdrii gresite a motorului electric, a deteriordrii izolatiei electrice a
cablurilor care conecteaza pompa electrica la dispozitiv sau a unei defectiuni a motorului electric al pompei.
Cand apare aceasta eroare, este obligatoriu ca instalatia electrica sd fie verificata cat mai curdnd posibil de

personalul calificat. Eroarea poate fi eliminatd numai prin deconectarea aparatului de la sursa de alimentare electrica si rezolvarea cauzelor

defectiu

Incercarea de a reporni invertorul in cazul unui scurtcircuit de iesire poate provoca defectiuni grave la aparat si poate constitui

sursd de pericol pentru utilizator.

EZ [ /]
O run

E4 [ /A
Arb. Teme

E3 — Functionare uscatii: acest mesaj apare atunci cind sistemul este oprit din cauza lipsei de apé in coducta de
aspiratie a pompei. Daca functia de resetare automata a fost activata, Sirio efectueaza incercari in modul automat
pentru a verifica disponibilitatea de apa. Pentru a elimina conditia de eroare, apasati tasta centrald “reset”.

E4 — Temperaturi ambianti: eroarea apare daca temperatura maxima interioara a invertorului a fost depasita.
Verificati conditiile de functionare a invertorului.

E5 — Temperaturd modul IGBT: eroarea apare daca temperatura maxima interioara a modulului IGBT a fost
depasita. Verificati conditiile de functionare a invertorului, in special temperatura apei si curentul absorbit de
pompa.

E6 — Suprasarcini: aceastd alarmd apare cind absorbtia pompei electrice a depdsit valoarea maxima a
curentului setatd in valoarea Imax; acest lucru se poate intdmpla din cauza conditiilor de functionare extrem de
grele ale pompei electrice, de repornirea continud la intervale foarte apropiate de timp, de problemele legate de
infasurarile motorului sau de problemele legate de conexiunea electrica intre motor si Sirio. Daca aceasta alarma
apare frecvent, este recomandabil ca instalatia sa fie verificatd de catre instalator.
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E8 — Eroare seriali: aceastd alarma poate sa apara in caz de eroare in comunicarea seriala interna a Sirio.
Contactati serviciul de asistenta tehnica.

E9 — Presiune limiti: alarma intervine dacd se depageste pragul de presiune maxima setatd. Dacd eroarea apare
in mod repetat, verificati setarea parametrului ,,P limita”. Verificati, de asemenea, alte conditii care ar fi putut sa
genereze o suprapresiune (de exemplu o inghetare partiala a lichidului).

E10 — Eroare externi: aceasta alarma este afisata daca, dupa setarea functiei de eroare externa pe placa de I/O
auxiliard, contactul de intrare I/O se inchide.

E1l — Numir de porniri/ori maxim: eroarea apare daca este depdsitd limita de porniri per ora permisa.
Verificati daca exista scurgeri in instalatie. Verificati preincarcarea unui eventual recipient montat.

E12 — Eroare 12V: a aparut o anomalie in circuitul de alimentare internd, de joasa tensiune. Dispozitivul va fi
verificat de catre producator.

E13 — Eroare senzor de presiune: senzorul de presiune a detectat o valoare incorecta. Dispozitivul va fi verificat
de catre producitor.



INSTALAREA SI CONECTAREA IN GRUPURI DE PRESURIZARE DUBLE

INSTALARE: instalati fiecare Sirio pe conducta de evacuare a pompei electrice.
Conectati racordul de iesire al fiecarui invertor la colectorul de evacuare fara a
interfera cu supapa de retinere. Conectati conductele de aspiratie ale pompelor
electrice la colectorul comun de aspiratie, introducand o supapa de retinere pentru
fiecare pompa, pentru a evita golirea atunci cand pompa este oprita. Sirio poate fi
montat att in pozitie verticald cat si orizontala.

MORSETTIERA DI
COLLEGAMENTO
CCONNECTION TERMINAL

CONEXIUNE: conexiunea intre cei doi Sirio se face printr-un cablu neecranat de
4x0,5 mm?, asa cum se aratd in schema aldturatd. Lungimea maxima a cablului este
de 100 cm, inclusiv curatarea.

Este disponibil un cablu de conexiune preasamblat cu terminale si numerotarea
cablurilor (cod. SR-CBL4X05-100). Daca nu este conectat niciun cablu, dispozitivul
functioneaza in mod independent.

BORNIER DE
RACCORDEMENT

STAREA MASTER-ULUI: cand dispozitivul este
MASTER, acesta este sensibil la variatiile de presiune 1 . |a EF|R
din instalatie, prin urmare este capabil sa porneas

opreasca pompa electricd i s moduleze rotatiile in [ 4E|H2:]
functie de cererea de apa din instalatie.

STAREA SLAVE-ULUI: cand dispozitivul este
1 SLAVE apar 2 literele S in partea de jos a ecranului; Tn
2 aceasta stare, dacd pompa functioneaza, numarul de
3 rotatii este mentinut constant, iar daca pompa este oprita,
4 este interzisa pornirea acesteia, chiar dacd robinetii sunt
deschisi.

=
=

PN

FUNCTIONARE: in momentul pornirii, primul dispozitiv care reuseste sa se impuna in fata celuilalt va dobandi starea “MASTER” in timp
ce celdlalt va deveni “SLAVE”. La deschiderea utilizarilor dispozitivul ,,MASTER” porneste pompa, iar atunci cand este atinsa viteza
maxima de rotatie si cu presiunea din instalatie mai mica decat valoarea setatd Pmin, aceasta transferd controlul celui de-al doilea invertor
care va deveni noul ,MASTER?”, iar primul devine ,,SLAVE” si regimul sdu de rotatie ramane fix. Cu inchiderea progresiva a utilizarilor, al
doilea dispozitiv opreste pompa si transfera din nou controlul instalatiei la primul invertor; acesta din urma va opri pompa electrica atunci
cand preluarea apei este anulata dupa inchiderea completa a fiecarei utilizari. Dupa oprire starea , MASTER-ULUI” este transferata la
cellalt dispozitiv astfel incat si existe intotdeauna o alternanti continui a pompei care este pornitd mai intdi. in caz de defectiune sau de
eroare a unuia dintre cele doua invertoare, celalalt dobandeste automat starea master-ului si incepe sa functioneze in mod independent. Pentru
a activa functia de schimb, nu este necesar sa setati niciun parametru in meniu, deoarece Sirio detecteaza in mod independent prezenta unui
dispozitiv secundar prin conexiunea electrica.

Valorile programate pentru ,,Pmin” si .,Start Dp” trebuie si fie aceleasi pentru ambele dispozitive.

SIRIO X4

Pot fi conectate pani la 4 invertoare Sirio prin modulul de interfata , Sirio X4”. In acest caz, cablurile de comunicare nu sunt conectate direct
intre cele doua invertoare, ci toate sunt conectate la modulul de interfata care este responsabil pentru activarea lor secventiala.

MODUL DE PROTECTIE

Pentru a preveni deteriorarea invertorului este disponibil un modul de protectie care s fie instalat pe linia de alimentare care poate deconecta
automat Sirio de la reteaua electricd, in caz de alimentare anormald. Consultati un dealer autorizat pentru informatii suplimentare.



? ANOMALII POSIBILE:

v Cind unul dintre robinetele instalatiei este deschis, pompa nu porneste sau va porni dupi citeva secunde

Valoarea DeltaP setata este prea mare sau a fost instalatd o supapa de retinere in aval de dispozitiv. Incercati s mariti valoarea presiunii de
pornire Pmin si eliminati orice supapa dupa Sirio. Verificati functionarea corecta a contactului extern de activare.

v Cind robinetele sunt inchise, pompa se opreste, dar porneste din nou dupi citeva momente, fira a exista scurgeri in instalatie
Valoarea ,,Pornire Dp” este prea micd, mariti-0.

v Pompa se activeazi si se dezactiveazi continuu

Instalatia prezintd scurgeri. Verificati diferitele racorduri hidraulice. Verificati prin intermediul ecranului, eventualele caderi de presiune
cand robinetele sunt inchise. Verificati prezenta posibila a murdariei in supapa de retinere a Sirio, care impiedica inchiderea perfecta si,
eventual, curatati supapa cu ajutorul unui jet de aer comprimat.

v Dispozitivul semnalizeazi frecvent o stare de functionare uscati

Conducta de aspiratie a pompei, in timpul perioadelor de inactivitate a
pornire. Verificati etanseitatea eventualei supape de siguranta.

stemului, este golitd, impiedicand incdrcarea pompei la urmatoarea

v Dispozitivul semnalizeazi frecvent o stare de inalti sau joasi tensiune
Tensiunea de alimentare poate sd nu corespunda specificatiilor aparatului; aparatul trebuie verificat de catre personalul specializat.
v Dispozitivul se supraincilzeste si se declanseazi protectiile impotriva supraincilzirii

Invertorul nu mai poate schimba céldura cu apa care trece prin dispozitiv sau dacd temperatura lichidului pompat este prea mare; verificati
prezenta corpurilor striine care blocheaza trecerea apei si, eventual, dispozitivul va fi verificat de catre producator.

v Cu debite foarte scizute de apd, pompa are o functionare neregulati

Debitul are valori prea mici si, deoarece nu poate fi detectat de aparat, duce la oprirea pompei electrice. Instalati un vas de expansiune mic
(1-2 litri) pentru ca sistemul sa devina elastic i reduceti numarul de reporniri.

v Pompa nu se opreste

Instalatia are scurgeri semnificative sau supapa de retinere a aparatului s-a blocat datorita murdariei; incercati s mutati supapa de retinere cu
degetele si verificati daca arcul asigura inchiderea.

Senzorul care detecteaza pozitia supapei s-a defectat, aparatul trebuie verificat de catre producator.

v Pompa functioneazi la vitezi maximi, dar cu performante scazute

Conexiunea pompei sau a condensatorului nu este corectd; verificati cablajul electric.

Pompa se roteste in sens invers (model trifazat); verificati sensul de rotatie.

Pompa este deteriorata sau corpurile strdine blocheaza trecerea apei.

v Cind in instalatie este nevoie de multi api, presiunea se reduce

Aceasta este 0 conditie normala datorata faptului ca dispozitivul nu poate forta pompa peste curba maxima de putere; in consecinta, odata ce

este depdsit un anumit debit, presiunea nu este compensati deoarece pompa se roteste deja la valorile maxime permise. in aceste cazuri este
recomandabil si instalati o pompa cu performante superioare.



4 INTRETINERE:

Sirio a fost conceput pentru a reduce intretinerea la minimum. Este esential sa respectati instructiunile urmatoare pentru a asigura 0
functionare completa a dispozitivului pentru o perioada lunga de timp:

- evitati ca dispozitivul sa atingd temperaturi sub 3 °C; daca acest lucru nu este posibil, asigurati-va ca toata apa din interior a fost evacuata
pentru a preveni ca, prin inghetare, sd deterioreze corpul din plastic al aparatului;

- dacd pompa este echipata cu filtre de aspiratie, verificati periodic curatarea;

- asigurati-va intotdeauna sa fie bine inchis capacul si presetupele sa fie bine stranse pentru a evita infiltrarea apei din exterior;

- deconectati tensiunea si evacuati apa din instalatie cand sistemul rimane inactiv pentru o perioada lunga de timp;

- evitati sa fortati pompa sa functioneze atunci cand nu exista apa in conducta de aspiratie: acest lucru poate deteriora atit pompa, cét si
Sirio;

- Tnainte de a utiliza dispozitivul cu lichide diferite de apa, contactati producatorul.

- nu efectuati operatiuni cu dispozitivul deschis

- inainte de a scoate capacul dispozitivului, asteptati 3 minute pentru a permite descarcarea condensatoarelor

A ATENTIE: dispozitivul nu ti te care pot fi reparate sau inlocuite de citre utilizatorul final. Prin urmare, se
r di sa nu i 1 de protectle al plicii electronice pentru a evuta anularea garantiei!




PROGRAMACAO

v DESCRIGAO DO INTERFACE

o Setas lado esquerdo: permite regressar nos varios menus

° Setas lado direito: permite avangar nos varios menus

-~ On-Off/Reset: permite comutar o aparelho desde o modo “stand-by” a0 modo de operagao e também o modo de “restauro” (reset),
N7  parao caso de surgirem erros e/ou alarmes.

Tecla “+”: permite aumentar o valor do pardmetro indicado no display; permite ainda o funcionamento da electrobomba na
e velocidade méxima (forcado), sem disparar a protecgéo de trabalhar em seco.

° Tecla “-”:

permite diminuir o valor do parametro indicado no display.

v ESTRUTURA PRINCIPAL DO MENU

O menu principal mostra os valores de funcionamento do sistema: presséo, frequéncia, voltagem, corrente de saida do motor e temperatura
interna do variador. E possivel também selecionar o idioma.
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v DESCRICAO DOS PARAMETROS

MENU PRINCIPAL:

Os parametros seguintes sdo mostrados quando o aparelho esta ligado.

1.8 BAR
-z
1.8 BAR
Stand-ba
L= 236U
I= 5.06H
Ti= 35C
Ta= 35°C
T A =
4 "3

Principal: quando o Sirio funciona correctamente, a primeira linha mostrada no display indica a pressdo do
sistema; a segunda linha mostra a frequéncia actual do motor. A partir daqui, é possivel percorrer o menu
utilizando as teclas das setas ou colocar o sistema em “Stand-by" pressionando a tecla “on-off".

Quando o Sirio esta em “stand-by”, a electrobomba ndo arrancara mesmo que a pressao fique abaixo do valor
programado na pressdo minima. Para sair do modo “stand-by”, pressione a tecla do centro novamente.
Mantendo pressionada a tecla “+”, a electrobomba atinge a velocidade méxima de funcionamento, ignorando a
protecgéo de trabalhar em seco (utilize esta fungéo para encher a electrobomba, da primeira vez que a ligar).

Voltagem e corrente: neste ecrd é possivel ver a voltagem do variador e a corrente absorvida pelo motor. O
valor da corrente de saida do motor pode divergir do valor da corrente de entrada, uma vez que o variador varia
a frequéncia e voltagem.

Temperaturas: este ecrd mostra a temperatura ambiente dentro do variador e do mddulo IGBT. Estas
temperaturas contribuem para a gestéo inteligente da poténcia a qual limita o valor méximo de frequéncia do
motor quando € atingida a situagdo de pré-alarme.

Idioma: O idioma mostrado nos varios menus e mensagens de alarme, pode ser alterado pelo utilizador. Caso
pretenda, seleccione as teclas “+” e “-* para alterar o idioma.



PARAMETROS DE INSTALACAO:

Estes parametros podem ser encontrados nos menus escondidos e normalmente sé devem ser alterados aquando da instalacdo. Para aceder a
estes parametros, coloque o aparelho em modo “stand-by” e mantenha pressionado as teclas “+” e “-* em simultaneo, durante 5 segundos.
Logo que tenha entrado no menu escondido, utilize as teclas “<<” e “>>" para percorrer o menu e as teclas “+” e “-* para alterar os
parametros. Para voltar ao menu principal pressione a tecla do centro. Alguns pardmetros podem n3o aparecer se ndo estiver habilitada a

respetiva fungdo.
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P.funci. (Pmax): este parametro pode ser utilizado como o parametro de referéncia. Permite definir o valor da
pressdo constante que o utilizador pretende para o sistema (pressdo maxima) Durante o funcionamento o Sirio
regula a velocidade do motor da electrobomba para servir as poténcias requeridas por outros dispositivos,
mantendo desta forma uma pressao constante no sistema. Se o P.Funci. (Pmax) é programado para um valor
superior ao da altura manométrica da electrobomba, o motor ird parar quando as torneiras fecharem e o Sirio
desliga a electrobomba quando o caudal da dgua fica abaixo do minimo programado (aprox. 2 litros/minuto),

independentemente da presséo atingida pelo sistema. Utilize as teclas “+” e “~* para alterar o parametro.

P.A.Nega (Delta P start-up): este parametro define a presséo negativa delta comparada com o valor indicado
no parametro P.Funci. (Pmax) para o arranque da electrobomba. No caso de alguma utilizacéo, a electrobomba
ndo ird arrancar até a pressdo do sistema ficar abaixo do valor P.Funci. (Pmax) por um valor igual ao definido
no delta deste parametro. Depois do motor ter iniciado, a velocidade de rotacdo é controlada para manter a
pressdo o mais proximo possivel da definida no parametro P.Funci. (Pmax). O diferencial minimo de ajuste

entre os valores de P.Funci. (Pmax) e a pressdo minima é 0.3 Bar. No entanto, recomenda-se que esse valor seja pelo menos de 0.5 Bar.

P.F.seco: este parametro afecta apenas a operacdo com o interruptor de fluxo desactivado. Define a pressédo
minima abaixo da qual a proteccéo de trabalhar em seco € activada, com o motor na frequéncia maxima.

Presséo limite: este parametro estabelece o limite da proteccdo da sobrepressdo. Quando activada, esta
proteccdo dispara até o variador fazer o reset.

P.Secun. (Pmax2): permite definir o parametro secundario do aparelho. Quando o contacto auxiliar (ou a placa
auxiliar 1/0) é fechada externamente, a pressdo indicada em neste parametro, torna-se no valor de referéncia, no
qual o Sirio regula as rotagdes da electrobomba.

P.A.Pos (Delta P stop): este parametro define a pressdo delta comparada com o valor P.Funci. (Pmax) para
desligar de imediato a electrobomba. Durante o funcionamento normal, quando as valvulas estdo fechadas, a
electrobomba para depois do tempo definido no parametro “stop delay” (atraso na paragem). Em qualquer caso,
se a pressdo do sistema excede o valor P.Funci. (Pmax) e for superior ao programado neste parametro, a

electrobomba iré parar de imediato para evitar sobrepressdo que pode danificar o sistema.

Unidade de medic&o: permite seleccionar os valores sejam mostrados em BAR ou PSI

C.Max.M (Imax): Este parametro é utilizado para definir a corrente méaxima que é absorvida pela
electrobomba, em condi¢des normais, para que o motor pare em caso de absorcéo excessiva. O motor também
ird parar se a corrente medida durante o funcionamento, for mais baixa que 0,5 A, seguindo-se a interrupgéo da
ligacdo entre o motor e o Sirio. O tempo de disparo do dispositivo de proteccédo no caso de sobrecarga é
inversamente proporcional & magnitude da sobrecarga. Assim, uma ligeira sobrecarga implicard tempos de

activagdo mais prolongados enquanto que uma sobrecarga intensa provocara uma rapida interrupcdo. O parametro pode ser programado entre
0,5a9,7 A. Quando o aparelho é ligado, se este parametro estd com 0,5 A (programacéo de fabrica), no display surge automaticamente a
pagina de configuragéo da corrente méxima, ndo sendo permitida nenhuma acgéo até o valor maximo de absorcéo estar estabelecido.

Sentido de rotacdo (apenas na versdo de bomba trifésica): essa tela permite ao usuario inverter o sentido de
rotacdo da bomba elétrica sem modificar a fiacdo do motor elétrico. Para modificar o sentido de rotacdo do
motor, use os botdes "+" e "-"; a direcdo indicada pela seta tem um valor puramente indicativo e néo reflete o
sentido real de rotacdo que deve ser verificado pelo instalador.

Minimum frequency (frequéncia minima): este parametro define a frequéncia minima através da qual a
bomba arranca e para. No caso de bombas trifasicas, aconselhamos um valor de 25Hz, em monoféasicas um
valor de 30Hz. Consulte igualmente as informacdes fornecidas pelo fabricante da bomba elétrica para
determinar em que valor minimo da frequéncia o motor elétrico ligado pode funcionar.
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Stop frequency (frequéncia de paragem): apenas durante o funcionamento sem o interruptor de fluxo, pode
este parametro determinar o valor minimo de frequéncia abaixo do qual o motor ir4 parar. Durante o ajuste, se 0
valor de pressdo de Pmax for alcancado e a frequéncia do motor estiver abaixo desse valor, o inversor tentara
parar o motor. Se todos os utilitarios estiverem fechados e a pressédo permanecer constante, a bomba para de
forma correta. Se a bomba n&o parar, tente aumentar esse valor. Por outro lado, se a bomba realizar ciclos de

arranque e paragem continuos, tente diminuir o valor da frequéncia de paragem.

Nominal motor frequency (frequéncia nominal do motor): dependendo do motor utilizado, é possivel
selecionar uma frequéncia nominal maxima de saida do inversor (50 ou 60 Hz). Atengao: uma selecdo incorreta
da frequéncia méxima pode causar danos na bomba; consulte cuidadosamente os dados técnicos do fabricante.

Switching frequency (frequéncia de comutacéo): programar a frequéncia de comutagao do inversor. Os
valores selecionaveis sdo de 3, 5 e 10 kHz. Valores de frequéncia de comutacdo mais elevados podem reduzir o
ruido do inversor e permitir uma regulagdo mais fluida do motor, mas podem causar um aumento de
temperatura na placa eletronica, um aumento de perturbacdes eletromagnéticas e potenciais danos no motor
elétrico (especialmente com cabos longos). Sdo recomendados baixos valores de frequéncia de comutagéo para

quando houver uma grande distancia entre o inversor e 0 motor ou na presenca de altas temperaturas ambientes.

Frequency correction (correcéo de frequéncia): esse parametro permite a introducdo de um desvio, positivo
ou negativo, da frequéncia maxima em comparagéo com o valor nominal programado. Pode ser util para definir
um desvio negativo (até -5 Hz) onde se torna necessario um limite para a poténcia maxima da bomba elétrica de
forma a evitar uma possivel sobrecarga. Pode, pelo contrario, ser necessario um aumento positivo (até + 5 Hz)
em caso de necessidade de um desempenho ligeiramente superior de bomba elétrica. Apesar da auséncia da

necessidade de precaucdes especiais na reducéo da frequéncia méxima, o aumento da mesma deve ser cuidadosamente avaliado depois do
fabricante da bomba elétrica de ter sido consultado e tendo em conta a corrente maxima suportada pelo inversor.

Soft-Start (progressive start-up) arranque suave (arranque progressivo): Este écran permite ao usuério ativar
ou desativar a fungéo de "soft-start” (arranque suave). Quando este quadro esta ativo, a bomba arranca
progressivamente; por outro lado, o arranque é efetuando sempre nas rotagdes méximas durante um periodo de
1 segundo antes de ser iniciar o ajuste das rotagoes.

Tipo de bomba: defina o tipo de bomba conectada ao Sirio, monofasica com capacitor de partida (1 X 230V)
ou trif4sica com conexdo delta (3 X 230V).

Flow Sensor (sensor de fluxo): ativa ou desativa o funcionamento do interruptor de fluxo integrado. A
configuracéo de fabrica do interruptor de fluxo esta ativa, para que a bomba pare quando se fechem as valvulas,
detetando uma reducéo a zero do fluxo através do inversor. O mesmo principio € utilizado para a protecao
contra o funcionamento em seco. De qualquer forma, podem ocorrer situacdes (por exemplo, através da
utilizagéo de 4gua ndo completamente limpa) que podem afetar o correto funcionamento do interruptor de fluxo,

impedindo a bomba de parar corretamente. Nestas circunstancias, é possivel desativar o interruptor de fluxo e utilizar o Sirio exclusivamente
com base na informagéo sobre pressao e frequéncia. Neste caso, é essencial regular corretamente os parametros da frequéncia de paragem e
de presséo do funcionamento em seco para que o inversor funcione eficientemente. Além disso, quando o interruptor de fluxo estiver

desativado, é necessario instalar um tanque de expanséo imediatamente apds o Sirio, de forma a ajudar a regular a presséo na fase de
paragem e evitar reinicializa¢des continuas da bomba, tendo o cuidado de verificar periodicamente os valores de pré-carga.
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Comand origin (comando de origem): seleciona a fonte de comando. Se o0 parametro estiver programado para
pressdo, a operacéo é regulada automaticamente com base na presséo do sistema. Por outro lado, se estiver
programado para modo manual, é possivel comandar manualmente o arranque e a velocidade da bomba elétrica
diretamente através do teclado. Atencdo: no modo manual, as protecdes de limitagdo de presséo de 4gua e do
funcionamento em seco ndo se encontram ativas. Este modo deve apenas ser utilizado temporariamente e sob o

controle direto de uma pessoa. Deve ser tomada a maxima atengéo durante estas operagdes!

Auxiliary contact (contato auxiliar): utilize este parametro para selecionar a fungéo a ser associado com o
contato auxiliar;

os valores configuraveis sdo as seguintes:

"1 <->" 0 contato auxiliar ¢ utilizado para a ligacdo de dois equipamentos Sirio numa unidade dupla de pressurizacéo (configuragdes de

fabrica)

*'2 <-" o contato auxiliar é utilizado para controlar remotamente o arranque/paragem da bomba.
"3 X 2" o contato auxiliar é utilizado para controlar uma segunda referéncia programada de presséo (Pmax2).



= i . Input function on the 1/0O board (funcéo de entrada da placa E/S auxiliar): determina a fun¢ao associada
1A 1r. com a entrada digital da placa E/S auxiliar (disponivel mediante pedido).
UrF Os valores configuraveis séo:

""OFF" entrada desativada

"ERR" sinal de erro: no encerramento da entrada auxiliar, a bomba desligar-se-4 imediatamente e a mensagem "External error" (erro
externo) aparecera no visor. Use este quadro se for necessario parar o inversor devido a um erro externo.

"2 < - aentrada auxiliar é usada para controlo remoto do arranque e paragem da bomba elétrica; se a mesma defini¢do também estiver
ativada para o parametro "Aux. Con," é necessério fechar os dois contatos de forma fazer o motor arrancar (Légica AND)

*'3 X2" a entrada auxiliar é usada para controlar uma segunda referéncia estabelecido de pressdo (Pmax2); a entrada auxiliar é usada para
controlar uma segunda referéncia estabelecido de pressdo (maxP2); se a mesma configuragédo também estiver ativada para o parametro “Aux.
Con”, ¢ necessario fechar um dos dois contactos de forma a controlar a segunda referéncia programada (l6gica OR)

1.0 out Output function on the 1/0 board (fungéo de saida da placa E/S): determina a fungéo associada com a
entrada digital da placa E/S auxiliar (disponivel mediante pedido).
OFF

"OFF" saida desativada

"ERR" erro: a saida é ativada (contato fechado) na presenca de qualquer erro no Sirio

*"P. ON"" bomba em funcionamento: a saida est4 ativada (contato fechado) sempre que o Sirio controla o arranque da bomba.

""AUX” bomba auxiliar: permite o controlo de uma bomba auxiliar de acordo com uma velocidade definida, que arranca quando a bomba
controlada pelo Sirio ndo é mais capaz de satisfazer as necessidades do sistema. A saida ¢ ativada (contato fechado) quando a frequéncia da
bomba estiver no valor maximo admissivel e a pressdo descer abaixo do valor minimo de arranque. Ateng&o: ndo é possivel ligar uma carga
superior a 0.3° ao relé de saida! Consulte a documentagéo fornecida com a placa E/S auxiliar de forma a uma ligar corretamente um painel de
controlo externo.

Os valores configuraveis séo:

R P 1 Delay on stop (atraso de tempo no encerramento): este parametro permite ao usuario definir o nimero de
AN LE2) segundos apos 0s quais devera a bomba elétrica parar e encerrar todos os seus utilitéarios. Se forem detetados
1E3 . EEE-E?I:- arranques e paragens continuos com fluxos baixos, devera aumentar o tempo de encerramento antes de parar de

forma a tornar o funcionamento mais uniforme. Pode ser Gtil aumentar esse parametro igualmente para evitar
uma intervencéo excessivamente frequente da protecéo do funcionamento em seco, especialmente em bombas submersas ou em bombas com
problemas de escorvamento. A configuragéo de fabrica é de 10 segundos.

Auto-reset-interval (intervalo do restauro automatico): durante o funcionamento da bomba elétrica, se for

Feset, detetada uma auséncia temporaria de gua na aspiracéo, o Sirio corta a alimentac&o elétrica do motor de forma a
ae . evitar que este seja danificado. Neste quadro é possivel definir o nimero de minutos em que o dispositivo
L M1f devera permanecer parado antes de efetuar um restauro automético para verificar a disponibilidade de 4gua na

aspiracdo. Se a tentativa for realizada com sucesso, o Sirio saira automaticamente da condigéo de erro e o
sistema retomaré o seu funcionamento normal; se nao for esse o caso, sera realizada outra tentativa findo o mesmo intervalo de tempo. O
intervalo maximo configuravel é de 240 minutos (o valor recomendado é de 60 min).

Rrao ot Auto-reset test n. (n°. de testes de restauro automatico): Este parametro define o nimero de tentativas que o
P Sirio ira realizar de forma a resolver uma situagéo de paragem devido ao funcionamento em seco. Uma vez
5 LE?E-*-'..- excedido esse limite, o sistema desliga-se e torna-se necesséria a intervengéo do utilizador. Se este valor for

definido como 0, a funcéo de restauro automético ¢ desligada. O nimero maximo permitido de tentativas 20.
Utilize os botdes + e — para modificar o valor de parametro

- R Total automatic reset (restauro completamente automatico): quando definida para ON (ligada), a funcéo de
reseT, restauro automatico fica ativada para qualquer erro, para além do funcionamento em seco, detetado pelo

— 1 - sistema. Atencéo: o restauro automatico e nao controlado de alguns erros (por exemplo, sobrecarga) com o
FULlL.UFF passar do tempo pode danificar o sistema e o Sirio.




PARAMETROS AVANCADOS:

Os parametros avangados sdo acedidos apenas pela assisténcia técnica.

fornecedor. O quadro seguinte lista 0s parametros avangados:

REF. PARAMETRO (em Inglés) DESCRICAQO

3.0 Pressure calibration 0.0 Bar Calibrar o sensor de pressdo a 0 Bar

3.1 Pressure calibration 5.0 Bar Calibrar o sensor de pressdo a 5 Bar

3.2 Flow sensor calibration Calibrar o sensor de caudal

3.3 Pressure test Teste a presséo actual

34 Flow switch test Teste ao interruptor de fluxo

35 Software Release Versao do software

3.6 Power supply timing Temporizador de alimentacéo ao variador

3.7 Pump timing Temporizador operacional da electrobomba

3.8 Last error Registo de erros

3.9 Start-up Contador de arranques da electrobomba

4.0 Vboost Impulso da Voltagem em 0Hz

a1 Dry run ;’gelg)o de espera antes da activacdo da protecgdo devido a ndo existéncia de

42 Protection starts per hour g«ec;il]/;;;;i)o ou desactivacdo do controlo do n° de arranques por hora (verificagéo

43 Anti-blockage protection Activar ou desac’tivar a fungéo_ Que arranca com  a electrobomba
automaticamente ap6s 24 horas sem utilizacéo.

44 Dead time PWM Programar tempo morto PWM

4.5 Ki Controlador integral PID

4.6 Kp Controlador proporcional PID

4.7 Boost time Tempo de impulso a frequéncia méxima com o arrangue suave desactivado

5.0 Ta max Temperatura de ambiente maxima

5.1 Tm max Médulo temperatura maxima IGBT

52 Ta reduction index Indice de reducéo de frequéncia da temperatura ambiente

53 Tm reduction index indice de reducdo de frequéncia da temperatura no médulo

5.6 Minimum voltage Voltagem minima na alimentacéo

5.7 Maximum voltage Voltagem méxima na alimentacéo

5.9 Debug Variable Selecéo de varidveis Debug para ver o valor de processo

Para aceder a estes parametros, é necessario contactar o seu




v ALARMES

No caso de anomalias do sistema ou mau funcionamento, uma das mensagens abaixo aparece no display do Sirio. Cada erro tem a letra “E”
no inicio seguida de um nimero de 0 a 13. O nimero que aparece entre (...) representa as vezes que O erro aparece. Para retirar uma
mensagem de alarme, depois de resolvido o problema que cada um indica, basta pressionar a tecla “reset” ou desligar o variador pelo
interruptor, durante alguns segundos.
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EO - Bx.Volt: indica que a voltagem é muito baixa. Verifique a corrente da rede eléctrica.

E1 - Al. Volt: indica que a voltagem é muito alta. Verifique a corrente da rede eléctrica.

E2 - CurtoCir: Esta mensagem de erro ira aparecer quando é detectado um curto circuito na saida do variador.
Isto pode acontecer devido a ligacdes incorrectas do motor eléctrico, danos no isolamento dos condutores que
ligam a electrobomba ao variador ou avaria no motor eléctrico. Quando surge este erro, todo o sistema eléctrico
tem de ser verificado por um electricista. O erro apenas pode ser removido, desligando o equipamento da rede
eléctrica e resolver o problema que causou o curto circuito. Tentar reiniciar 0 variador com curto circuito na

saida, pode causar danos sérios nos equipamentos e utilizador.
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E3-Fun.seco: esta mensagem aparece quando o sistema é desligado devido a falta de 4gua na aspiragéo. Se a
fungdo de “Auto-reset” estiver activa, o Sirio ird automaticamente fazer uma série de tentativas para verificar a
existéncia de agua. Para apagar o erro, pressione a tecla “reset”.

E4 - Amb.Temp: o erro surge quando a temperatura maxima interna do variador é excedida. Verifique as
condigdes de funcionamento do variador.

E5 - IGBTtemp: o erro aparece se a temperatura maxima do modulo IGBT é excedida. Verifique as condices de
funcionamento do variador, em particular a temperatura da dgua e a corrente absorvida pela electrobomba.

E6 - Sobrecar: Este alarme aparece quando a absorcéo da electrobomba é superior ao valor da corrente maxima
programada no parametro (Imax); isto pode acontecer em consequéncia de uma utilizagdo intensiva da
electrobomba; por arranques continuos com intervalos de tempo muito seguidos, por problemas relacionados com
a bobinagem do motor ou devido a problemas nas ligagdes do motor ao Sirio. Se esta mensagem de alarme

aparece muitas vezes o sistema deve ser verificado por um instalador.

E8 — Erro.Int: este alarme pode surgir devido a erro interno de comunicagéo do Sirio. Contacte a assiténcia
técnica.

E9 - Sobrepre: esta mensagem surge quando a pressdo maxima definida é excedida. Se o erro aparece
repetidamente, verifique o pardmetro "Plimite”. Verifique também outras condi¢des que podem causar
sobrepressao (por exemplo, congelamento parcial do liquido).

E10 - Erro.ext: este alarme surge quando o contacto de “input” (entrada) esta fechado, depois de ter definido a
funcéo de erro externo na placa auxiliar 1/0.

E11 — Arraq/H: este erro aparece se 0 n°® maximo de arranques por hora permitido for excedido. Verifique se ha
fugas no sistema. Veja também a pressao de pré-carga em eventuais vasos de expanséo existentes no sistema.

E12 - Err.12V: uma anomalia (voltagem baixa) foi detectada no circuito interno de fornecimento de energia.
Pega a assisténcia técnica para verificar o variador.

E13 — Sen.Pres: o sensor de pressdo detectou um valor incorrecto. Peca a assisténcia técnica para verificar o
variador.



INSTALACAO E LIGACAO DE 2 VARIADORES

— INSTALA(;AO: instale cada um dos Sirios na electrobomba correspondente do
) e sistema de presséo. Ligue o record da saida de cada variador ao tubo colector. Ligue
a aspiracdo das electrobombas ao colector comum, colocando uma valvula de
retencdo em cada electrobomba para evitar o seu esvaziamento quando parada. O
Sirio pode ser instalado e ambas as posi¢des: vertical ou horizontal.

MORSETTIERA DI
LIGAGAO: Os dois Sirios sdo ligados através de um cabo néo blindado 4x0.5 mm2
conforme mostra o desenho do lado esquerdo. O comprimento méximo do cabo é 100
cm, incluindo as pontas e os terminais.

Se nenhum cabo estiver ligado, o variador ira funcionar em modo auténomo.

POSICAO “MASTER”: quando o dispositivo trabalha

em posicdo MASTER, é sensivel & variagdo de pressdes 1.4 BFF
do sistema e por isso, capaz de iniciar e parar a o oAe i
electrobomba e modular as rotacdes da electrobomba de L S d

acordo com as exigéncias do sistema.
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POSICAO “SLAVE”: quando o dispositivo 2 2 laid DHI™
funciona como “SLAVE” com dois “S” 3 3 = Am—
maiisculos que surgem na Gltima linha do 4 4 = FEINL

display, a electrobomba trabalha com uma
velocidade constante enquanto que se ela desliga, néo é possivel o re-arranque mesmo que as torneiras sejam abertas.

OPERAGAO: no momento em que liga o primeiro dispositivo, este sobrep&e-se ao outro, tornando-se “MASTER” enquanto que 0 outro
fica como “SLAVE”. Quando é efectuada alguma operagéo pelo utilizador o dispositivo principal (MASTER) arranca com a electrobomba e
quando a rotacdo maxima € atingida e a pressao do sistema é inferior & pressdo minima pré-definida, ele transfere o controlo para o segundo
variador, que se torna no novo “MASTER”, enquanto que o primeiro variador, fica em modo “SLAVE” e sua velocidade de rotacdo
permanece fixa. Com o fecho progressivo dos servicos do utilizador, o segundo variador desliga a electrobomba e o controlo é novamente
transferido para o primeiro variador, que vai parar a electrobomba, quando o caudal da &gua é reduzido a zero apés utilizagdo. Depois da
electrobomba ter sido interrompida em modo “MASTER”, de maneira a obter uma alternancia continua da electrobomba, o controlo é
novamente transferido para o outro variador. Em caso de falha ou erro num dos dois variadores, o variador que estiver melhor, ira assumir
automaticamente o modo de “MASTER” e comecar a funcionar em modo auténomo. Para ativar a fungdo de mudanca néo é necessario
definir nenhum parametro no menu porque o Sirio detecta automaticamente a presenga de um dispositivo secundario, apds a ligacéo elétrica.

Os valores definidos na pressdo minima e “P.A.Nega (Delta P start-up)” tém de ser os mesmos em ambos os variadores.

SIRIOx4

E possivel ligar 4 Sirios através do interface. Neste caso, os cabos de comunicagéo ndo sdo ligados directamente entre 2 variadores mas s&o
todos ligados a0 médulo no interface que os activa sequencialmente. Para o efeito, contacte o seu fornecedor.

MODULO DE PROTECCAO

Para evitar danos ao variador, esta disponivel um modulo de proteccdo e pode ser instalado na alimentagdo. Este modulo desliga
automaticamente o Sirio da rede eléctrica em caso de falhas no fornecimento de energia. Para o efeito, contacte o seu fornecedor.



? PROBLEMAS COMUNS E POSSIVEIS SOLUGOES:

v Quando uma das torneiras do sistema ¢ aberta, a electrobomba néo arranca ou arranca passados alguns segundos

O valor do parametro “P.A.Nega (DeltaP Start-Up)” estd muito alto ou a valvula de retengéo foi mal colocada. Tente aumentar a pressdao
inicial e retire todas as valvulas ligadas ao Sirio. Verifique o funcionamento correcto do contacto exterior.

v Quando as torneiras estdo fechadas, a electrobomba desliga mas reinicia uns segundos mais tarde e ndo ha fugas no sistema

O valor “P.A.Nega (DeltaP Start-Up)” € muito baixo, aumente-o.

v A electrobomba esta sempre a ligar e desligar
Ha uma fuga no sistema. Verifique as varias ligagdes hidraulicas. Veja no display se ha perda de presséo quando as torneiras estéo fechadas.
Verifique se a valvula de retencéo do Sirio tem sujidade que pode ser evitada se a fechar convenientemente. Caso se justifique, limpe-a com
ar comprimido.

v O aparelho apresenta muitas vezes a mensagem ‘dry running" (trabalhar em seco)

A tubagem de entrada da electrobomba drena quando o sistema ndo é utilizado por algum tempo. Para prevenir, ferre a electrobomba da
proxima vez que a utilizar. Se existir uma valvula fundo de pogo, verifique-a

v Surge com frequéncia os sinais de ‘alta ou baixa voltagem'
A voltagem existente pode ndo estar de acordo com as especificacdes do aparelho; mande-a verificar a um electricista.
v O aparelho sobreaquece e a proteccéo de temperatura excessiva dispara

O variador j& ndo troca calor com a 4gua que passa por ele ou a temperatura da 4gua é muito elevada. Verifique se ha obstrugéo no fluxo da
&gua e se necessario mande verificar o variador.

v Quando o caudal é extremamente baixo, a electrobomba nao funciona normalmente

O caudal é muito baixo e o variador ndo consegue detecta-lo, desligando a electrobomba. Instale um vaso de expanséo (5 litros) no sistema
para dar maior flexibilidade ao sistema e reduzir o niimero de arranques.

v A electrobomba n&o desliga

Hé& uma fuga significativa no sistema ou a valvula de retencéo esta entupida com sujidade; se for a valvula, proceda a sua limpeza ou, em
Gltimo caso, substitua-a.
O sensor que detecta a posicéo da valvula esté partido. Mande verificar o aparelho ao seu fornecedor.

v A electrobomba esta funcionar a velocidade maxima mas a sua performance é baixa

A electrobomba ou a ligagdo do condensador esté incorrecta: verifique as ligagdes eléctricas.

A rotacdo do motor esté na direcgéo oposta (modelo trifésico); verifique a direccdo da rotagéo.

A electrobomba esté danificada ou existe algum blogueio no sistema; verifique o sistema e se o problema continuar, envie a electrobomba
para a assisténcia técnica.

v Quando o sistema exige mais 4gua, a pressdo baixa
Esta é uma condicéo normal devido ao facto do aparelho ndo conseguir forcar a electrobomba para que esta consiga performances superiores

a sua curva de caracteristicas. Como resultado, logo que a capacidade seja atingida, a pressdo ndo é mais compensada, uma vez que a
electrobomba ja esta a funcionar no seu maximo. Nestes casos, deve ser instalada uma electrobomba com maiores performances.



% MANUTENCAO:

O Sirio foi desenhado para reduzir ao méximo a sua manutencdo. No entanto para garantir uma vida Gtil do aparelho longa e funcionar em
perfeitas condigdes, sigas os seguintes conselhos:

- certifique-se que o aparelho n&o esta em local em que a temperatura baixe a 3° C. Se ndo for possivel, certifique-se de que toda a &gua no
seu interior safa ou para prevenir que congele ou se danifique, cubra o aparelho com um plastico;
- se a electrobomba esta equipada com filtros, faca verificacdes regulares, de forma a manterem-se sempre limpos;
certifique-se que a tampa esta bem fechada para evitar infiltragdes de agua do exterior;
desligue o aparelho da corrente eléctrica e retire toda a 4gua do sistema quando pretender mover, efectuar manutengéo ou por inutilizacéo
durante longos periodos;
nao force o funcionamento da electrobomba quando ndo houver dgua na aspiragdo, uma vez que podera danificar a electrobomba e/ou
Sirio;
antes de utilizar o aparelho noutros liquidos que ndo a &gua, por favor contacte o seu fornecedor;
- ndo efectue nenhuma operacéo quando o aparelho (por algum motivo) estiver aberto;
aguarde 3 minutos antes de retirar a tampa do aparelho, para que haja tempo de eventuais descargas.

A AVISO: Este aparelho ndo contém nenhuma peca que possa ser reparada ou substituida pelo utilizador final. Desta forma, fica o
aviso para ndo retirar a tampa protectora da placa electrénica, pois inutiliza de imediato a garantia!



[MPOI'PAMMATIEMOX:

v IEPITPA®H TQN NAHKTPQN

o Aptotepd PERoG: petafaivel 6Tig GEMBES TV TPOTYOUUEVODV HEVOD

o Aggi Bédog: petoPaivel 6TIg GEASES TV ETOPEVOV [EVOD

On-Off/Reset:

HETAPEPEL TN GLOKELT] OO TN AEITOVPYIOL AVOUOVIG GTNV KAVOVIKT) AELITOVPYie KOt TparyHoTomotel

™V ETAVAPOPE THG LOVAIAG GE TEPIMTWGT  GLVAYEPUAV 1) KoL GOUALATMV.

TIAKTPO “+7°: q&GveL TNV T TG TOPUpETPOL OV epPaviCeton 6Ty 000V, EMTPETEL TNV OVOYKAGTIKY Agitovpyio o
Héyom) OO TTO YWPic TopépPaon TG TPocTAGing GTEYVIHG Asttovpyiag

0 TTAKTPO -7 HEIdVEL TNV TY TNG TOPAUETPOL OV eppaviletar oty 006vn

v AOMH TOY KENTPIKOY MENOY
To KevIpkd pevov epgavilel Tig TWEG AE1ToVPYiog TNG EYKATAGTAGNG: TEST), TPEXOVGH GLYVOTNTO TOV HOTEP, TAON €663V, pedpa eE6d0V
TOV HOTEP Ko E0MTEPIKEG Beppokpacies Tov inverter. Emmdéov, umopeite va enhétete ™ yhdoow.

9
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v IEPITPA®H TQN TAPAMETPQN KAT OOONQN

KENTPIKO MENOY

Ot 000veg 0Tég £ivan cLVHO®G TPOGPACIUES OTAV 1| GLGKELT EiVaL EVEPYOTOMUET.

1.8 BAR
[ dBHz]
i.6 BAR
Stand-tba
L= 236U
I= 5060
Tr= TS0~
L b [T ]

Kevrpikn 006vy: otav n Sirio Aertovpyel kavovikd, oy mpdT oepd g 000vng epupaviletonr 1 otrypaio
migon mov SwPalel to choTpa. LT devTEPN GEWPE eppaviletar N TPEYOVGA GLYVOTNTA TOV HOTEP. ATO avTH
mv Katdotaon, pmopeite vo mepuyneite 610 Kevipkd pevov pe ta Pékn, N va Béoete 10 cvop oF
KOTAOTAOT avopovig, TElovtag o Kevipkd Tnktpo "ON-OFF",

‘Otav n Sirio Bpicketon oe koTdoTOON AVOLOVIG, I OVTAic S8V EVEPYOTOLEiTAL AKOUN KoL OTAY 1) Ttieon nEGEL
Kato omd v TR "Pmin” mov éxet pvbuiotel. Tw £60d0 amd v katdotaon avapovig méote Eova To
Kevipkd mAnkTpo. Kpotdviag meopévo 1o mhfktpo "+, n aviha @Tavel oTig HEYIOTEG GTPOPES TNG KOl
ayvoeiton 1 Tpootacio 6TeyVig Aertovpyioag (xpnowonoteite ™ Asrtovpyic avT Yo TV TANPOGCT TG AVTAinG
KOTG TNV TPOTN Evepyomoinom).

006vn Thons ko pedpatog: ce avth T oekida 0L pevod pmopeite va gppavicete v tdon €16080V 610
inverter kot to pevpa oL amoPPoPE o HoTEP. H TN TOV PEVATOG EEOS0V 6TO HOTEP UmOpET VoL SLpEpeL omd
TV T 10V PELHATOS £16050V, KaBMG To inverter puOpilet T66o T GLYVOTNTO 66O KAt TV TAGT.

006w Ogppoxpacrdv: eppaviCoviar ot Beppokpacies Tov ecmTepkov TepBdiloviog Tov inverter kot g
povadoag woyvog oto IGBT. Ot Tyég Tmv Beppokpactdv avtdv emrpémovy v £&uavn dlayeipion g 16)vog
mov meplopilel v Ty TG PEYIOTNG GLYVOTNTOG TOVL HOTEP OTAV QTaVEL oTa TTpoKabopiopéva Opia Tpo-
GUVOYEPHOD.

T'hdooa: pmopeite vo e£atopkeVoETe T YAGOCO TMOV pHEVOD KOl TOV HNVOpdtev cuvayeppov. ITiéote ta
TANKTPOL + KOL - Y10, VO TPOTOTOGETE TNV T TG Topopétpov.( GR EAAnvikd)



HDAPAMETPOI ETKATAYTATH:

Ot TapapeTpOL AVTEG TEPEXOVTAL GE KPLPESG 000vES Kat, GuvIO®S, TPOTOTOVVTOL HOVO KaTd T pdon TG eykatdotacng. ['a mpocPaon

GTIG GEAIDEG AVTEG, PAATE T GUOKEVT| GE KATAGTAGT 0vapoviig Kot TEGTE 1oL 5 devTepoienta TovTOYpOVE TO TAKTPO "+ Ko

UTEiTE 6TO KPLPO PeEVOD

Egpocov

, ¥pnopomomote To IAMkTpa << ko ">>" v va mepmynBeite otig 006veg, kat ta mANKTpa "+ Ko =" yia va

TPOTMOTOMGETE TIG TAPAUETPOVS. ['lat EMGTPOPT) TNV KEVTPIKT 000V, TEGTE TO KEVTIPIKO TANKTPO. OPLOUEVEG TTAPAUETPOL EVOEXETAL VAL
Hnv epdavilovral edv Sev eival evepyoroinpévn n OXETIKNA Aettoupyia.

Prax
3.8 EAR

Pmax: péoo avtig tg mapapétpov pmopeite vo pubuicete y Ty tov gpedpucod set-point g cvokeuvnc.
TIpdkerron yo ) otabepny Ty mieong mov embopeite va €xete oy eykatdotacn (uéyom mieon). Kota m
Aertovpyia g, M ovokevn Sirio pubuiler TG oTpoPég G NAekTpokiviIng avthing, €101 MOTE VO TIG
TPOCUPHOGEL GTNV TPpayHoTikh CiTnon, dtnpdviag Ty Tieon oty eykatdotacn otabept]. e nepintoon mov

0p1oToHV TWEG PMax peyohdtepeg omd 10 PEYIGTO VEPOGTUTIKG VYOG TNG OVTALNG, 1| ATMEVEPYOTOINGT TOV HOTEP UE TO KAEIGIHO TV Bpyody
givon eyyonpévn povo eav giva €
Kato and v ehdyot tn (tepinov 2 Aitpal Aemtd), aveaptnro amd TV TiEon TG EYKATACTAGNG.

PYOTOMUEVOG 0 poosTdtng, kabdg 1 Sirio amevepyomotel v aviria 6tav 1 pon) vepod oe autiv TEEL

DFLeitou
H.5 BAR

Aéhta P (Ap )drokomng: N mopdpetpog avth pubpilet o Oetikd Aédta mieong oe oyéon pe to Pmax yu mv
avtdpatn anevepyonoinon g avrrios. Katd o dvorypa omowsdfmote mapoyng, n aviiia evepyonoteitat povo
o0tav 1 mieon 6TV £YKaTdoTAON TEGEL KAT® amd To Pmax, kotd o g ion pe 1o Aédta misong mov £yt
puBuoTel 6 ot TV TOPAUETPO. MeTd TV £KKiviion Tov HOTEP, TO KABEGTAOG TEPIGTPOPTIG TOVL PLOLILETOL

£to1 Oote va dwnpeitar ) Ty g mieong 660 to Suvatdv IO KOVTQ 6E AVTHY oL £XEL OploTel otV Tapduetpo Pmax. H ehdyotn dapopd

[ R P
Fal=:laLE
e = =)

Ead DHIM

mov pmopel va opiotel avapeoa o Pmax kot Pmin givon 0,3 Bar, kot ) cuvictdpevn dapopd givar tovkdyiotov
0,5 Bar.

Ilicon oteyvic Aswrovpyiag n mopdpetpog ovt) emnpedlel povo TN Aewwovpyi pe TOV  PoOGTATH
amevepyomompévo. Opiler v ekdyom Ty g mieons, kGt® omd v omoia, pHe TO MOTEP OTN WEYIOTN

cuyvoTnTa, Topepfoivel

1 TPOGTAGIN GTEYVNG AErTOVPYiag.

Opexi migon: N mapduetpog avti opilel 1o pro TapéuPacns g aoedrewng vrepmicons.
H napéppaocn g aopdreing vrepricong prhokdpet T Aerrovpyia Tov inverter £mg v amokaTdoTact Tov ond
ToV (pNoT.

Pmax2: péco autig g mapapétpou pmopeite va pubpicete vy Tiun tov epedpikon set-point g cvokeuvnc.
‘Otav n devtepedovoa enapn (1 1 eloodog g epedpikig mhakétag 1/0) khetotel eémTepikd, n T g Tieong
mov &xel pubuiotel oto Pmax2 yivetar to véo set-point, copemva. pe to omoio 1 SiriopuBpilet Tig oTpoPis g
nAekTpoKivnTNG CVTAiOG.
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Aéhta P (Ap ) drwaxomig: n mapdpetpog auth pubuilet to Betikd Aéhta micong oe oyéon pe o Pmax yw tv
avtopan anevepyonoinon g avriiog. Katd v kovovikh Aerrovpyia, 6tav kKieivouv ot Bploeg, dakonteton
Aerrovpyin ™G ovtAiog petd amd mpokaBopiopévo ypovikd Sidotnue mov opiletar oV TOPAPETPO
"kabvotépnon dakomig”. Qotdco, £dv N mieon Mg eykatdotacng vaepPei v T Tov Pmax kotd éva Ap

pHeyoardtepo amd avtd mov £xeL oplotel o€ avTA TNV TAPAUETPO, N ovThic amevepyomoleitol GUECH, TPOG

amoPLYTH VIEPTiEONG TOL pmopel va Tpokakéoel PLAPN oty eykatdoTaon.

Miwny

Meat p-
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Movada pétpnong: emihéyet m povada pétpnong oe BAR 1 PSI

Imax
[0 Pl = T

Imax: pécm avThg ™G TAPAUETPOV UTOPEITE VoL pLOUIGETE TO HEYIGTO PEVLO TOV OOPPOPH 1| NAEKTPOKIVITY
OVTAMO GE QUGIOAOYIKEG GUVONKEG, £TGL MOTE VO EMTPEMETAL 1| OMEVEPYOTOINGY TOV HOTEP GE TEPIMTOON
vrepPohkiig anoppopnong. H amevepyomoinon yivetar axdépun kar edv 1o pedpa mov Swfdletar katd ™

xpOvog mopéuPaong mg

Aertovpyia givon yapmidtepo amd 0,5 A petd ) Swokomn g chvdeong avapesa oto potép kot v Sirio. O
aoPaAelg VIEPPOAKNIG 0moppdPNONG Eival AVTIGTPOP®G AVAROYOG TG VIEPPOPTOGTG TOV EKTEAEITOL, OTMOTE il

EMOPPLEL VIEPPOPTOST ETPEPEL LEYOADITEPOVG YPOVOVG TaPEUPAONG, EVO Mo VIOV VIEPPOPTMON KAOIGTA T Slakom TOAY o ypiyopn.
Katé v evepyomoinon g ovokevng, £av n mapdpetpog Imax puduotei ota 0,5 A (gpyootaciaxiy pobion), otnv 006vn gpupaviteton
ovtopato 1 cehido pOOuoNg OV pEYoTOL pevpatog kot dev emtpémetal kopio evépyewn eGv dev puBuiotel mpdTa o oplokn T

amoppdenong.

Fora
-

Dopl mePLoTPOPNS (L6VO Yo TPLYPUGIKES avTAiES): amd auTh TNV 000V PmopEite Vo avTIoTPEYETE TN QOPG
TEPIOTPOPNG TNG NAEKTPOKIVITNG AVTALAG XOPIG VO TPOTOTOUWGETE TNV KUAMIIWGT TOV NAEKTPOKIVIITOV HOTEP.
Tt TV TPOTOTOINGN TG POPAS TEPIGTPOPNG TOV HOTEP, XPNGIHOTOMoTE To TAjKkTpar "+ ko "-". H popd mov

VodetkvieTon amd To PEROG VO ATOAVTMG EVIEIKTIKY KOt SEV OVTOVAKAGL TNV TPOYUATIKY QOPE TEPIGTPOPNG,

1 omoio 0o TPénel ®OTOCO Vo ELEYYETOAL OO TOV EYKUTAGTATY.



Senana Min
25 Hz

SunStor
I8 Hz

ELGpot ovyvétyTe: | mapduetpog avth kabopilel v erdyiom) cvyvotnto oty omoia 1 avtiio
gvepyomoteiton ko omevepyomoteitar. o tpipacikég avtiies, mpoteivetar n Tiun tov 25Hz, kot yioo
pnovopaoctkég avtiieg 30Hz. ZvpBovievbeite kot Tig TANPOPOPIEG TOL TAPEYEL O KATACKEVAGTNG TNG
MAEKTPOKIVITNG OVTAIOG, Y10 VO TPOGSLOPIcETE GE OO0 TIuT) EAGQLOTNG CLXVOTNTAG UTOPEL VoL AEITOVPYNOEL TO
GUVIESEUEVO NAEKTPOKIVIITO HOTED.

ZogvéTnTa SraKomig: Lovo 6T Asrtovpyia ywpig poostd, n mopapetpog ovt kabopilet Ty tipn g
EAAQLOTNG GLYVOTNTAG, KAT® 0md TNV 0moin T0 HoTéP omevepyomoteital. Katd ) phbon, v emrevydei n
Ty igong Pmax kot 1) cuyvoTe T0V HOTEP Eivan KATo omd avTh TV TN, To inverter extelei pio

Tpoomabeln amevepyomoinong Tov potép. Edv Odeg ot mapoyés eivan kKAEoTEG Ko 1) Tigon mapapével otadepn, n avtiio £xel amevepyomomOet
owotd. Edv dev dtakomtetor n Asrtovpyia g avrriog, tpoomadiote va avénoete auth v Tiun. Avtideta, v n aviiio extehei cvveyeic
KOKAOVG £VEPYOTOINGNG/ OmEVEPYOTOINGNG, TPOCTAHNGTE VoL LEIDGETE TV TN TNG CLYVOTNTAS SLKOTNG.

Senanleit.
S8 Hz

[ .
(UL )

OvopaoTIKY GUYVOTNTE POTEP: OVAAOYE. LLE TO HOTEP TTOV XPNOOTOLEITOL, PTOPEITE Vo ETAEEETE TN PEYIOTN
OVOLAOTIKY ovyvotnTa 5080V and To inverter (50 1 60 Hz). IIpocoy: 1 AavBacpévn emhoyh g uéyotg
GuyvoOTTaG PIopel vo TpokaAésel (npud oty aviiic. Zvpfovievdeite TPocEKTIKA TA TEXVIKA GTOYEIN TOV
TOPEYEL O KATACKEVAGTNG.

Toyvémnta switching: pvBpilet m ovyvotra switching tov inverter. O Swbéopeg Tuég ivon 3, 5 kar 10
kHz. Yymhotepeg Tipég tng ovyvomtog switching evééyetan va peuboouy tov B0pufo tou inverter kot vo
EMTPEYOLV TNV O PELSTI PHOION TOL HOTEP, KALG pmopei va avRoovy ) Beppokpacio TG nhekTpovikig
TACKETOG, TIG NAEKTPORAYVNTIKEG TapERPOAES Kat VoL TPOKOAEGOVY PAAPES 6TO NAEKTPOKIVIITO HOTEP (E151KE
pe moAD pokpid kehdmdio). Ot yapmAés Tiég cuyvomtag switching cvotivovton ywo avthieg pe pecoies-

HeYGreg SAOTACELS, OF TEPITTOON HEYIA®V 0mooThoemy HeTalD inverter kot potép, kot 6tav ot Beppokpaocies teptBdriovtog eivan

avénpéveg.
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A0pOen cVYVOTNTAG: LE AT TV TAPAUETPO Propeite Vo puOpiceTe o Betuch 1) apvnTikn petatdmion g
HEYIGTNG GLYVOTNTAG GE GYEGT HE TNV OVORAGTIKY T} 0w £xel pubuctei. Mmopei va givar gprioyo va
opicete o apyntiky andkion (og -5Hz) 6tav okonevete va meplopicete ) uEyIoTn 160 ™G
NAEKTPOKIVITNG AVTAIOG KO Ve 0mo@iyeTe TOOVEG KATAGTAGEL VIEPPOPT®ONG. AVTIOETOG, 1 DETIKN amdKkAon
(¢wg +5HZ) pmopei va givar yprioun dtav amortovvrat eEagpds VYNAOTEPES EMBOGELS 0 TV NAEKTPOKIVITY

avthic. Av Kot dev VIAPYOVV 181aiTEPEG TPOEIGOMOMGELG Yia T ueiwo) g péylotng cuyvomzrag, 1) avénon g Ba mpémet va afloloysitar
TPOGEKTIKG, £xOVTag (NTNGEL TNV GIOWN TOV KOTOGKEVOGT TG NAEKTPOKIVTNG avTAiog Kon Aopfdvovtog vmdyn To UEYIGTO PELULA TTOV

avtéyel To inverter.

SLStart.

Soft-Start (ctadiokr exkivion): Ao avth v 000V PIOPEITE VoL EVEPYOTOMIGETE 1) VO OTEVEPYOTOOETE TN
Aerrovpyia "soft start". Otav n Aertovpyia ot eivor evepyn, n avthio kv otadwkd. e avtifem
TMEPITTMOT, EEKIVA TAVTOTE E TIG HEYIOTEG GTPOPES Yo 1 devTEPOAETTO, TIPIV EEKIVAGEL TN POOLIGN TOV
apOpov GTPOPAOV.

Tomog avThiag: EMTPENEL VO TPOGIOPIGETE EGV 1) GLVIESEUEVT avTALD EfVAL LOVOPAGIKY] HE TUKVOTH
exkivnong (1 X 230V) 1 tpipaciky pe tpryoviky oovdeon (3 X 230V).

AweOnTipag porig: evepyonotel 1 amevepyomolel T AEITOVPYiat TOV EVOOUUT®UEVOD POOGTATN. TNV
£PYOOTAGSIOKT) POBLLON, 0 POOGTATNG EIVOL EVEPYOTOMUEVOG, £T61 OOTE 1 AVTAin VoL oTAHOTAEL OTAV KAEIVOLY
o1 BpOoeg, SUMGTOVOVTOG TOV NSEVIGHO TG poTig pEcm Tov inverter. H idia apyi} ypnopomositar kot yior
mv mpoctacio 6teyvig Asttovpyiag. Qot060, Vg ETaL VO VTAPEOLY TEPITTMOGELS (T.Y. XPON He o)L
amoAvtmg kabapd vepd) mov Ba ennpedoovv TV KaAn Aettovpyia Tov poootdrn, epmodilovag ™ cwot

anevepyomoinon g aviAiog. e quTEG TIG TEPUTTMOELS, LMOPEITE VO, ATEVEPYOTOMOETE TOV POOGTATY KOL Ve 0P\GETE TNV Sirio va
Aertovpynoet Hovo péco Tmv pubpicev Tieong Kat GuxvOTNTAS. Xe auTh TV TEPInTOON, £ival anapaitto va pubuicete 6ot Tig
TOPOLETPOVG cuxvotnmg Slakomng Kot migong Greyvng kslronpywtg, o) (mxsrq }xwoupym Tov mverter Enmheov, 61av 0 gooswrng

TN TPOPSHPTOONG.

HAelr.Aut

FrED

Tpoéreven yepiopov: emdéyel v myn yepiopov. Pvbuifovtag v mopdpetpo vd mieon, n Asttovpyio
kabopileton pe avtopato tpdmo, pe Bdon my mieon oy eykatdotacn. Emiéyovtag, avtibeta, ™ yepokivnm
Aettovpyio, umopeite vor EAEYXETE YEPOKIVITA TNV EKKIVION, TNV S10KOTY KL TNV TODOTNTO TG
niektpokivng aviiog, anevbeiag and 1o TAnktpordyo. Ilpocoyn: om yewokivnn Asttovpyio dev eivar
£VEPYEC 0L AGQUAEIEC TPOGTAGING GTEYVIG AetTovpyiag Kol TEptopiopov g mieong. H Aeitovpyia avt Oa

TPEMEL VO YpT|CLLOTTOLEITAL LOVO TPOCOPVE Kot vd Tov Aueco éleyyo kémoov atduov. Na eicte sapetikd mposektikoi




E@edpuci) eragij: H napapetpog avth emrpénet v emhoy Tg Aettovpyiog mov 0o cuoyeTiotel pe v

LnitErat £QEdPIKT EMaPN.

1 { -} Ot tipég mov pmopodv va pubpuctovv sivar ot e&ng:

“1 <->” 1 g@edpikn emapn ypnoiponotEitaL yio T cuvdeon dVo Sirio 610 e6wTEPIKS EVOG S1TTOV GLYKPOTAKNTOG GLpTESNG (EPYOGTAGIOKT
pobon)

€2 <= 1 £QESPIKT EMAPT YPNCIHOTOIEITAL YL TOV TNAEXEPICHO TNG EKKIVIIONG Kot Stakonng TG NAekTpokiviTng aviiog

“3 X2” M £@edPIKY EMOPY YPNOOTOLEITOL Yio TOV YEPIGNO vOG dedTepov set-point migong (Pmax2).

I .ll:l J Agrrovpyia £16680v o mhakéta 1/0: kobopilel ™ Aertovpyio mov oyetiletar pe v ymerakn £icodo g
Iy 1. . . p . p
gpedpucng mhakétag I/0 (Swtibeton katdmy aTpHaTog).
I:IFF Ot duvatég pubpicers eivou:

“OFF“  &ic0d0g amevepyomompévn

“ERR.“ onfpo 6@aipatog: Kotd 10 Koo g epedpikng emagng 1 avTAio anevepyomoteiton Gpeca kot oty 006vn epgovieton ) évéeién
"EE@teptcd o@aipua. Xpnoonomote ot ) Aettovpyio v OELETE VoL OTONATHOETE TO inverter o€ TEPINTOOT GOUALATOS EEOTEPIKNG
TPpoELEVONG.

“2 <= 1 gQedPIKN £IGOB0G YPNGILOTOIEITAL Y10 TOV TNAEXEPIGHO TG EKKIVIIGNG Kat Stokomng TG NAekTpokivTng avtAiag. Edv n ido
pubon ivar evepyn kot yu ™y mapdpetpo “Con.Aus”, 10te 0o npémet va kheioete kon T1g 00 emapég yuo v ekkivion Tov notép (hoytkn
AND)

“3 X2” M £@edpikn EMOPN YPNCIHOTOIEITOL Yio TOV YEPIGUO £vOG dedTEPOL set-point wieong (Pmax2). Eav 1 idw pobpuon sivar evepyn kat
Yoo Ty Topapetpo “Con.Aus”, tote Oa Tpémet va kheioete pio amd T1g V0 ETAPEG YL TOV XEPIGHO TOV deVTEPOL set-point (Aoyucr) OR)

I "|:| |:||.-|+.- Agrrovpyia ££660v og mhaxéta I/0: kabopiler ™ Aettovpyio mov oyetiletan pe v ymeraxn ££0d0 g
¢ - epedpucng mhakétag 1/0 (dratibeton katdOmY THATOG).
|:|FF Ot duvatég pubpicers eivou:

“OFF“  £Zodog amevepyomompévn

“ERR*  cedhpa: n 500G evepyomoteitan (enagn KAEGTH) TapoLGio 0mo10VMT0TE 6QAAIATOG 6TV Sirio

“P.ON“ avthio og Aerrovpyia: 1 E0dog evepyomoteiton (enagn kheot) kabe @opd mov n Sirio divel evioln Yo ekkivion g avtiiog
“AUX“ gpedpcr avidio: emTpinet 10 YEPIOUO oG ePedPIKNS aviriag oe otabepr toydntae, 1) 0moio evepyomoteitat Otav N avtiic Tov
Kepileton n Sirio dev givon ma o6& BEGM VaL IKAVOTOMGEL TIG OMATAGELG TNG £ykaTdotaong. H £€080g evepyomotsiton (emagpn kKAELGTH) OTAV 1)
cLYVOTNTA TG OvTAlNG Eivon TN PEYIOTN emTpEmOpeEV T Ko ) wigom eivon xapmAidtepn amd v ehdyiom) T exkiviong. Tpocoyn: dev
unopeite va cvvdéoete poptio ave Tov 0,3A o10 pedé e£6d0v! ZopPovievdeite ta Eyypaga mov Tapéyoviot pe T Qedpiki enagn 1/0 yio
m owoTi Aertovpyia pe eEmTePK mivaka eLEYXOL

KaBvotépnon dtakomig: PEGH anTHG TNG TUPAUETPOV UTOPEITE VoL KabopiceTe petd and moco devteporenta
ATE amevepyomoteiton | nhektpokivtn avtkio 0o Kieicovy Oheg ot mapoyés Edv o yapmiés pos
TOPUTNPOVVTOL GUVEXEIG EVEPYOTOU|OELG KO ATEVEPYOTOMGELS TNG AVTALNG, avéNoTte TV kaBvotépnon
Stokomng Yo v o opotoyeviy Aettovpyio. H abénon mg mapapétpov avtig pmopei va sivor xprioin Kot yu
mv e&ovdetépman g vepPorikd GuyvIg TapERPacng TG TPOSTUGING GTEYVIG Aettovpyiag, £101Kd 6TIg
Bobiopéveg avthieg kot og Ooeg Suskorevovtan va yepicovy and poves tovs. H epyootactokn pobion eivar 10 devtepdrento.

Avdetnpo ovtépatng eravaopas: Edv katd m Asrtovpyia g niektpokivng avtiiog onpeiwdet
Erarnat TPOSOPIVI ENAEWYM VEPOD GTNV avappdeNoN, 1 SiFi0 SLEKORTEL TV TPOPOSOGI0, TOL HOTEP Y10t VOL ATOTPEYEL
TUYOV PraPeg oe 0wTo. Mécw antg g 000vng pumopeite va opicete petd and ndoo Aemtd n dSidraén extekel
OUTOPATY EMOVEKKIVIION Y10 VOL SIOMCTAOCEL EGV €xel amoKataoTtadel 1 StubecudmTa vepod otnv
avappoenon. Eav n mpocnddeia eivor emrvyng, n Sirio e&épyetat avtdpata omd v KoTdoToon GOUANTOS
Kat 70 GOeTNHA Eivan Kot ThAt Aettovpyikod. Xe avtifetn nepintwon, ektedeiton véo mpoomddewa petd and to idto ypovikd ddapa. To
péyroto ddotnpa mov propel va oprotet eivan 240 Aentd (cvvictdpevn tyun 60 Aemtd).

Apr0pég dokipdv avtépaTng ETavapopac: N mapdpetpog avty kabopilel tov apbpd mpocnabeidy mov

[ P ey R 8] PPN . ; . ;. , PR
i il ap= = N ektedei  Sirio TPOKEEVOV VAL OMOKOTAGTAGEL e KATAGTAON dtokomig Adym aTeyvig Aettovpyiag. Otav
5 t- e E-t Eemepaotel To Oplo AT, TO CVOTNHN anevEpyOTOLEiTal Kot eivon amapaitntm 1 mapépufacn tov yprom. Otav
o 1 T pubpotel oto uNdév, amoxieietar 1 avTOpHATY ETAVAPOPE. O péyiotog apldpndg tpocradedy wovTaL
pe 20. TTéote o TMKTPOL + KOt - Y10, VO, TPOTOTONGETE THV TN THG TAPAUETPOV.
FE = E't.- Zovolkn 'anrépyarn snava¢gpﬂ: pueuigoymg mm’]y TNV TUPAUETPO oto ON, 1 }»;uoupyiu guré HOTNG )
= emavaopdg kadictatar evepyn Yo omo0dMmote oaipa SmoTodel 6TV EYKOTACTAON, TEPAV TG GTEYVNG
-L E."it- . ﬂF‘F Aerrovpyiog. IIpocoyn: N avTOUATNH KL 1) ELEYYOLEVT) ETOVOQOPE OPICUEVOV CQUALATOV (LY. TNG

VIEPPOPTMONG) umopel, pakpompodOesua, vo tpokaiécet PAAPN oy eyKoTdoTaon Kai 6Ty Sirio.

Xpnowonoteite ) Aettovpyio avt pe ToAD peydin Tpocoyy.




OAPAMETPOI I'lA TIPOXQPHMENOYX

Ot TOPAHETPOL Y10l TPOYWPNHEVOLG Efvarn TPOSPAGIHES HOVO GTNV LINPESia TeXVIKNG e&umnpémong. T TpdcPoon oTig TapapETPOVS AVTES,

Oa mpémer va emkovmvioeTe

£ TOV HETOMOANTY, HE EVoL KEVTPO TEYVIKNG EEVLTMPETNONG 1) HE TNV KATAGKEVAGTPLYL ETOPIOL.

210V TOpOKGT® TIVOKO TEPEXETOL KOTAAOYOS TOV TMUPULETPOV Yl TPOYWPNHUEVOVG, YL GKOTOVG GVUMOPAG GE MEPITTMGT TEYVIKNG

Bonoetag.

A/A MMAPAMETPOX MEPITPA®H

3.0 Babpovounon migong 0.0 Bar Extelei ) fabpovounon tov arcbntipa mieong oto 0 Bar

3.1 Babpovounen zigong 5,0 Bar Extelei ) fabpovounon tov arcbntipa mieong oto 5 Bar

3.2 Babpovounon asbntipa pong Extekei T fabpovounon tov aisbnipo pofig

3.3 Teot migong Aok 6MUHatog TPEYOVGUS TEST)

3.4 TeoT poootdn Aokt GHHATOG POOGThTN

3.5 Software Release "Exdoon tov hoyiopuikon

3.6 Xpdvog Tpogodociog Xpovodakdntng Tpogodosiag inverter

3.7 Xpovog avtiiag Xpovoduakdntng Aertovpyiog nAektpokiviying aviiiog

3.8 TehevTaio GQAAp0L Apyeio televTaion oQIALATOG TOV oNpEIOONKE

3.9 Exkwiogig Metpntic appod ekkvioemv avthiog

4.0 Vboost Boost tdong ota 0Hz

21 Kabvotépnon oteyvig Xpovog kabvotépnong mptv amd Ty mopépfacn ™mg poctaciog Adyw EAAenyng vepol
) Agtrovpyiog

42 Acp@sa exxviicea avé dpa E’vspyonoincn Ko amevepyomoinon tov eAéyyov Tov aPUOL EKKWVACE®V avd GOpa

(£heyyog amwredv)

4.3 TIpootacio avipmlokapiopatog Evepyomotei thv avthio petd amd 24 dpeg adpiven

4.4 Dead time PWM PvOuion dead-time PWM

4.5 Ki Ttafepd evomoinong eréyyov PID

4.6 Kp Avahoyikn otafepd gréyyov PID

4.7 Xpo6vog boost Xpovog boost ot péyiotn cvyvdtnra, pe to soft start onevepyomompévo

5.0 Ta max Méyiotn Beppokpacio nepipdiroviog

5.1 Tm max Méyion Beppokpacio povadog IGBT

5.2 Agiktng peiwong Ta Agiktng peiwong g cvyvotnrag ot Beppokpacio nepiPdirloviog

5.3 Agiktng peiwong Tm Agiktng peiwong g cvyvotnrag o€ Heppokpacio. povado

5.6 EAdyiotn téon Opto ehdyomg éong 1popodociog

5.7 Méyiom tdon Opto péylotng téong tpopodooiog

5.9 MetafiAnt debug Enoyf petafintig debug yio gpgdvion tov tipdv Swedikaciog




v LYNATEPMOI

Te mepintwon avopetdv 1 Suohertovpytdv oy gykatdotaon, oty 00ovn g “Sirio”

eppaviCetan pio and Tig mapakdto oboves. Kabe

o@dipa koduomnowitor pe to ypappa "E", axodovbovpevo and évav apBud omd to 0 £og 1o 13. T v ektéheon enavapopis cuvayeprov,

0oV emhvbel n atic Tov, VYOG apKEL Vo TECETE TO KEVIPIKO TANKTPO

devtepodental.
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£€0d0 pmopei va pokarécete coPapé
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"reset" 1 vo SLOKOWETE TNV TTAPOYH PEVUATOS Yo MEPIKE

EO0 — Xapnk tdon: vmodnidver 6TL 1 téom Tpopodociog ivar moAd younhi. EAéyéte v T g tdong
£16680V

E1 - Yyniij tdon: vrodniovet 6T 1) 1éon tpopodociog eivar modd vymAn. Exéyéte Ty Tiun mg téong £166300

E2-Bpoyvkikiope: To pivope autd epgavitetor oty 006vn 6tav mpoypatonoteitol Bpoyukikhopo oty
£€od0 tov inverter. Avto pmopei vo cupPei petd omd Aavbacuévn chvEEsT Tov NAEKTPIKOD HOTEP, HETA amd
Prapn g nhexTpikig poévwong oto KeA®SI TOV GUVSEOLY TNV NAekTpoKivT) avTAia 6T Guokev, 1| AOY®
Prafng oto nhektpucd potép g avtiios. Otav eppaviletor avtd 10 cedApa, givar vioyxpeTcd va ereyyOel n
NAEKTPIKN YKATAGTAON 0O EEWBIKEVIEVO TPOGSOTIKO. To GOAANY OmAAEiPETAL HOVO [HE TV OMOUOVMOGCT TNG GLGKELNG OO TNV TN
nkuc‘rpucou pedHOTOG

Ko am}ﬂmv‘cag g ul‘Cle oV thakua‘rog Edv 7[0061[(191’[6&,‘[5 VoL &H(IV&,KKWT]O'&TS to _inverter 6tav vmbpyst
AGBeg 0T GLoKEVT KoL Vo am0TEAEGEL TNYI KIVOUVOL Y10. TOV ¥P1IOT.

E3-Zteyvip Aertovpyia o pijvopa avtd epgaviCetar 6tov 1o cvotnpo anevepyormomel Moyo EMdewyng vepolh
omv avappdenon g avtriag. Edv éxel anevepyomomOei n Aerrovpyio avtdpatng emavagopds, 1 Sirio extedei
avtopata mpoondeies Y va Stomotdoet edv dwotifeton vepd. o v amokoipn g KoTdoToonG GOAAIATOG,
TEGTE TO KEVTPIKO TANKTPO "reset”.

E4-@gppoxpacia mepipdriovrog: 10 cpdipa epgavileton 6tav 1 ecotepk} Beppokpacio mepiBdiioviog Tov
inverter vrepPei ™ péyrom . EAéyéte tig ouvbifkeg Aertovpyiag tov inverter.

EEi [ 6

E5-@¢ppoxpacia povadag IGBT: 10 opddpa sppaviletor 6tav n ecwtepkty Beppokpacio mepiBdriovog tov
inverter vrepPei ™ péyiom . EAéyEre Tig ouvbiikeg Aettovpyiag tov Inverter, kot ewdkdtepa ) Oeppokpocio
TOV VEPOD KOl TO ATOPPOPOVHEVO PEVLLE TNG AVTAING.

E6-Yreppoptoon: o cuvayeppog avtodg spgaviletor 0tav 1 amoppoenon g nAekTpokiviing avtiiog xet
vrepPel TN PEYIOTN T PEVHATOS TTOL ExEl puBpoTEl 6TV TopdueTpo Imax. Avtd propei va copfel petd and
e&aupetikd emnimoveg cuvOikeg Aertovpyiag g nhektpokivnong avtiiog, HETd and CLVEXES EMUVEKKIVIIGELS OE
TOAD PIKPA ¥POVIKA doTHNATE, METE amd TpoPANpate 6TIG MEPEMEES TOV HOTEP 1) HETE amd TPOPANpoTH
NAEKTPOLOYIKNG GUVEEGNG avdpeso 6To potép kat v Sirio. E4v 0 cuvayepudg avtodg epgavileton cuyvd, Oo

Hote va eleyybei 1) eykaTdoTacn amd Tov £yKaTaoTdTY.

E8-Zeiproké 6@dhpa: o cuvayepprdg ontdg PUTOPEl Vol EUQAVICTEL GE TEPIMTWON GPAALOTOS GTNV EGOTEPIKN
celplokn entkovovia g Sirio. Extkovemviote pe to tpnijpa tegvikng e&ummpémong.

E9-Opuwux) migon: o cuvayeppodg mopepfaivel oe mepintmon vaépfacng Tov opiov pPEYoTG TEoNG MOV £)EL
puBotel. Eav 10 o@dipo mapovotdleton enavelnupévas, ehéyéte m pobuion g mapapétpov "P limite".
EAéyEre kat TuxOv GAAeG cuvOfKkeg TOV EVEEXETAL VO TPOKGAESOV VILEPTEST (TL.). HEPIKO TAYOLLO TOV VYPOD).
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E10-E&otepikd 6@ahpa: 0 cuvayeppog autds epgavieton edv, petd m phduon g Aertovpyiag e&mtepikon
o@aApatog oty £pedpkh mhakéta I/0, kheioel n emagn gilcddov 1/0.

E11-Méyietog apiOpig ekKivijoemv/@pa: 10 caipa eppaviletar otav £xel EENEPACTEL TO EMTPENTO OPLO
ekKkwnoeov ava dpa. EAEyEte edv vrdpyovv toydv andieteg oty eykatdotacn. EAéyEre v migon tov Tuyxdv
gyKateoTnpévodoyeiov.

E12-X@aipa 12V: Somotddnke ovopodio 610 60TEPIKO KOKA®UO TpOPoSOsiog xapnAng tdong. Zntiote ond
™V KatackevdoTpla etoupio va eAEyEet ™ Sdtadn.

E13-X@dipe aeOnmipa micons: o awobnmpag micong SwiPace o eo@aruévn tpn. Zntiote and v
KOTOOKELAGTPLOL ETALPio. VoL ELEYEEL T drdTadn.




EI'KATAXTAZH KAI ZYNAEZH AITTQN ZYTKPOTHMATQN XYMIIIEZHZ

EIrKATAXTAXH egykotaomote ke Sigtoén Sirio omv £€0do g avtictoyng
niektpokivnng aviriog.  Tvvdéote 10 pakdp €£6Gov Tov KGO inverter oto
KOAeKTEP NG €080V Yopig vo ewodyete kapio Parfida cvotodng. Zvvdéote Tig
AVOPPOPNCELG TV NAEKTPOKIVIITOV GVTIAMGOV GTOV KOO GLAAEKTN avappoOQnong,
e1odyovtog pio PokBida cLGTOANG Yo KAOE avTAiD, YL VO ATOQVYETE TNV EKKEVOCT]
otav 1 aviMo otapatiost vo Aswtovpyel. H Sirio propel vo tomoBemOei eite oe
Kkabetn gite oe oplovtia Oéom.

MORSETTIERA DI
COLLEGAMENTO i\
CONNECTION TERMINAL

BORNIER DE
RACCORDEMENT

XYNAEXH: 1 ovvdeon avapeosa otig §bo Sirio yivetar péow un Bopakicpévov
kohwdiov 4x0,5 mm2, dmog goiveton oto oyedidypappa. To pEYIGTO UNKOG TOV
Kkohwdiov eivar 100 ekat. pali pe To TEPPATIKA.

Awrtifetonr £Too KoAdd GOvdeong pe TEPRATIKG Kou opibunon tov kalmdiov
(k®d. SR-CBL4X05-100). Eav dev ovvdebei kavéva kohddo, 1 ddtaén Aertovpyei
QVTOVOLLQL.

KATAXTAXH MASTER: o6tav n &wdtaén  eivan
MASTER, eivar gvaicbnm otig dakvpdvoelg misong
OTNV EYKATAGTAO, KOl GUVENMG UTOPEL VoL EVEPYOTOLEL
KOl VO OVETEVEPYOTIOLEL TNV NAEKTPOKIVIITN avTAio, Kot
Vo Tpocappolel Tig oTpoRég avdhoya pe ™ {imon

VEPOL TNG EYKOTAGTUONG.

KATAXTAZH SLAVE: 6tav 1 ddtaén eivor SLAVE,

1D O] spgaviCovrar 2 "S" omv kdtw cepd g 00ovng. e

2 2 VT TNV KOTAoTOo, 4V 1) avtAio Asrtovpyel, 0 apBpog 1 Ia EFIE
3 3 oTpoPdv Statnpeiton otabepds, evd edv 1 avtria eivor - 4E|H S
4 4 QVEVEPYT, ATAYOPEVETAL 1| EKKIVNIGT] TG aKOUN Kat edv = 2

avoi&el kamowa Ppvomn.

AEITOYPI'TAkotd ) otiypn g evepyomoinong, 1 tpdt Sidtaén mov katagépvel va emPndel oty GAn, avaropfdver v kotdotacn
"MASTER" gvé n dAhn yivetoar "SLAVE". Kotd 10 dvotypo tov mapoydv, n ditaén "MASTER" evepyomowei v avtiie, kot dtov
£mTeLYHOVV 01 LEYIGTEG GTPOPEG KAt LE TNV TEST) OTNV £YKATAGTAON Vo Bpicketat kdtw amd Vv Tu Pmin, mopéyet tov Eeyyo 6T0 devtepo
inverter, mov 6a yivet T0 véo "MASTER" evd 10 mpdto yivetar "SLAVE" ko ot 61po@ég tov mapapévovy atabdepés. Me 10 otadiokd
KAeloo TOV TaPOYGOV, 1) dedTepn didtaln omevepyomotel v avtAio Kot Tapéxel Eava Tov EAeYX0 NG EYKATAOTAONG 6T0 MpdTo inverter.
Avté amevepyomotei v avtiio tov Otav n Afyn vepov undeviCeton petd amd to TAMipeg KAgiowo kaBe mopoyns. Metd ) Swkom, N
katdotaon "MASTER" petopépetar oy AR S1dtaln, Tpokeévon var vdpyet cuvexds evolhayn g aviiiag mov Eekva TpoT. Xe
nepintoon PLaPng N cedipatog og éva amd ta dvo inverter, To diko yiveton ocvtopata master kat apyilet va Aertovpyet aveEaptnra. To v
gvepyomoinon tng Aertovpyiag evariayng dev amanteitat vo puBpoTel KAMOW TAPAUETPOG OTO EGMTEPIKO TOV HEVOD, KOS 1 Sirio aviyvedet
AVTOULATA TNV TAPOVGID, SEVTEPEVOVGAG GUGKEVNG HEGH TNG NAEKTPIKIG GOVIEOTG.

O wpoypeppatiopévee Tinéc “Pmin” ko “Dp avvio” 0o wpémel va sivan idieg Kon oTIC V0 GVOKEVES.

SIRIO X4

Mrmopeite vo cuvdéoete £og kot 4 Inverter Sirio péow g povadag diemapng "Sirio X4". e avth Ty nepintwon, to KeAOSI0 emKoveViog
dev cuvdéovtan amevbeiog peta&d tov dbo inverter, oAl cuvdéovtat Oho ot povada SlEnaENg ToL T EVEPYOTOLEL S1080) K.

MONAAA ITPOXTAXIAY
T v anotpon| Prafdv oto inverter, Swribeton pio povade mpootaciog Tpog eykatdotacn oty ypapp tpogodosiag, n omoia givon oe

0éom va amoovvdiset autopatn v Sirio amd 1o dikTvo NAEKTPIGHOY GE TEPITTOON AVOUUADY 6TV TPoPodocia. ZvpuPovievdeite kdmoov
££0VGLOB0TNUEVO HETOMMANTY Y10l TEPALTEP® TAPOPOPIES.



? TIIOANEX ANQMAAIEX:

v Avoiyovtog pia and Tig Ppoces TG EYKaTaoTaONGS, 1| avTAia dev EeKkivd, 1) EeKva petTd amd pepika devtepdrenta
H iy Aéhta P mov €xet oprotet eivon modd vyni 1 £xet tonoBemBei PodPida avtemotpoenc. Aokipdote va avénoete Ty Tiun g mieong
ekkiviong Pmin kou ve omopokpovete omowdfimote PoABida petd v Sirio. EAéyEre ) owot Asrwovpyic g e€mTEPIKNG EMOPNG

gvepyomoinomng.

v Mg 10 Kheiowpo Tov puodv, n avrria otapatdasl orha Eekvaer Eava petd omd Liye devtepdrenta, yopic va vapyovy andAreieg
GTNV EYKOTAGTAOT

H tiun “Ap exxivnong” givar modd yapmin - avéiote my.

v H avthio evepyomoLEiTAL KUL ATTEVEPYOTOLEITAL GUVENDG.

H eykatdotoaon éxel andreeg. EAéyéte 11g Sidpopeg vdpaviikég cuvdéoels. Eréyéte pécm g 000vng Tuxdv mrdecelg misong otav ot Bpoeg
eivan KAewotég. EAéyére edv vmapyovv axabapoieg ot PorPida aviemotpogng g Sirio, mov va eumodilovy to kAeicio, kot ppovtiote yuu
OV KaOapIopd g e TEMEGHEVO 0éPQ.

v H ovokevn epgaviler ovyva katdotoen rertovpyiag yopis vypé

Katd 11 meptodovg adpavelag Tov GUGTNHOTOS, O COAVOG GvVappOENONS TG avTAag ekkevdveTal, epmodilovtag v tipmon g avtiiog
Katd v endpevn exkivion. Eréyéte m oteyavomra g PorPidag mubuéva, edv vrdpyet.

v H ovokevn gpgaviler ovyva katdotosn vyniig 1 yepniig taong
H tdon tpopodociog eviéyetat vo v TAnpoi Tig amautioeLs TG GVOKEVNG. ZNTNOTE EAEYYO 0md EEEISIKEVIEVO TPOCOTIKO.

R

v H ovokevn vrepOgppaiverar kan mapeppaivovy or acpdalrereg vepOippavong

To inverter dev givon mo og B€on va evalrdooet Oeppdmo pe 0 vepd mov mEPVEEL amd T cvokevy, N 1 Beppokpacio Tov avTAovpEVOL
VYpo¥ eivon moAd vynM. EAéyEte yio v mopovsia EEvev cmpdtov mov Topeprmodilovy T por Tov VEPOL, Kot eVIEXOpEveg (nTioTe Tov
£AEYYO TNG GUGKEVNG OO TOV KATAGKEVAGTH.

v Me mohd perwpévny porj vepod, n avtiio Aertovpysi akavoviota

H porj £xet modd yopunkég Tipég ko, emedn n ovokevn dev pmopel va Tig SwaPdcet, mpokadel ™ dwkomn g NAekTpokivng avTAiag.
Eykotaotiote éva pkpd doyeio dwaotoig (1-2 Aitpov) yio va Tpocddoete EAACTIKOTNTO OTO GVOTNHO KOl VO HEWOOETE TOV aplOpd
EMOVEKKIVI|OEMV.

v H avthia dev oTopata.

H eykatdotaon €xel ovveyeic omdieeg | 1 PorPide aviemotpogng TG cvokevng £xel prhokaplotel and akabapoics. [Tpoomabnote va
kovviioete T PaABida GLGTOANG pe TO YEPL Ko EAEYETE €6V TO EhaTplo pmopel va Ty Kheioet.
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Leva Sipka: tato Sipka umoziuje prochazet zpét pies stranky menu
Prava Sipka: tato Sipka umoziuje prochazet doptedu pfes stranky menu

On-Off/Reset: toto tlacitko slouzi k pfepinani zafizeni z rezimu standby do provozniho rezimu a pro resetovani jednotky v ptipadé
alarmti a/nebo chyb.

Tla¢itko ,;+*: toto tlacitko zvySuje hodnotu parametru, ktera se aktualné zobrazuje na displeji, umoziuje, aby Cerpadlo bézelo na
nejvyssi otacky, aniz by vstupovala do hry ochrana proti béhu naprazdno.

Tlatitko ,,-: toto tlagitko snizuje hodnotu parametru, kterd se aktudln€ zobrazuje na displeji.
v STRUKTURA HLAVNIHO MENU

Hlavni menu zobrazuje provozni hodnoty systému: tlak, aktuélni frekvence motoru, vstupni napéti, vystupni proud motoru a vnitini teplotu
invertoru. Rovnéz je mozno zvolit jazyk.
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v POPIS PARAMETRU A OBRAZOVKOVYCH STRANEK

HLAVNI MENU:

Tyto parametry jsou piistupné, kdyz je zafizeni zapnuto.

Hlavni obrazovkova stranka: Kdyz bude jednotka Sirio pracovat spravné, bude prvni fadek na displeji
zobrazovat okamzitou hodnotu tlaku zji§ténou systémem; druhy fadek bude proudovou frekvenci motoru.
Odsud mize uzivatel prochazet pres hlavni menu za pouziti Sipek nebo miiZe provadét prepinani do rezimu
standby stisknutim tlagitka ,,on-off* ve stfedni ¢asti.

Kdyz bude jednotka Sirio v rezimu standby, Cerpadlo se nespusti, ani tehdy, kdyz tlak klesne pod nastavenou
hodnotu ,,Pmin“. Pro ukongeni reZimu standby stisknéte znovu tlagitko ve stfedové Casti. Jestlize budete drzet
tlagitko ,,+* stisknuté, uvede se ¢erpadlo do maximalnich pracovnich otagek, pfi¢emz bude potlaéena ochrana
proti béhu naprazdno (pouzijte tuto funkci pro naplnéni ¢erpadla, kdyz poprvé dojde k jeho zapnuti).
Obrazovka pro hodnoty napéti a proudu: Na této strance menu je mozno zobrazit vstupni napéti do invertoru
a proud spotiebovany motorem. Hodnota vystupniho proudu do motoru se mize lisit od hodnoty vstupniho
proudu, jelikoz invertor provadi modulaci frekvence i napé&ti.

Obrazovka teplot: Zde se zobrazuji teploty okolniho prostiedi uvniti invertoru a pracovm’ho modulu
IGBT. Hodnoty téchto teplot prispivaji ki u energetické h daieni, jeZ omezuje
hednotu maximalni frekvence motoru, kdyZ dojde k dosaZeni piedalarmovych prahovych hodnot.

Jazyk: Uzivatel si mize zvolit jazyk pouzivany pro menu a alarmova hlaseni. Pro zménu nastaveni parametru
pouzijte tlacitka +a —.



PARAMETRY PRO PRACOVNIKY INSTALACE:

Tyto parametry je mozno nalézt na skrytych strankach a obvykle by mély byt ménény pouze v instalaéni fazi. Pro pfistup k témto strankam
piepnéte zafizeni do rezimu standby a drzte tladitka ,,+ a ,,— stisknutd soucasn& po dobu 5 sekund. Jakmile vstoupite do skrytého menu,
pouzijte tlagitka ,,<<*a ,>>* pro prochazeni strankami a tla¢itka ,,+* a ,,— pro zménu parametrd. Pro navrat na hlavni stranku stisknéte
tlagitko, které se nachazi ve stiedni ¢asti. Mohlo by se stat, Ze se vam nékteré parametry nezobrazi, jestlize nebude piislusna funkce

aktivovana.
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Pmax: Tento parametr je moZno pouZit pro nastaveni naprogramované hodnoty zatizeni. Jedna se o konstantni
hodnotu tlaku, kterou si uZivatel pfeje nastavit pro systém (max. tlak). Kdyz bude jednotka Sirio v provozu,
bude provadét regulaci otacek elektrického cerpadla tak, aby byly prizpiisobeny skute¢nému pozadovanému
pritoku, a tim se bude udrzovat konstantni tlak systému. Kdyz bude nutno nastavit Pmax na hodnotu vy3si nez

maximalni natokovou vysku &erpadla (rozdil tlakd), tak bude vypnuti motoru pfi uzavieni ventilu garantovano pouze tehdy, kdyZ je
na¢, nebot jednotka Sirio vypne &erpadlo, kdyZ rychlost pritoku vody, ktera jim prochazi, klesne pod minimalni

hodnoty pro nastaveni (pfiblizn& 2 /min) bez ohledu na tlak dosaZeny v systému.

Spusténi pfi rozdilu tlaku: Tento parametr umozZiuje nastaveni rozdilu tlaku (poklesu) v porovnani s hodnotou
Pmax pro spusténi erpadla. Pii otevieni zafizeni jakéhokoliv typu Cerpadlo neprovede spusténi, dokud tlak
systému neklesne pod hodnotu Pmax o hodnotu, ktera je rovna rozdilu, jenZ je nastaven v tomto parametru. Po
spusténi motoru se provadi fizeni rychlosti provoznich otacek za ucelem zachovani hodnoty tlaku co nejblize

hodnot& nastavené v parametru Pmax. Minimalni hodnota rozdilu, kterou je mozno nastavit mezi hodnotami Pmax a Pmin, je 0,3 bar,
pri¢emz doporucena hodnota je alespoi 0,5 bar.

Tlak pii béhu naprazdno: Tento parametr ovliviluje pouze provoz pii vypnutém pratokovém spinaci. Zde se
definuje minimalni hodnota tlaku, pod kterou dochazi k zasahu systému ochrany proti b&hu naprazdno pfi
motoru s maximalni frekvenci.

Mezni hodnota tlaku: Tento parametr provadi nastaveni prahové hodnoty pro zasah ochrany proti pretlaku.
Zasah ochrany proti pretlaku provede vypnuti invertoru do doby, nez uzivatel provede jeho resetovani.

Pmax2: Tento parametr se pouziva pro nastaveni sekundarni naprogramované hodnoty pro zatizeni. Kdyz bude
pomocny kontakt (nebo vstup desky pomocnych vstupl/vystupti) externé uzavien, stane se hodnota tlaku
Pmax2 novou naprogramovanou hodnotou, podle které bude jednotka Sirio provadst sefizeni otacek elektrického
Cerpadla.

Vypnuti p¥i rozdilu tlaku: Tento parametr umoziiuje nastaveni rozdilu tlaku (pfesahu) v porovnani s hodnotou
Pmax pro okamzité vypnuti ¢erpadla. V priib&hu normalniho provozu plati, Ze kdyz se ventily uzaviou, ¢erpadlo
se vypne po ur¢itém ¢asu nastaveném v parametru ,,Casové prodlevy“. V kazdém ptipadé oviem plati, Ze pokud
tlak systému presahne hodnotu Pmax o n&jaky rozdil vétsi nez hodnota nastavena v tomto parametru, ¢erpadlo se
zastavi okamzité, aby se zabranilo pietlaku, ktery miize poskodit systém.

Jednotka méfeni: Zde se zada jednotka méfeni, a to BAR nebo PSI.

Imax: Tento parametr umoZiiuje vstup maximalniho proudu spotiebovaného elektrickym ¢erpadlem pii bézné
¢innosti, aby bylo umoznéno vypnuti motoru v piipadé nadmérné spotieby. Motor se rovnéz vypne, jestlize
aktualni hodnota proudu béhem provozu klesne pod 0,5 A po preruseni spojeni mezi motorem a jednotkou Sirio.
Doba zasahu bezpec¢nostniho zafizeni proti proudovému pietizeni je nepfimo umérna probihajicimu pfetizeni;
Z tohoto diivodu bude mirné pretizeni vést pouze k delsi dobé prodlevy, nez dojde k vypnuti, a pfi vyznamnéj$im

pretizeni se ¢as do vypnuti motoru zkréti. Pii zapnuti zafizeni plati, Ze je-li parametr Imax nastaven na 0,5 A (standardné preddefinovana
hodnota), bude displej automaticky zobrazovat stranku nastaveni maximalniho proudu a nebude povolena Zadna ¢innost, dokud nedojde
k nastaveni mezni hodnoty spotfeby.
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Smér rotace (pouze pro tiifazovou verzi ¢erpadla): Tato obrazovka umoziuje uZivateli zaménit smér rotace
elektrického Cerpadla bez upravy vodici elektrického motoru. Pro ipravu sméru rotace motoru pouzijte tlacitka
L+a - smér indikovany Sipkou ma &isté indikativni hodnotu a neodrazi skute¢ny smér rotace, ktery musi byt
ové&fen instalaénim pracovnikem.

Minimalni frekvence: tento parametr definuje minimalni frekvenci, p¥i niz se Cerpadlo spousti a zastavuje. U
tfifazovych Cerpadel je doporucena hodnota 25 Hz, u jednofazovych ¢erpadel 30 Hz.

Konzultujte rovnéz informace poskytnuté vyrobcem elektrického erpadla, abyste mohli ur¢it, pti jaké hodnoté
minimalni frekvence miZe pripojeny elektricky motor fungovat.
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frekvence zastaveni.
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zvyseni je tfeba peélivé zvazit

Frekvence zastaveni: pouze pfi fungovani bez pritokového spinade, tento parametr uréuje hodnotu minimélni
frekvence, pod niz se motor zastavi. Pokud je béhem regulace dosazeno hodnoty tlaku Pmax a frekvence
motoru je niz$i nez tato hodnota, méni¢ provede pokus o zastaveni motoru. Pokud jsou vSechny ptivody médii
uzavieny a tlak zistava konstantni, ¢erpadlo se spravné zastavi. Pokud se ¢erpadlo nezastavi, zkuste zvysit tuto
hodnotu. A naopak, pokud ¢erpadlo provadi nepfetrzité cykly zapinani a vypinani, zkuste snizit hodnotu

Jmenovita frekvence motoru: podle pouzitého motoru je mozné zvolit maximélni jmenovitou frekvenci na
vystupu z ménice (50 nebo 60 Hz). Pozor: nespravny vybér maximalni frekvence miize zptsobit poskozeni
Gerpadla, peclivé si piectéte technické iidaje poskytnuté vyrobcem.

Spinaci frekvence: nastavuje spinaci frekvenci ménice. Lze zvolit hodnoty 3,5 a 10 kHz. Vyssi hodnoty
spinaci frekvence mohou snizit hluk méni¢e a umoznit plynulejsi regulaci motoru, ale mohly by zpusobit vetsi
zahtati elektronické desky, zvyseni elektromagnetického ruseni a potencialni poskozeni elektrického motoru
(zvlasté s velmi dlouhymi kabely). Nizké hodnoty spinaci frekvence se doporucuji pro ¢erpadla stiedné velkych
rozméri, v piipadé velkych vzdalenosti mezi méni¢em a motorem a v piipadé vysokych okolnich teplot.

Korekce frekvence: pomoci tohoto parametru je mozné nastavit kladnou ¢i zapornou odchylku maximalni
frekvence vzhledem k naprogramované jmenovité hodnoté. Zapornou odchylku (az do -5 Hz) mize byt vhodné
nastavit tehdy, pokud mate v imyslu omezit maximalni vykon elektrického Cerpadla a vyhnout se moznym
staviim pietizeni. Kladné zvySeni (az do +5Hz) mize byt nutné tehdy, pokud je po elektrickém ¢erpadle
pozadovan mirné vyssi vykon. Pro snizeni maximalni frekvence neexistuji Zadna zvlastni opatteni, zatimco jeji
t, konzultovat stanovisko vyrobee elektrického ¢erpadla a vzit v ivahu maximalni proud, ktery méni¢ snese.
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Soft-Start (postupné spousténi): Z této obrazovky je mozné aktivovat nebo deaktivovat funkci ,,soft start.
Kdy?z je tato funkce aktivni, Gerpadlo se spousti postupné, pokud neni aktivni, spousti se vZdy pfi maximalnich
otackach na 1 sekundu, pfed zahajenim regulace otacek.

Typ &erpadla: umoziuje urcit, zda je pfipojené Cerpadlo jednofazové se spoustécim kondenzatorem (1 X
230V) nebo ttifazové s delta pfipojenim (3 X 230V)

Cidlo prittoku: aktivuje nebo deaktivuje funkei integrovaného priitokového spinage. Tovarni nastaveni
predpoklada, aby byl pritokovy spina¢ aktivovén tak, aby se ¢erpadlo pii uzavieni kohoutt zastavilo a

spravnou funkci pritokov

prostiednictvim ménice bylo detekovano vynulovani pritoku. Stejny princip se pouziva na ochranu pied
chodem nasucho. Nicméné miize nastat stav (naptiklad pouziti s ne zcela Cistou vodou), ktery miize narusit
¢ho spinace a zabranit spravnému zastaveni ¢erpadla. Za tohoto stavu je mozné deaktivovat pritokovy spinac¢ a

ovladat Sirio pouze prostiednictvim informaci o tlaku a frekvenci. V tomto pfipadé je nezbytné spravné nastavit parametry frekvence
zastaveni a tlaku za chodu nasucho, aby méni¢ mohl spravné fungovat. Kromé toho, kdyz je spina¢ pritoku deaktivovan, je tieba za Sirio
nainstalovat expanzni nadobu, ktera pomtize regulovat tlak ve fazi vypinani a zamezi nepfetrzitému restartovani ¢erpadla. Je tieba pravidelné

kontrolovat jeji hodnotu

Fedpéti.

Zdroj ovladani: voli zdroj ovladani. Nastavenim parametru na tlak je fungovani regulovano automaticky na
zéklad@ tlaku v zafizeni. P¥i zvoleni ruéniho reZimu je mozné ruéné ovladat spusténi, zastaveni a rychlost

elektrocerpadla piimo z klavesnice. Pozor: v ruénim rezimu nejsou aktivni ochrany proti chodu nasucho a
< e d - Py

casné Fimou kontrolou pracovnika. Vénujte maximalni pozornost

Pomocny kontakt: tento parametr umoziuje zvolit funkei, kterd ma byt prifazena pomocnému kontaktu.

Je mozné nastavit nasledujici hodnoty:

,,1 <> pomocny kontakt je pouzivan k propojeni dvou Sirio uvnitf dvojité tlakovaci jednotky (tovarni nastaveni)
»2 <-“ pomocny kontakt je pouzivan na dalkové ovladani spusténi a zastaveni elektrocerpadla

»3 X2 pomocny kontakt

je pouzivan na ovladani druhého tlakového set-pointu (Pmax2).



»OFF“ vstup deaktivovan

Funkce input na desce 1/O: ur¢uje funkci pfifazenou digitalnimu vstupu pomocné desky/O (lze dodat na
pozadani).
Je mozné nastavit tyto hodnoty:

»ERR.“ chybovy signal: po uzavieni pomocného vstupu se Cerpadlo okamzité zastavi a na displeji se objevi napis , Externi chyba®. Tuto
funkci pouZijte, pokud cheete zastavit ménic¢ v pfipadé chybového stavu pochazejiciho zvngjsku.

«
»2 <

pomocny vstup je pouzivan na dalkové ovladani spusténi a zastaveni elektrocerpadla; jestliZe je toto nastaveni aktivni i pro parametr

~-Pom.kon.”, bude tfeba sepnout oba kontakty, aby se spustil motor (AND logika)
»3 X2 pomocny vstup je pouzivan na ovladani druhého tlakového set-pointu (Pmax2); jestlize je toto nastaveni aktivni i pro parametr
,Pom.kon.“, bude tieba sepnout jeden ze dvou kontaktl, aby bylo moZné ovladat druhy set-point (OR logika)

10 out.
OFF

»OFF“ vystup deaktivovan
chyba: vystup se aktivuje (sepnuty kontakt) za piitomnosti jakékoli chyby v Siriu

LERR¥

Funkce output na desce 1/0O: ur¢uje funkei pfifazenou digitalnimu vystupu pomocné desky/O (lze dodat na
pozadani).
Je mozné nastavit tyto hodnoty:

»P.ON“ &erpadlo v chodu: vystup se aktivuje (sepnuty kontakt) pokazdé, kdyz Sirio da piikaz ke spusténi Serpadla

»AUX*

pomocné ¢erpadlo: umozituje ovladat pomocné erpadlo se stalou rychlosti, které se spusti, kdyz ¢erpadlo ovladané Siriem neni

schopné uspokojovat potieby zafizeni. Vystup se aktivuje (sepnuty kontakt), kdyz je frekvence ¢erpadla na maximalni povolené hodnoté a
tlak klesne pod minimalni spoustéci hodnotou. Pozor: na vystupni relé neni mozné ptipojit vétsi zatéz nez 0,3A Pro spravné pripojeni k
externimu ovladacimu panelu konzultujte dokumentaci dodanou s pomocnou deskou 1/0.
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hodnota je 10 sekund.

Reset.
13 min

ZpoZzdéni zastaveni: pomoci tohoto parametru je mozné definovat, za kolik sekund bude elektrocerpadlo
zastaveno po uzavieni viech pfivodi médii. Pokud si vimnete nepfetrzitého zapinani a vypinani ¢erpadla pii
nizkych pritocich, zvyste hodnotu zpoZdéni zastaveni, aby byl chod plynulejsi. Zvyseni hodnoty tohoto
parametru miize byt uzite¢né i pro odstranéni piili§ castého zasahovani ochrany pfed chodem nasucho,
zejména u ponornych cerpadel nebo u Cerpadel, ktera maji problémy se samozalitim. Nastavena tovarni

Interval auto-reset: pokud béhem chodu elektroGerpadla dojde k do¢asnému nedostatku vody v sani, Sirio
odpoji napajeni motoru, aby nedoslo k jeho poskozeni. Na této obrazovce je moZné nastavit, za kolik minut
zafizeni provede automaticky restart, aby zkontrolovalo, zda v sani neni k dispozici nova voda. Jestlize je tento
pokus uspésny, Sirio automaticky ukonéi chybovy stav a systém bude opét funkéni; v opa¢ném ptipadé bude
po uplynuti stejného ¢asového intervalu proveden dalsi pokus. Maximalni nastavitelny interval je 240 minut

(doporucena hodnota je 60 min.).

Podet testii auto-reset: tento parametr definuje pocet pokust, které Sirio provede, aby se pokusilo vyfesit stav
zastaveni kviili chodu nasucho. Po prekroceni tohoto limitu se systém zastavi a je nutny zasah uzivatele. P¥i
nastaveni této hodnoty na nulu je auto-reset vylougen. Maximalni pocet pokusi se rovna 20. Pomoci tlagitek +
a - Ize zménit hodnotu parametru.

Celkovy automaticky reset: pii nastaveni tohoto parametru na ON se funkce automatického resetu bude
aktivovat v pripadé jakékoli dalsi chyby, ktera se vyskytne na zafizeni, kromé chodu nasucho. Pozor:
automaticky a nekontrolovany reset nékterych chyb (napf pietizeni) by mohl v dlouhodobém horizontu
zpisobit poskozeni zafizeni a Siria. Tuto funkci pouzivejte s maximalni opatrnosti.




PARAMETRY VYS$8i PRISTUPOVE UROVN

Tyto parametry jsou pfistupné pouze pro pracovniky technického servisu. Pro piistup k témto parametrim je nutné kontaktovat distributora,
technické servisni stfedisko nebo vyrobee.

Nésledujici tabulka uvadi seznam parametrii vyssi pfistupové trovné pro referencni Gcely v piipad®, Ze bude poZadovana asistence
technického servisu.

OZNAC. PARAMETR POPIS

3.0 Kalibrace tlaku 0,0 bar Provedeni kalibrace tlakového ¢idla na O bar

31 Kalibrace tlaku 5,0 bar Provedeni kalibrace tlakového &idla na 5 bar

3.2 Kalibrace prutokového ¢idla Provedeni kalibrace pritokového ¢idla

3.3 Tlakova zkouska Testovaci signal aktualniho tlaku

3.4 Zkouska prutokového spinace Testovaci signal pritokového spinace

35 Verze softwaru Oznaceni verze softwaru

3.6 Nacasovani napajeni Casova fidici jednotka pro napajeni invertoru

3.7 Nacasovani ¢erpadla Provozni ¢asova Fidici jednotka elektrického &erpadla

3.8 Posledni chyba Denik pro zaznamenéni poslednich chyb

3.9 Spusténi Pocitadlo spusténi ¢erpadla

4.0 Podpuirné napéti Podpiirné napéti pii 0 Hz

4.1 Béh naprazdno Casova prodleva pred aktivaci ochrany kviili nedostatku vody

42 Spusténi ochranného systému | Zapnuti nebo vypnuti ovladani ve vztahu k poctu spuiténi za hodinu (kontrola
za hodinu tésnosti)

4.3 Ochrana proti zaneseni Aktivace nebo deaktivace kontroly, kterd umozi spustit ¢erpadlo po 24 hodinach

necinnosti.

4.4 Doba necinnosti PWM Nastaveni pro dobu ne¢innosti PWM

4.5 Ki Integralni konstanta pro ovlada¢ PID

4.6 Kp Umérné konstanta pro ovladag PID

4.7 Pomocny ¢as Pomocny ¢as pti maximalni frekvenci s vypnutim mékkého startu

5.0 Ta max Maximalni teplota prostiedi

5.1 Tm max Maximalni teplota modulu IGBT

5.2 Redukéni index Ta Frekvenéni redukéni index pro teplotu prostiedi

5.3 Redukéni index Tm Frekvenéni redukéni index pro teplotu modulu

5.6 Minimalni napéti Minimalni prahova hodnota napajeciho napéti

5.7 Maximalni napé&ti Maximélni prahova hodnota napajeciho napéti

5.9 Proménné pro oziveni Vybér proménné pro oziveni pro zobrazeni procesni hodnoty




v ALARMY

V ptipadé anomalii nebo poruch systému se na displeji jednotky Sirio objevi jedna z nasledujicich obrazovek. Kazda chyba je kodovana
pismenem ,,E%, za kterym nasleduje ¢islo od 0 do 13. Cislo, které se objevi v zavorkach, pfedstavuje pocet vyskytt kazdé chyby. Pro zruSeni
alarmu po vyfeSeni a odstranéni pfi¢iny vam obvykle bude stacit stisknuti centralni klavesy ,,reset” nebo preruseni elektrického napajeni na

dobu nékolika sekund.
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EO — Nizké napéti: Indikuje, Ze napajeci napéti je prili§ nizké. Zkontrolujte hodnotu vstupniho napéti.

E1 - Vysoké napéti: Indikuje, Ze napajeci napéti je piili§ vysoké. Zkontrolujte hodnotu vstupniho napéti.

E2 — Zkrat: Toto hlaeni se objevi na obrazovce, kdyz bude detekovén zkrat na vystupu z invertoru. Zkrat mize byt
zpusoben nespravnym zapojenim elektromotoru, vadnou elektrickou izolaci kabeld, které zajiStuji pfipojeni
elektrického Cerpadla k zafizeni, nebo poruchou elektromotoru cerpadla. Kdyz se objevi tato chyba, musi byt
elektricky systém zkontrolovan kvalifikovanym persondlem co nejdiive. Tuto chybu je mozno odstranit pouze
odpojenim zafizeni od elektrického napéjeni a feSenim pficin dané poruchy. Pokus o spusténi invertoru, kdyz dojde

ke zkratu na vystupu, miize vazné poskodit zafizeni a znamenat nebezpedi pro uzivatele.
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E3 — Béh naprizdno: Toto hlaSeni se objevi, kdyZz se systém zastavi po nedostatku vody na vstupu cerpadla.
Jestlize byla aktivovana funkce automatického resetovani, provede jednotka Sirio automaticky fadu pokusit
zaméfenych na test, zda doslo k obnoveni zasobovani vodou. Pro odstranéni chybového stavu stisknéte tlacitko
Lreset® ve stiedové asti.

E4 — Teplota okolniho prostiedi: Tato chyba se objevi, jestlize dojde k piekroceni maximalni teploty vnitiniho
prostiedi invertoru. Zkontrolujte podminky pro ¢innost invertoru.

E5 — Teplota modulu: Tato chyba se objevi, jestlize dojde k pickroeni maximalni teploty modulu IGBT
invertoru. Zkontrolujte podminky pro ¢innost invertoru, zejména teplotu vody a spotiebu proudu u erpadla.

E6 — PietiZeni: Tento alarm se objevi, kdyZ bude spotieba elektrického Cerpadla vétsi nez maximalni nastavena
hodnota proudu (Imax); to mize byt zpisobeno pfili§ intenzivnim pouZivanim elektrického Cerpadla, jestlize
dochézi k soustavnému restartovani erpadla v kratkych intervalech, problémy souvisejicimi s vinutim motoru
nebo v navaznosti na problémy s elektrickym piipojenim motoru k jednotce Sirio. Jestlize se bude tento alarm
zobrazovat &asto, mél by byt dany systém zkontrolovan pracovnikem instalace.

E8 — Chyba sériové komunikace: Tento alarm se miZe objevit v ptipadech, kdy se pouZiva interni sériova
komunikace na jednotce Sirio. Obrat'te se na technicky servis.

E9 — Mezni hodnota tlaku: Tento alarm provede zasah, kdyz dojde k prekrogeni maximalni nastavené prahové
hodnoty tlaku. Jestlize se tato chyba objevuje opakované, zkontrolujte nastaveni parametru ,jmezni hodnota
tlaku®. Rovnéz zkontrolujte jiné podminky, které mohly zpusobit pfetlak (naptiklad dil¢i zamrznuti kapaliny).

E10 - Externi chyba: Tento alarm se zobrazi, jestlize po nastaveni funkce externi chyby na desce pomocnych
vstupl/vystupii dojde k uzavieni vstupniho kontaktu typu 1/0.

E11 — Maximalni poéet starti za hodinu: Tato chyba se zobrazi, jestlize dojde k prekrogeni maximalniho podtu
piipustnych spusténi za hodinu. Zkontrolujte, zda v systému nedochéazi k netésnostem. Provéfte zat&zové
podminky jakychkoliv piipadné nainstalovanych nadrzi.

E12 — Chyba 12V: Na internim nizkonap&tovém napéjecim obvodu byla zji§téna porucha. Zajistéte kontrolu
zafizeni vyrobcem.

E13 — Chyba tlakového ¢idla: Tlakové ¢idlo zjistilo nespravnou hodnotu. Zajistéte kontrolu zafizeni vyrobcem.



INSTALACE A ZAPOJENI V SESTAVACH DVOU TLAKOVYCH JEDNOTEK

INSTALACE: Nainstalujte kazdou jednotku Sirio na vytlaéné vedeni odpovidajiciho
elektrického &erpadla. Zapojte vystupni spoj kazdého invertoru do vytlaéného potrubi,
aniz by doslo k vloZeni zpétného ventilu. Zapojte sani elektrickych ¢erpadel do
tvarového potrubniho spoje pro spoleény pfivod, pficemz vlozte zpétny ventil pro
kazdé Gerpadlo, aby se zabranilo jeho vyprazdnéni, kdyz dojde k jeho zastaveni.
Jednotka Sirio mize byt namontovana jak ve vertikalni, tak v horizontaIni poloze.

PRIPOJOVACI

SVORKOVNICE ZAPOJENI: Dvé jednotky Sirio jsou spojeny nestinénym kabelem 4x0,5 mm?, jak je

znazornéno na schématu vedle. Maximalni délka kabelu je 100 cm, véetné
obnazenych konc.

Je k dispozici sestaveny spojovaci kabel se svorkami a &islovanim kabelt (ref. SR-
CBL4X05-100). Jestlize nebude pripojen zidny kabel, bude zafizeni fungovat
V samostatném rezimu.

RIDICI STATUT: Kdy? zafizeni pracuje jako RIDICI

JEDNOTKA, je citlivé na zmény tlaku v systému, a tim 1.4 BFF
je schopno provadét spusténi a vypnuti elektrického
Cerpadla a regulaci otaéek &erpadla v souladu s néroky [ 4B8H=z1]

na vodu ze systému.

PODRIZENY STATUT: Kdyz zafizeni pracuje jako
PODRIZENA JEDNOTKA, objevi se dva znaky ,,velké
S* na spodnim fadku displeje; v tomto stavu plati, Ze
pokud bézi cerpadlo, zistava rychlost konstantni,
zatimco pokud je Cerpadlo vypnuté, je jeho spusténi
branéno i tehdy, kdyz dojde k otevieni kohoutt.

BWN=
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PROVOZ: V dobé zapnuti se prvni zafizeni, které piebira kontrolu nad druhym zafizenim, stavdi RIDICI JEDNOTKOU, zatimco druhé
zafizeni pracuje jako PODRIZENA JEDNOTKA. KdyZ budou otevieny uZivatelské spotiebice, spusti RIDICI JEDNOTKA &erpadlo, a kdyz
bude dosazeno maximalnich otagek a tlak systému bude niZ§i neZ naprogramovana hodnota Pmin, dojde k prevedeni ovladani na druhy
invertor, ktery se stane novou RIDICI JEDNOTKOU, zatimco prvni invertor se stane PODRIZENOU JEDNOTKOU a rychlost jeho otaceni
ziistane pevnd. Pii postupném uzavirani uzivatelskych spotiebici provede druhé zafizeni vypnuti Cerpadla a fizeni se opét prevede na prvni
invertor, ktery vypne elektrické cerpadlo, kdyz se pozadavky na vodu zredukuji na nulu po ipIném uzavieni kazdého uzivatelského zafizeni.
Poté, co dojde k vypnuti elektrického &erpadla, prevede se statut RIDICI JEDNOTKY opét na druhé zafizeni, aby bylo zajisténo stalé
prepnuti Cerpadla, které se spusti jako prvni. V piipadé poruchy nebo chyby na jednom ze dvou invertorii prevezme zafizeni, které
nevykazuje 7adnou chybu, automaticky statut RIDICI JEDNOTKY a zatne pracovat v samostatném rezimu. Pro aktivaci zménové funkce
neni nutné nastavovat jakékoliv parametry v menu, nebot jednotka Sirio automaticky detekuje pfitomnost sekundarniho zafizeni pres
provedeni elektrického zapojeni.

Nastavené hodnoty ..Pmin“ a .,Dp start“ museji byt pro obé zaiizeni stejné.

SIRIO X4

Prostfednictvim modulu rozhrani ,,Sirio X4 je mozno pfipojit az 4 invertory jednotky Sirio. V tomto pfipadé nejsou komunikacni kabely
pfimo spojeny mezi dvéma invertory, ale jsou vesmés pfipojeny k modulu rozhrani, ktery je zapina sekvenénim zptisobem.

OCHRANNY MODUL
Aby se zabranilo poskozeni invertoru, je k dispozici ochranny modul a tento modul mtize byt nainstalovan na napéajecim vedeni. Tim dojde

automaticky k odpojeni jednotky Sirio od elektrické sité v pfipadé poruch napajeni. Potiebujete-li dalsi informace, obratte se na
autorizovaného prodejce.



? RESEN{ PRIPADNYCH PROBLEMU:

v KdyZ jeden z kohoutii/vyvodii v systému bude otevien, ¢erpadlo se nespusti nebo pied jeho spusténim dojde k prodlevé nékolika
sekund

Hodnota DeltaP (rozdil tlakd) je nastavena pfili§ vysoko nebo byl za zatizenim nainstalovan zpétny ventil. Zkuste zvySovat startovaci tlak
Pmin a odstraite vSechny ventily namontované za jednotkou Sirio. Zajistéte spravnou ¢innost externiho spinaciho kontaktu.

v Kdyz budou kohouty/vyvody uzavieny, Eerpadlo se zastavi, ale o nékolik sekund pozd&ji se znovu spusti a ze systému nebude nic
vytékat

Spoustéci hodnota Dp pro rozdil tlaki je nastavena prili§ nizko, zvyste ji.

v Cerpadlo se neustale zapina a vypina

V systému dochazi k netésnosti. Zkontrolujte rtizné hydraulické spoje. Zkontrolujte displej, zda nedochazi k poklesu tlaku, kdyz jsou
kohouty uzavieny. Zkontrolujte zpétny ventil Sirio z hlediska ne&istot, které by mohly zabranit jeho funkénosti, zejména jeho fadnému
uzavieni, a v pripadé potfeby jej vycistéte stlatenym vzduchem.

v Zafizeni asto signalizuje ,,béh naprazdno*

Vstupni potrubi ¢erpadla provadi vypousténi, kdyz se systém po ur¢itou dobu nepouZivé, a tim se zabrafiuje v fadnému naplnéni pii pfistim
spusténi Cerpadla. Je-li nainstalovan zpétny ventil patniho typu, zkontrolujte jeho tésnéni.

v Zaftizeni ¢asto signalizuje ,,vysoké nebo nizké napéti*

Napajeci napéti nemusi byt v souladu se specifikacemi zatizeni, zajistéte, aby kvalifikovany pracovnik proveéfil shodu napéjeciho napéti se
specifikaci.

v Zatizeni se prehFiva a dochazi k zasahu ochrany proti piehfiati

Invertor jiz neprovadi vyménu tepla s vodou, ktera protéka zafizenim, nebo je teplota piecerpavané kapaliny prili§ vysoka; zkontrolujte, zda
nedoslo k vniknuti cizorodych téles, ktera blokuji pritok vody, a v piipadé potteby zajistéte, aby zafizeni bylo zkontrolovano vyrobcem.

v Kdyz je priitok vody extrémné nizky, ¢erpadlo nebude normalné pracovat

Hodnoty pritoku jsou piili§ nizké a vzhledem k tomu, Ze zafizeni neni schopno tyto hodnoty odhalit, provede vypnuti elektrického ¢erpadla.
Namontujte malou vyrovnavaci nadrz (1-2 litry) do systému, aby byla zajisténa vétsi flexibilita, a doslo ke sniZeni poctu restartii.

v Cerpadlo se nevypne

V systému dochazi k podstatné netésnosti nebo doslo k zaseknuti zp&tného ventilu na zafizeni $pinou; zkuste pohnout zp&tnym ventilem
svymi prsty a zkontrolovat, zda miize pruzina garantovat tdsnéni.

Senzor, ktery provadi detekci pozice ventilu, je porouchan. Zajistéte, aby zatizeni bylo zkontrolovano vyrobcem.

v Cerpadlo béZi na pIné ota&ky, ale jeho vykonové iirovné jsou nizké

Cerpadlo nebo kondenzator nemaji spravné provedené zapojeni. Zkontrolujte elektrické zapojeni sestavy.

Cerpadlo by se mohlo otacet v opatném sméru (t¥ifazovy model); zkontrolujte smér rotace a piipadné jej zméiite.

Cerpadlo je poskozeno nebo je vodni vedeni ucpano cizorodymi latkami.

v Kdyz se u systému poZaduje vice vody, dojde k poklesu tlaku

Jednd se o normalni stav, ktery nastava v dasledku skute¢nosti, Ze zaiizeni neni schopno ovladat cerpadlo nad jeho vykonovou kiivkou pro

maximalni vykon. Jako disledek pak dochazi k tomu, Ze jakmile dojde k dosazeni ur¢ité vykonové urovné, tlak jiz neni kompenzovan, nebot’
cerpadlo jiz bézi na nejvyssi pocet pripustnych otacek. V téchto piipadech by mélo byt nainstalovano &erpadlo s vyssi trovni vykonnosti.



« UDRZBA:

Jednotka Sirio je navrzena tak, aby pozadavky na Gdrzbu byly na minimalni urovni. Pro zaru¢eni dlouhé pracovni Zivotnosti zafizeni a jeho
dokonalé funkénosti postupujte vzdy podle nize uvedenych pokynii:

- zabraiite situaci, kdy by zatizeni doséhlo teplot po hodnotou 3 °C; pokud to nebude mozné, ujistéte se, ze doslo k vypusténi veskeré vody
uvnitt zatizeni, aby se zabranilo jejimu zamrznuti a po§kozeni plastového télesa zafizeni;

- jestlize je Cerpadlo vybaveno vstupnimi filtry, proved’te pravidelné kontroly Eistoty téchto filtri;

- ujistéte se, Ze kryt je vzdy fadné uzavien, abyste zabranili vtékani vody do krytu z vnéj$iho prostoru;

- vypnéte napajeni a vypust'te vodu ze systému, kdyZ by mél systém ztiistat ve vypnutém stavu po delsi dobu;

- neprosazujte, aby &erpadlo béZelo bez piivodni vody, nebot’ by to mohlo vést k poskozeni Cerpadla a jednotky Sirio;

- pred pouzitim zafizeni s jakymikoliv jinymi kapalinami nez s vodou kontaktujte vyrobce;

- neprovadéjte zadné ¢innosti, kdyz bude zatizeni otevieno;

- ¢ekejte 3 minuty pted odstranénim krytu ze zafizeni, aby mohlo dojit k vybiti kondenzatort.

A VAROVANI: Toto zafizeni neobsahuje 7adné sougasti, které by mohly byt opravovany nebo vyméiiovany koncovym
Z tohoto ditvodu vim doporucujeme neodstraiiovat ochranny kryt elektronické desky, nebot’ by to vedlo k propadnuti zaruky!



PROGRAMOVANIE

v POPIS TLACIDIEL

o Lava $ipka: tato Sipka umoZiiuje listovat’ strankami menu spat’.

° Prava §ipka: této Sipka umoziuje listovat’ strinkami v menu vpred.

A On-Off/Reset: toto tlagidlo prepina zariadenie z pohotovostného rezimu (Stand-by) do prevadzkového rezimu aslizi aj
&7  naresetovanie jednotky v pripade alarmov a/alebo chyb.

o Tlagidlo ,,+* toto tlagidlo zvySuje hodnotu parametra aktualne zobrazeného na displeji; tiez umoziuje niidzovi funkciu s maximom
otacok bez zasahu ochrany proti chodu naprazdno.

° Tlagidlo ,—: toto tlacidlo zniZuje hodnotu parametra aktualne zobrazeného na displeji

v STRUKTURA HLAVNEHO MENU

Hlavné menu zobrazuje prevadzkové hodnoty systému: tlak, aktudlnu frekvenciu motora, vstupné napétie, vystupny prid motora a vnitornd
teplotu invertora. TieZ si tu mdZete zvolit’ jazyk.
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v POPIS PARAMETROV A PROGRAMOVANIE

HLAVNE MENU:

Tieto parametre st pristupné, ked je zariadenie zapnuté.

1.8 bar

d4d  Hz
i.8 bar
Stand-ba

Il== 236

et
e

I= 5.80

IG= 33C
aT= 35°C
Jazrak

CZ

Hlavné zobrazenie: Ked’ jednotka Sirio riadne funguje, na prvom riadku na displeji sa zobrazi aktualny tlak v
systéme; v druhom riadku zobrazi okamzitu frekvenciu motora. V tomto rezime sa da listovat’ cez hlavné menu
pomocou 3ipok alebo prepnat’ systém do pohotovostného rezimu (Stand-by) stisnutim prostredného tlacidla
L, On-Off«.

Ked’ sa jednotka Sirio nachadza v pohotovostnom rezime (Stand-by), erpadlo sa nespusti ani v pripade poklesu
tlaku pod nastaveni hodnotu ,,Pmin. Na ukoncenie pohotovostného rezimu znovu stladte prostredné tlacidlo.
Pridrzanim tlacidla ,,+“ bude ¢erpadlo uvedené do rezimu s maximom otacok a bude ignorovat’ ochranu chodu
napréazdno (tato funkciu pouzite na naplnenie Cerpadla pri prvom spusteni).

Zobrazenie napéatia a pradu: Na tejto stranke menu mozZno zobrazit' vstupné napatie do invertora a prid
spotrebovany motorom. Hodnota vystupného pridu do motora sa méze lisit' od hodnoty vstupného pradu,
pretoze invertor moduluje frekvenciu i napétie pre motor.

Zobrazenie teplot: Zobrazuje prevadzkovi teplotu invertora a pracovného modulu IGBT. Hodnoty tychto
teplot prispievaju Kk inteligentnému energetickému hospodareniu, ktoré obmedzuje hodnotu maximélnej
frekvencie motora pri dosiahnuti predalarmovych hrani¢nych hodnot.

Jazyk: Mozno zvolit' jazyk pouzivany v menu a v hlaseniach alarmov. Pouzite tla¢idla .+ a ,,—, ak si zelate
zmenit’ nastavenie parametra.



INSTALACNE PARAMETRE:

Tieto parametre st obsial
zariadenie uviest' do reZi
,=>>“na listovanie v okn
Moze sa stat, Ze sa vam

hnuté v skrytych strankach a mali by byt menené iba vo faze instalacie. Na pristup do tychto stranok musite

mu Stand-by a sG¢asne stlagit’ tla¢idla ,,+“ a ,—na 5 sekdnd. Po vstupe do skrytého menu pouzite tla¢idla ,,<<*a
ach a tlacidla ..+ a ,,—, ak si Zelate zmenit’ parametre. Na hlavnu stranku sa vratite stisnutim prostredného tlacidla.
niektoré parametre nezobrazia, ak nebude prislusna funkcia aktivovana.

Tz

2.8 bar

Pmax: Pomocou tohto parametra je moZné nastavit” hodnotu poZadovaného tlaku v zariadeni (maximalny tlak).
Pocas prevéadzky jednotka Sirio reguluje otacky elektrického Gerpadla podl'a skutoéného pozadovaného prietoku
asucasne tym udrziava tlak v zariadeni na konstantnej Grovni. V pripade, Ze bude hodnota Pmax nastavena
vy§sie, nez je maximalny vytlaény tlak Cerpadla, motor sa zastavi len pri aktivacii prietokového spinaca, lebo

jednotka Sirio zastavi erpadlo, ak rychlost’ prietoku vody nim prechadzajicej klesne pod minimalne nastavené

hodnoty (priblizne 2 litre/min.) bez ohl'adu na tlak dosiahnuty v systéme.

OF. =t.art
.5 bar

Spustenie pri rozdiele tlaku: Tento parameter umoziuje nastavenie rozdielu tlaku (poklesu) pri porovnani
s hodnotou Pmax na spustenie cerpadla. Pri otvoreni zariadenia akéhokol'vek typu sa &erpadlo nespusti, dokial
tlak systéme neklesne pod hodnotu Pmax 0 hodnotu, ktoré sa rovné rozdielu nastavenému v tomto parametre. Po
rozbehnuti motora sa bude rychlost’ jeho otacania regulovat’ tak, aby bola hodnota tlaku zachovana ¢o najblizsie

je aspoii 0,5 baru.

hodnote nastavenej v parametri Pmax. Minimalny nastavite'ny rozdiel medzi Pmax @ Pmin je 0,3 baru, odpordcany

Tlak pri chode naprazdno: Tento parameter ovplyviuje len prevadzku pri vypnutom prietokovom spinaéi. Tu
sa definuje minimélna hodnota tlaku, pri ktorej dochadza k zasahu systému ochrany proti chodu naprazdno pri
motore s maximalnou frekvenciou.

Hrani¢na hodnota tlaku: Tento parameter nastavuje hrani¢né hodnoty zasahu ochrany proti pretlaku. Zasah
ochrany proti pretlaku vypne invertor dovtedy, nez ho pouzivatel’ resetuje.

Pmax2: Tento parameter sa pouziva na nastavenie sekundarnej naprogramovanej hodnoty v zariadeni. Ked’ bude
pomocny kontakt (alebo vstup dosky pomocnych vstupov/vystupov) externe uzavrety, stane sa hodnota tlaku
Pmax2 novou naprogramovanou hodnotou, podla ktorej bude jednotka Sirio regulovat’ otacky elektrického erpadla.

Vypnutie pri rozdiele tlaku: Tento parameter umoZiuje nastavenie rozdielu tlaku (presahu) pri porovnani
s hodnotou Pmax Na okamzité vypnutie Gerpadla. Pocas beznej prevadzky plati, Ze ked’ sa ventily uzavrd,
Cerpadlo sa po ur¢itom ¢ase nastavenom v parametri ,.Casového oneskorenia“ vypne. V kazdom pripade vak
plati, ze pokial tlak systému presiahne hodnotu Pmax O vy3Siu nez nastaven( hodnotu vtomto parametri,

Cerpadlo sa zastavi okamzite, aby sa zabranilo pretlaku, ktory moze poskodit’ systém.

Jednotka merania Tu sa zadé jednotka merania: bar, alebo PSI.

o

H.3 AmFE

Imax: Tento parameter sa pouziva na nastavenie maximéalneho prudu odoberaného elektrickym ¢erpadlom v
beznych podmienkach, aby bolo zaistené zastavenie motora v pripade zvySenej spotreby. Motor sa zastavi aj
vtedy, ked’ je zobrazeny prid pocas chodu nizsi nez 0,5 A s naslednym prerusenim spojenia medzi motorom a
jednotkou Sirio. Cas zasahu bezpetnostného zariadenia proti pridovému prefazeniu je nepriamo Gmerny

sa na displeji automaticl

neddjde k nastaveniu ma:

pretazeniu pocas prevadzKy, preto mierne pretazenie spdsobuje, Ze asy zasahov s dlhsie, kym intenzivne

pretazenie spdsobf prerusenie rychlejsie. Pri zapnuti zariadenia, ak je parameter Imax nastaveny na 0,5 A (Standardné nastavenie vyrobcom),

ky zobrazi stranka, z ktorej mozno nastavit maximalne hodnoty pridu; nebude povolena Ziadna ¢innost, dokial
ximélnej hodnoty spotreby.

Fot.ace
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Smer rotacie (len pre trojfazovi verziu &erpadla): Tato obrazovka umoZiuje pouzivatelovi zamenit' smer
rotacie elektrického &erpadla bez upravy vodicov elektrického motora. Na Gpravu smeru rotacie motora pouzite
tlagidla .+ a ,—; smer indikovany $ipkou mé len indikativnu hodnotu a neodraza skuto¢ny smer rotéacie, ktory
musi byt overeny pracovnikom pri instalacii.




Min. fie.
25 Hz

Minimélna frekvencia: tento parameter definuje minimalnu frekvenciu, pri ktorej sa Serpadlo spusta a
zastavuje. Pokial’ ide o trojfazové ¢erpadla, odporu¢ame hodnotu 25Hz. Pri jednofazovych &erpadlach
odporu¢ame hodnotu 30Hz

Precitajte si takisto informécie od vyrobeu elektrického Eerpadla, aby ste urcili presnd hodnotu minimalnej
frekvencie, pri ktorej moze fungovat’ pripojeny elektricky motor.

Frekvencia pri zastaveni: iba v pripade prevadzky bez prietokového spinaca, tento parameter uréuje hodnotu

minimalnej frekvencie, pod ktorou sa motor zastavi. Po¢as nastavovania: ak sa dosiahne hodnota tlaku Pmax a

frekvencia motora je niZ8ia ako tato hodnota, meni¢ sa pokusi zastavit’ motor. Ak st vietky energetické siete

uzatvorené a tlak ostava na stabilizovanej urovni, tak bude ¢erpadlo riadne pozastavené. Ak sa erpadlo

nezastavi, skuste zvysit’ hore uvedenti hodnotu. Naopak, ak sa ¢erpadlo opakovane zapina a vypina, skiiste
zastavenia.

Menovita frekvencia motora: podra toho, aky typ motora pouZivame, moZno vybrat’ menovitii maximalnu
frekvenciu pri vystupe z menica (50 alebo 60 Hz). Pozor: nespravny vyber maximalnej frekvencie moze
sposobit’ poskodenie ¢erpadla; dokladne si precitajte technické uidaje od vyrobeu.

Frekvencia pri prepinani: nastavuje frekvenciu prepinania meni¢a. Mozno selektovat’ nasledujice hodnoty:
3, 5 a 10 kHz. Vysoké hodnoty frekvencie prepinania mozu znizit' hlu¢nost’ menic¢a a zabezpecit' plynulejsie
nastavenie motora; aviak moZu aj spdsobit’ vyraznejsie zohriatie elektronickej dosky, zvysenie
elektromagnetického rusenia a potencialne poskodenie elektrického motora (najma pri pouZiti vel'mi dlhych

kablov). Nizke hodnoty frekvencie prepinania st odportacané v pripade ¢erpadiel o strednych alebo velkych

rozmeroch, v pripade vi¢3ej vzdialenosti medzi meni¢om a motorom a v pripade vysokej teploty okolia.

Uprava frekvencie: tento parameter umoZiiuje nastavenie kladnej alebo zapornej odchylky maximalnej

Fre. kor.
B Hz

frekvencie vo¢i naprogramovanej menovitej hodnote. Nastavenie zapornej odchylky (do — SHz) méze byt’
uzitocné vtedy, ked’ si zelame obmedzit’ maximalny vykon elektrického Cerpadla a vyhnat' sa moznym
podmienkam pret'aZenia. Kladna odchylka (zvy$enie do +5Hz) moZe byt uZito¢né vtedy, ked’ sa vyzaduju
jemne vyssie vykony elektrického &erpadla. Pri zniZzovani maximalnej frekvencie sa neodporticaji zvlastne

opatrenia. Naopak pri jej zvySovani treba uvazovat’ nad vetkymi moznymi faktormi, konzultovat’ s vyrobcom elektrického erpadla a brat’

ohl'ad na maximélny prid

ktory dokaze samotny menic zniest’.

S.5tart

Soft-Start (postupné spustanie): Tato obrazovka sliZi na aktivovanie/deaktivovanie funkcie ,soft start“. Ak
je tato funkcia aktivna, Cerpadlo sa spust’a postupnym sposobom. Naopak, ak je funkcia neaktivna, ¢erpadlo sa
spusta vzdy pri maximalnych otackach v priebehu 1 sekundy; a aZ potom zagne nastavovat’ pocet otacok.

Typ &erpadla: umoziuje $pecifikaciu toho, ¢i je Cerpadlo jednofazového typu so spustiacim kondenzatorom
(1 X 230V) alebo trojfazového typu so zapojenim do trojuholnika (3 X 230V).

Frutsens
it

Snimat¢ prietoku: aktivuje alebo deaktivuje chod zabudovaného prietokového spinaca. Podla $tandardného
nastavenia je prietokovy spina¢ zaktivovany tak, aby bolo erpadlo pozastavené pri uzatvarani kohutikov,

pricom dochadza k zisteniu vynulovania prietoku pomocou meni¢a. Ten isty princip sa uplatiiuje pri ochrane
proti suchému chodu. M6Ze viak dojst’ k situaciam (napr. pri pouziti vody, ktora nie je dokonale ¢ista), ktoré

mdZzu nepriaznivo ovplyvnit’ riadny chod prietokového spinaca a zabranit riadnemu zastaveniu Cerpadla. Za

takychto podmienok je mozné deaktivovat’ prietokovy spina¢ a spustit’ zariadenie ,,Sirio* jedine pomocou informécii o tlaku a frekvencii. V
tomto pripade je nevyhnutné spravne nastavit’ parametre frekvencie zastavenia a parametre tlaku pri suchom chode, a to tak, aby bolo
zabezpecené riadne fungovanie meni¢a. Okrem toho, ked’ je prietokovy spina¢ deaktivovany, je nutné nainstalovat’ expanzni nadobu za
zariadenim ..Sirio* ako pomécku pri nastavovani tlaku vo faze vypinania; takymto spdsobom zabrafiujeme neustdlemu znovu spustaniu
Cerpadla, ale je nevyhnutné pravidelne kontrolovat’ hodnotu predbezného nabitia.

Fizenil

FrED

Pdvod povelu: nastavit’ riadiaci zdroj. Po nastaveni parametra na ,tlak“ bude chod regulovany automatickym
sposobom podla daného tlaku v systéme. Po nastaveni manualneho chodu je v§ak mozné ruéne ovladat
spustanie, zastavovanie a rychlost’ elektrického Cerpadla priamo cez klavesnicu. Pozor: pri manualnom chode
nie su aktivované ochranné mechanizmy stvisiace so suchym chodom a s obmedzenim tlaku. Tento rezim sa

mé pouzivat’ iba docasne a pod priamou kontrolou jedného pracovnika. Dévajte najvicsi pozor!

Fomkont..
1 <-

Pomocny kontakt: tento parameter umozZiiuje vyber funkcie, ktora ma byt spojena s pomocnym kontaktom.
NastaviteI'né hodnoty st nasledovné:

“1 <->” pomocny kontakt sa pouZiva na pripojenie dvoch zariadeni Sirio v ramci jednej zdvojenej skupiny natlakovania (Standardné

nastavenie od vyrobcu)

2 <= pomocny kontakt sa pouziva na dialkové ovladanie spustania a zastavovania elektrického erpadla

.3 X2* pomocny kontakt

sa pouZiva na ovladanie druhého nastavovacieho bodu tlaku (Pmax2).



-

itia Funkcia vstupu na karte 1/0: uréuje funkciu spojenu s digitalnym vstupom pomocnej karty 1/0 (dostupnej na

I ziadost).
L Nastavitené hodnoty st nasledovné:

T .M
1L

LOFF“  vstup deaktivovany

LERR.“ chybovy signal: pri uzatvarani pomocného vstupu sa ¢erpadlo okamzite zastavi a na displeji sa zobrazi , [Externa chyba“. Pouzivajte
tato funkciu, ak mienite zastavit’ meni¢ v pripade poruchovej podmienky pochadzajicej z vonkajsieho prostredia.

2 <-“ pomocny vstup sa pouziva na dialkové ovladanie spustania a zastavovania elektrického Gerpadla; ak je to isté nastavenie aktivne aj
pre parameter ,,Pomocného kontaktu®, bude potrebné zatvorit’ oba kontakty na spustenie motora (logika AND)

3 X2 pomocny vstup sa pouziva na ovladanie druhého nastavovacieho bodu tlaku (Pmax2); ak je to isté nastavenie aktivne aj pre
parameter ,,Pomocného kontaktu®. bude potrebné zatvorit’ jeden z dvoch kontaktov na ovladanie druhého nastavovacieho bodu (logika OR)

10 ot Funkcia vystupu na karte 1/0: ur¢uje funkciu spojent s digitadlnym vystupom pomocnej karty /O (dostupnej
" na ziadost).
astavite'né hodnoty s nasledovné:
Ni itelné hodnoty su nasledovné

LOFF“ vystup deaktivovany

LERR*“ chyba: vystup je deaktivovany (uzavrety kontakt) pri vyskyte akejkol'vek chyby v zariadeni Sirio

,,P.ON* &erpadlo v chode: vystup je aktivovany (uzavrety kontakt) vzdy, ked’ Sirio ovlida spustanie cerpadlo

LAUXS pomocné Eerpadlo: umoZituje ovladanie pomocného erpadla pri pevnej rychlosti, ktoré sa spusti vtedy, ked’ Siriom ovladané
cerpadlo uz nestiha uspokojit’ potreby systému. Vystup je aktivovany, ked’ frekvencia ¢erpadla dosiahne najvyssiu povolent hodnotu a tlak
klesne pod minimalnu hodnotu spustania. Pozor: nie je mozné zapojit’ zat'az nad 0,3A na vystupné relé! Informacie o spravnom pripojeni s
externym rozvadzacom najdete v dokumentacii, ktora bola dodana spolu s pomocnou kartou 1/0.

Oneskorené zastavenie: pomocou tohto parametra je mozné zadefinovat’ pocet sekund, po ktorych sa
Stor del elektrické cerpadlo ma zastavit’ po zatvoreni vietkych energii. Ak pri nizkych prietokoch zbadéte neustale
lEj Ej =, zapinanie/vypinanie Gerpadla, zvyste Gas oneskorenia vypnutia, aby sa stal cely chod rovnorodejsim. Zvysenie
. - tohto parametra moze byt’ uzitoéné aj v snahe vyhybat’ sa prili§ ¢astému zasahovaniu ochrany proti suchému
chodu, najma pri ponorenych erpadlach alebo v inych &erpadlach s tazsim priebehom samonasavania.
Nastavena hodnota vyrobcom je 10 sekind.

Casovy interval automatického vynulovania: ak pocas chodu elektrického ventilu dojde k doGasnému

FEE-E;.E-‘L. nedostatku vody pri nasavani, Sirio vypina napajanie motora, aby nedoslo k poskodeniu. Pomocou tejto
4B i obrazovky moZno nastavit’ po¢et minut, po ktorych zariadenie uskuto¢ni automatické opétovné spustenie s
11 1'Lri cielom zistit’ pripadné obnovenie dostupnosti vody pri nasavani. Ak je pokus ispesny, Sirio automaticky

ukon¢i stav poruchy a systém je opét’ funkény. V opa¢nom pripade bude nasledovat’ d’alsi pokus po vyprsani
rovnakého asového intervalu. Maximalny nastavitelny ¢asovy rozsah je 240 minat (odpor¢ana hodnota: 60 min.).

Podet skusok automatického vynulovania: tento parameter uréuje pocet pokusov, ktoré Sirio uskutoéni v
H .\,E?E.E?t. snahe vyriesit’ nidzového stavu zastavenia z dovodu suchého chodu. Po prekroceni tejto hranice sa systém
zastavi a je potrebné, aby zasiahol uzivatel’. Po nastaveni tejto hodnoty na 0 bude automatické vynulovanie

vyradené. Celkovy pocet pokusov sa rovna 20. Stlaéte tla¢idla + a — na zmenu hodnoty parametra.

Celkové automatické vynulovanie: po nastaveni tohto parametra na ON sa funkcia automatického

hl'adiska zapriinit' poskodenie systému a zariadenia ..Sirio*“. PouZivajte tato funkciu s najvy$Sou opatrnost'ou.




PARAMETRE VYSSEJ PRISTUPOVEJ UROVNE:

Tieto parametre sU pristupné len pracovnikom technického servisu. Pre pristup k tymto parametrom je nutné kontaktovat distributéra,

technické servisné stredisko alebo vyrobcu.

Nasledujlca tabulka uvadza zoznam parametrov vyssej pristupovej Grovne na referenéné ucely v pripade, Zze bude pozadovand asistencia

technického servisu.

OZNAC PARAMETER POPIS

3.0 Kalibrécia tlaku 0,0 bar Uskutoénenie Kalibrécie tlakového snimaca na 0 bar

3.1 Kalibrécia tlaku 5,0 bar Uskutoénenie Kalibrécie tlakového snimaca na 5 bar

3.2 Kalibracia prietokového | Uskutocnenie kalibracie prietokového snimaca
snimaca

3.3 Tlakova skiiska Testovaci signal aktualneho tlaku

3.4 Skuska prietokového spinaca Testovaci signal prietokového spinaca

35 Verzia softvéru Oznaceni verzie softvéru

3.6 Casova¢ napéjania Casova¢ napajania invertora

3.7 Casovac erpadla Casovat elektrického &erpadla

3.8 Posledné chyba Dennik na zaznamenanie poslednych chyb

3.9 Spustenie Pocitadlo spustenia ¢erpadla

4.0 Podporné napétie Podporné napétie pri 0 Hz

4.1 Chod naprézdno Casové oneskorenie pred aktivaciou ochrany pre nedostatok vody

4.2 Spustenie ochranného systému Zapnutie alebo vypnutie ovladania vzhl'adom na pocet spusteni za hodinu (kontrola
za hodinu tesnosti)

4.3 Ochrana proti zaneseniu Aktivacia, alebo deaktivacia kontroly, ktora umozni spustit’ ¢erpadlo po 24 hodinach

nedinnosti.

4.4 Obdobie ne¢innosti PWM Nastavenie pri ne¢innosti PWM

4.5 Ki Integralna konstanta na ovlada¢ PID

4.6 Kp Proporcionalna konstanta na ovlada¢ PID

4.7 Pomocny ¢as Pomocny ¢as pri maximalnej frekvencii s vypnutim mékkého Startu

5.0 Ta max Maximalna teplota prostredia

5.1 Tm max Maximélna teplota modulu IGBT

5.2 Redukény index Ta Frekvencny redukény index na teplotu prostredia

5.3 Redukény index Tm Frekvencny redukény index na teplotu modulu

5.6 Minimalne napétie Minimalna hrani¢na hodnota napajacieho napatia

5.7 Maximalne napétie Maximalna hrani¢né hodnota napéjacieho napétia

5.9 Premenna na ozivenie Vyber premennej na ozivenie pri zobrazeni procesnej hodnoty




v ALARMY

V pripade anomalii alebo porach systému sa na displeji_jednotky Sirio objavi jedno z nasledujucich hlaseni. Kazda chyba je kodovana
pismenom ,,E*, za ktorym nasleduje ¢islo od 0 do 13. Cislo zobrazené v zatvorkach ukazuje pocet vyskytov kazdej chyby. Na zrusenie
alarmu po vyrieSeni a odstrdneni pri¢iny vam zvy&ajne postaci stisn(t’ centralnu klavesu ,Reset* alebo prerusit’ elektrické napajanie na

niekol’ko sekund.
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EO — Nizke napatie: Indikuje, ze napéjacie napétie je prili§ nizke. Skontrolujte hodnotu vstupného napétia.

E1 - Vysoké napatie: Indikuje, Ze napajacie napétie je prili§ vysoké. Skontrolujte hodnotu vstupného napétia.

E2 — Skrat: Toto hlasenie sa zobrazi na displeji, ked’ nastane skrat na vystupe invertora; to sa moze stat’ po
chybnom zapojeni elektrického motora, pri poskodeni elektrickej izolécie kablov, ktoré spajaju elektrické
&erpadlo so zariadenim, alebo z dévodu poskodenia elektromotora &erpadla. Po zobrazeni tejto chyby je nutné ¢o
najrychlejSie nechat’ skontrolovat’ elektrické zariadenie odbornym persondlom. Chybu mozno vymazat' len
odpojenim pristroja od zdroja elektrického napéjania a vyrieSenim pri¢in danej poruchy. Pokus o spustenie

invertora pri skrate na vystupe méze spdsobit’ vizne poskodenia pristroja a mdze ohrozit' pouzivatel'a.
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E3 — Chod naprézdno: Toto hlasenie sa zobrazi, ked’ sa systém zastavi na zaklade nedostatku vody na vstupe
cerpadla. Ak bola aktivovana funkcia automatického resetu, uskuto¢ni jednotka Sirio automaticky rad pokusov,
aby overila novt dostupnost’ vody. Na odstranenie chybového hlasenia stlacte tlagidlo ,,Reset* uprostred.

E4 — Teplota okolitého prostredia: Tato chyba sa objavi, ak je prekrodena maximalna teplota invertora.
Skontrolujte podmienky ¢innosti invertora.

E5 — Teplota modulu: Této chyba sa objavi, ak je prekrodend maximalna teplota modulu IGBT invertora.
Skontrolujte podmienky €innosti invertora, predovietkym teplotu vody a spotrebu pridu &erpadla.

E6 — PretaZenie: Tento alarm sa zobrazi, ked’ spotreba cerpadla presiahla hodnotu maximalneho nastaveného
pradu v hodnote Imax; to moZe byt’ spdsobené prili§ intenzivnym pouZzivanim elektrického erpadla, pri sistavnom
restartovani Gerpadla v kratkych intervaloch, pri problémoch stvisiacich s vinutim motora alebo pri problémoch
s elektrickym pripojenim motora k jednotke Sirio. Ak sa tento alarm objavuje ¢asto, musi zariadenie skontrolovat’

E8 — Chyba sériovej komunikacie: Tento alarm sa moze objavit’ v pripadoch, kedy sa pouziva interna sériova
komunikacia na jednotke Sirio. Obrat'te sa na technicky servis.

E9 — Hrani¢na hodnota tlaku: Tento alarm zasiahne, ked’ bude prekroend maximalna nastavend hrani¢na
hodnota tlaku. Ak sa tato chyba objavuje opakovane, skontrolujte nastavenie parametra ,hrani¢na hodnota tlaku®.
Tiez skontrolujte iné podmienky, ktoré mohli spdsobit’ pretlak (napriklad Eiastoéné zamrznutie kvapaliny).

E10 — Externa chyba: Tento alarm sa zobrazi, ak po nastaveni funkcie externej chyby na doske pomocnych
vstupov/vystupov déjde k uzavretiu vstupného kontaktu typu 1/0.

E11 — Maximalny po&et $tartov za hodinu: Téato chyba sa zobrazi vtedy, pokial’ je prekrodeny maximélny pocet
pripustnych spusteni za hodinu. Skontrolujte, &i v systéme nedochadza k netesnostiam. Preverte zatazové
podmienky akychkol'vek pripadne nainstalovanych nadrzi.

E12 — Chyba 12V: Na internom nizkonapdtovom napajacom obvode bola zistend porucha. Zaistite kontrolu
zariadenia vyrobcom.

E13 - Chyba tlakového snimaéa: Tlakovy snima¢ zistil nespravnu hodnotu. Zaistite kontrolu zariadenia
vyrobcom.



INSTALACIA A ZAPOJENIE V ZOSTAVACH DVOCH TLAKOVYCH
JEDNOTIEK

INSTALACIA: Nainstalujte kazdd jednotku Sirio na vjtlacné vedenie prislusného
elektrického Cerpadla. Zapojte vystupnl pripojku kazdého invertora do vytladného
potrubia, bez akéhokol'vek spétného ventilu. Zapojte sacie potrubie elektrickych
Cerpadiel do privodného potrubia. Pred kazdé Cerpadlo vlozte spétny ventil, aby sa
zabrénilo vyprézdneniu &erpadla pri jeho zastaveni. Jednotka Sirio méze byt
instalovana vo vertikalnej i horizontalnej polohe.

PRIPOJOVACIE |

SVORKOVNICE ZAPOJENIE: Dve jednotky Sirio st spojené netienenym kablom 4x 0,5 mm2, ako je
znazornené na pripojenej schéme. Maximélna dizka kabla je 100 cm vratane
obnazenych koncov.

Je k dispozicii zostaveny spojovaci kabel so svorkami a &islovanim kablov (ref. SR-
CBL4X05-100). V pripade, ze nebude pripojeny ziaden kéabel, bude zariadenie
fungovat’ v samostatnom rezime.

RIADIACI REZIM: Ak zariadenie pracuje ako
RIADIACA JEDNOTKA, reaguje na zmeny tlaku 1.3 har
vsystéme a tym je schopné spistat a zastavovat’ r
, h > N R e |
Gerpadla a regulovat otacky na zaklade poziadavky L=Hd  mdd
na vodu zo systému.
PODRIADENY REZIM: Ak je zariadenie
1D PODRIADENOU JEDNOTKOU, zobrazia sa 2 pismena 4 B e
2 ,,5* na spodnom riadku displeja; v tomto rezime plati, ze 10 =
3 pokial’ ¢erpadlo prave bezi, zostava rychlost’ konstantna. = A
4 Ak je v3ak Cerpadlo zastavené, je jeho spusteniu branené =

aj v pripade otvorenia kohutov.

PREVADZKA: V momente zapnutia sa prvé zariadenie, ktoré prebera kontrolu nad druhym, stane RIADIACOU JEDNOTKOU, kym druhé
zariadenie pracuje ako PODRIADENA JEDNOTKA. Ked budd otvorené pouZivatel'ské spotrebice, spusti RIADIACA JEDNOTKA
Serpadlo, a ked’ dosiahne maximélne otacky a tlak systému bude niZsi neZ naprogramovana hodnota Prin, bude prevedené ovladanie na druhy
invertor, ktory sa stane novou RIADIACOU JEDNOTKOU, kym prvy invertor sa stane PODRIADENOU JEDNOTKOU a rychlost jeho
otacania zostane pevna. Pri postupnom uzatvarani pouzivatel'skych spotrebicov vypne druhé zariadenie ¢erpadlo a riadenie sa opét’ prevedie
na prvy invertor, ktory vypne elektrické &erpadlo, ked’ sa poziadavky na vodu zredukuju na nulu po uplnom uzavreti kazdého
pouzivatel'ského zariadenia. Po vypnuti elektrického Gerpadla sa rezim RIADIACEJ JEDNOTKY prevedie opét’ na druhé zariadenie, aby
bolo zaistené stale prepnutie cerpadla, ktoré sa spusti ako prvé. V pripade poruchy alebo chyby na jednom z dvoch invertorov prevezme
zariadenie, ktoré nevykazuje ziadnu chybu, automaticky rezim RIADIACEJ JEDNOTKY a zacne pracovat’ v samostatnom rezime.
Na aktivaciu zmenovej funkcie nie je nutné nastavovat’ akékol'vek parametre v menu, lebo jednotka Sirio automaticky zistuje pritomnost
sekundarneho zariadenia cez elektrické zapojenie.

Nastavené hodnoty Pmin 8 Dp start musia byt’ pre obidve zariadenia rovnakeé.

SIRIO X4

Prostrednictvom modulu rozhranie ,,Sirio X4 je mozno pripojit’ az 4 invertory jednotky Sirio. V tomto pripade nie si komunikaéné kable
priamo spojené medzi dvomi invertormi, ale st vicsinou pripojené k modulu rozhrania, ktory sa zapina sekvenénym spdsobom.

OCHRANNY MODUL
Aby sa predislo poskodeniu invertora, je k dispozicii ochranny modul a tento modul méze byt nainstalovany na napajacom vedeni. Tym sa

jednotky Sirio automaticky odpoja od elektrickej siete v pripade porlich napéjania. Ak potrebujete dalsie informacie, obratte sa
na autorizovaného predajcu.



? RIESENIE PRIPADNYCH PROBLEMOV:

v Ked’ je jeden z kohutov/vyvodov v zariadeni otvoreny, &erpadlo sa nespusti alebo sa spusti po niekorkych sekundach.

Nastavena hodnota Dp (rozdiel tlakov) je privysoka alebo bol za zariadenie nainstalovany spatny ventil. Skiste zvysovat hodnotu tlaku pri
spusteni Pmin a odstranit’ pripadny ventil namontovany za jednotkou Sirio. Zaistite spravnu ¢innost” extern¢ho spinacieho kontaktu.

v Zatvorenim kohatov/vyvodov sa ¢erpadlo zastavi, po chvili sa znovu spusti, ale zo zariadenia nebude ni¢ vytekat’.

Spustacia hodnota Dp (rozdiel tlakov) je nastavena prinizko, zvyste ju.

v Cerpadlo sa opakovane zapina a vypina.

Netesnost’ v rozvode vody. Skontrolujte tesnost’ vodovodného potrubia. Prostrednictvom displeja skontrolujte poklesy tlaku pri zatvorenych
kohdtoch. Skontrolujte mozné necistoty v spatnom ventile jednotky Sirio, ktoré brania dokonalému uzavretiu, pripadne ventil vycistite
stla¢enym vzduchom.

v Zariadenie ¢asto signalizuje rezim chodu naprazdno.

Vstupné potrubie Cerpadla sa pocas neaktivneho obdobia systému vyprazdiuje a tym brani riadnemu naplneniu &erpadla pri nasledujicom
spusteni. Ak je nainstalovany spatny ventil patového typu, skontrolujte jeho tesnost’.

v Zariadenie ¢asto signalizuje vysoké alebo nizke napétie.

Napéajacie napatie nemusi byt’ v stilade so Specifikaciami zariadenia, zaistite, aby kvalifikovany pracovnik preveril zhodu napéajacieho napatia
s0 $pecifikaciou.

v Zariadenie sa prehrieva a dochadza k zasahu ochrany proti prehriatiu.

Invertor uz neuskuto¢iiuje vymenu tepla svodou, ktord pretekd zariadenim, alebo je teplota precerpavanej kvapaliny prilis vysoka;
skontrolujte, ¢i nedoslo k vniknutiu cudzorodych telies, ktoré blokuju prietok vody, a v pripade potreby zaistite, aby zariadenie bolo
skontrolované vyrobcom.

v Nepravidelna prevadzka z dovodu zniZeného prietoku vody v Eerpadle.

Prietok ma nizke hodnoty, ktoré vedd k zastaveniu &erpadla a nie s zistitené pristrojom. Nainstalujte do systému mala vyrovnavaciu
nadobu (1 az 2 litre), aby bola zaistena vécsia pruznost’ systému a doslo k zniZeniu poétu restartov.

v Cerpadlo sa nevypne.

V systéme dochadza k podstatnej netesnosti alebo doslo k zaseknutiu spatného ventilu na zariadeni kvoli necistotdm; vyskUsajte pohnat
spatny ventil rukou a presvedgite sa, ¢i je pruzina schopna udrzat’ tesnenie.
Snimag¢ zistujdci poziciu ventilu je poskodeny, nechajte skontrolovat’ pristroj vyrobcom.

v Cerpadlo sa toéi na plné otacky, no jeho vykon je nizky.

Cerpadlo alebo kondenzator nie st spravne zapojené. Skontrolujte elektrické zapojenie zostavy.

chpadlo sa moze otacat’ opacne (trojfazovy model); skontrolujte smer rotacie a pripadne ho zmetite.

Cerpadlo je poskodené alebo priechodu vody brania cudzorodé latky.

v Ked’ systém poZaduje viac vody, zniZi sa tlak.

Tento normalny rezim je spdsobeny skuto€nostou, Ze zariadenie nie je schopné ovladat Cerpadlo nad krivku maximalneho vykonu;

po prekrodeni istého vykonu uz tlak nie je dorovnévany, lebo Cerpadlo bezi na maximum povolenych otacok. V tychto pripadoch je vhodné
nainstalovat’ ¢erpadlo s vy3§im vykonom.



« UDRZBA:

Jednotka Sirio bola navrhnuta tak, aby minimalizovala poziadavky na idrzbu. Na zaistenie dlhej Zivotnosti zariadenia je nutné dodrziavat
niz§ie uvedené pokyny:

- presvedgite sa, Ze zariadenie nie je prevadzkované pri teplote pod 3 °C; ak to nie je mozné, skontrolujte, Ze vietka voda z vnitra zariadenia
bola vypustena, aby sa predislo jej zmrznutiu a poskodeniu plastového telesa zariadenia;

- pokial’ je ¢erpadlo vybavené vstupnymi filtrami, pravidelne ich kontrolujte a ¢istite;

- vzdy sa presvedcite, Ze je kryt dobre uzavrety, aby sa zabranilo vnikaniu vody do krytu z vonkajsieho priestoru ;

- pocas dlhodobej ne¢innosti zariadenia odpojte systém od napajania a vypust'te zo systému vodu;

- nesnaZte sa, aby &erpadlo beZalo bez privodnej vody, lebo by to mohlo viest k poskodeniu &erpadla a jednotky Sirio;

- pred pouzitim zariadenia s akymikol'vek inymi kvapalinami nez s vodou kontaktujte vyrobcu;

- nevykonavajte ziadne ¢innosti, ked’ bude zariadenie otvorené;

- ¢akajte 3 minity pred odstranenim krytu zo zariadenia, aby sa mohli kondenzatory vybit..

AVAROVANIE: Toto zariadenie neobsahuje Ziadne suéasti, ktoré by mohli byt opravevané alebo nahradené koncovym
pouZivatePom. Z tohto dovodu sa odporiéa nesnimat” ochranny kryt z elektronickej dosky, pretoZe by to viedlo k prepadnutiu
zéaruky!



PROGRAMMERING:

v BESCHRIJVING VAN DE TOETSEN

e Pijl naar links: achteruit bladeren door de pagina's van de menu's

o Pijl naar rechts: vooruit bladeren door de pagina's van de menu's

4B, On-Off/Reset: schakelt het apparaat van de stand-by modus naar de werkingsmodus en reset de unit uit in geval
van alarmen en/of fouten.

Toets “+”: verhoogt de waarde van de parameter die in het display wordt weergegeven; maakt geforceerde werking op de
maximumsnelheid mogelijk zonder dat de beveiliging tegen droogdraaien wordt geactiveerd

0 Toets "-“: verlaagt de waarde van de parameter die in het display wordt weergegeven.

v STRUCTUUR VAN HET HOOFDMENU

Het hoofdmenu toont de bedrijfswaarden van de installatie: druk, actuele frequentie van de motor, ingangsspanning, uitgangsspanning van de
motor en interne temperaturen van de inverter. Daarnaast kan ook de taal worden geselecteerd.

@
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v BESCHRIJVING VAN DE PARAMETERS EN VAN DE SCHERMEN

HOOFDMENU:

Deze schermen zijn normaal gesproken toegankelijk wanneer het apparaat stroom krijgt.

Ti= 33°C
Ta= 33°C

Larauage
EH

Hoofdscherm: wanneerSirio normaal werkt, wordt in de eerste regel van het display de actuele, door het
systeem gedetecteerde druk weergegeven; in de tweede regel wordt de actuele frequentie van de motor getoond.
Vanuit deze condities is het mogelijk om door het hoofdmenu te bladeren met behulp van de pijlen of het
systeem in de “Stand-by” modus te schakelen door op de centrale “on-off”-toets te drukken.

Wanneer Sirio in stand-by is, wordt de pomp niet gestart, ook niet wanneer de druk onder de ingestelde “Pmin”
waarde zakt. Om de stand-by modus te verlaten, drukt u opnieuw op de centrale toets. Wanneer u de toets “+”
ingedrukt houdt, wordt de pomp op de maximumsnelheid gebracht en wordt de beveiliging tegen droogdraaien
genegeerd (gebruik deze functie om de pomp bij de eerste inschakeling te vullen).

Scherm spanning en stroom: op deze menupagina's kunnen de ingangsspanning van de inverter en de
stroomopname van de motor worden weergegeven. De waarde van de uitgangsspanning van de motor kan
afwijken van de waarde van de ingangsspanning, aangezien de inverter zowel de frequentie als de spanning
moduleert.

Scherm temperaturen: hier worden de interne temperatuur van de inverter en de temperatuur van de IGBT-
vermogensmodule weergegeven. De waarden van deze temperaturen dragen bij tot het intelligente beheer van
het vermogen dat de waarde van de maximumfrequentie van de motor beperkt op het moment dat bepaalde
vooralarmdrempels worden bereikt.

Taal: hier kunt u de taal van de menu's en van de alarmberichten instellen. Gebruik de toetsen + en — om de
waarde van de parameter te veranderen.



PARAMETERS INSTALLATEUR:

Deze parameters staan op verborgen schermen en moeten gewoonlijk alleen tijdens de installatiefase worden gewijzigd. Om toegang tot deze
pagina's te krijgen, moet u het apparaat in stand-by schakelen en de toetsen “+” en “- tegelijkertijd 5 seconden ingedrukt houden. Nadat u
het verborgen menu hebt geopend, gebruikt u de pijltoetsen “<<” en “>>" om door de schermen te bladeren en de toetsen “+” en “-“ om de
parameters te wijzigen. Om terug te gaan naar het hoofdscherm, drukt u op de centrale toets. Het is mogelijk dat bepaalde parameters niet
zichtbaar zijn, als de betreffende functie niet is geactiveerd.
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Pmax: via deze parameter kan de set-point waarde van het apparaat worden ingesteld. Dit is de waarde voor de
constante druk die men in de installatie wil verkrijgen (maximumdruk). Gedurende zijn werking regelt Sirio het
aantal omwentelingen van de elektropomp om dit aan te passen aan de daadwerkelijke vraag van de gebruikers,
en zorgt er zo voor dat de druk in de installatie constant wordt gehouden. In het geval er Pmax waarden worden
ingesteld die hoger zijn dan de maximale opvoerhoogte van de pomp, wordt de stop van de motor bij het sluiten

van de kranen hoe dan ook alleen gegarandeerd als ook de werking van de debietregelaar is geactiveerd, aangezien Sirio de pomp uitschakelt
die erdoorheen gaat onder de minimumwaarde (circa 2 liter/minuut) zakt, ongeacht de druk die in de installatie is

Delta P start: deze parameter stelt de negatieve drukdelta in ten opzichte van Pmax voor het starten van de
pomp. Bij opening van een willekeurige gebruiker, wordt de pomp niet geactiveerd zolang de druk in de
installatie niet is gedaald tot onder een Pmax die een waarde heeft zoals ingesteld in deze parameter. Nadat de
motor is gestart, wordt het toerental ervan zodanig geregeld dat de drukwaarde zo dicht mogelijk bij de in de
parameter Pmax ingestelde waarde wordt gehouden. Het kleinste verschil dat kan worden ingesteld tussen Pmax

r, de aanbevolen waarde is minstens 0,5 Bar.

Drukwaarde droogdraaien: deze parameter heeft alleen invioed bij het bedrijf met gedeactiveerde
debietregelaar. Bepaalt de minimumwaarde van de druk waaronder, met op maximumfrequentie werkende
motor, de beveiliging tegen droogdraaien wordt geactiveerd.

Limietdruk: met deze parameter wordt de limiet voor de activering van de overdrukbeveiliging ingesteld.
De activering van de overdrukbeveiliging blokkeert de werking van de inverter totdat de gebruiker een reset
uitvoert.

Pmax2: via deze parameter kan de waarde van het secundaire set-point van het apparaat worden ingesteld.
Wanneer het hulpcontact (of de ingang van de 1/0 hulpkaart) extern wordt gesloten, wordt de drukwaarde die is
ingesteld in Pmax2 het nieuwe set-point, op basis waarvan Sirio het aantal omwentelingen van de elektropomp
regelt.

Delta P stop: met deze parameter wordt de positieve druk-delta ten opzichte van Pmax ingesteld voor de
onmiddellijke stop van de elektropomp. Gedurende de normale werking wordt bij het sluiten van de kranen de
pomp gestopt na een tijd die is ingesteld in de parameter “vertraging stop”. Indien de druk in de installatie echter
hoger wordt dan de waarde Pmax van een delta die hoger is dan in deze parameter ingesteld, wordt de pomp
onmiddellijk gestopt om voor de installatie schadelijke overdruk te voorkomen.

Meeteenheid: selecteert de meeteenheid in BAR of PSI

Imax: door middel van deze parameter is het mogelijk de maximaal onder normale omstandigheden door de
elektropomp opgenomen stroom in te stellen, zodat de motor zelf gestopt wordt in het geval van een te hoge
opname. De motor wordt ook gestopt wanneer de gedurende de werking afgelezen stroom lager is dan 0,5 A als
gevolg van de onderbreking van de aansluiting tussen de motor en Sirio. De activeringstijd van de beveiliging
tegen te hoge stroomopname is omgekeerd evenredig met de omvang van de overbelasting die aan de gang is,

d.w.z. een lichte overbelasting leidt tot langere activeringstijden, terwijl een sterke overbelasting veel sneller tot onderbreking leidt. Bij de
inschakeling van het apparaat zal, als de parameter Imax is ingesteld op 0,5 A (fabrieksinstelling), in het display automatisch de pagina voor
instelling van de maximumstroom en er is geen handeling toegestaan voordat er een limietwaarde voor de stroomopname is ingesteld.
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Draairichting (alleen uitvoeringen voor driefase pompen): vanuit dit scherm kan de draairichting van de
elektropomp worden omgedraaid zonder de bedrading van de elektrische motor te veranderen. Om de
draairichting van de motor te veranderen, gebruikt u de toetsen “+” en “-*; de door de pijl aangegeven richting
dient louter ter indicatie en geeft niet de daadwerkelijke draairichting aan - deze moet in elk geval door de
installateur worden geverifieerd.

Minimumfrequentie: deze parameter bepaalt de minimumfrequentie waarmee de pomp wordt gestart en gestopt.
Voor driefasige pompen wordt een waarde van 25Hz aanbevolen, voor eenfasige pompen 30Hz.

Raadpleeg ook de informatie van de fabrikant van de elektropomp om te bepalen met welke minimumfrequentie
de aangesloten elektromotor kan werken.
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Stopfrequentie: alleen bij bedrijf zonder stromingsschakelaar bepaalt deze parameter de minimale
frequentiewaarde waaronder de motor wordt gestopt. Als tijdens de afstelling de drukwaarde Pmax wordt
bereikt en de motorfrequentie onder deze waarde ligt, zal de inverter proberen de motor te stoppen. Als alle
poorten gesloten zijn en de druk constant blijft, wordt de pomp op correcte wijze gestopt. Als de pomp niet
stopt, probeer dan deze waarde te verhogen. Als de pomp daarentegen voortdurend in- en uitschakelingscycli

uitvoert, probeer dan de waarde van de stopfrequentie te verlagen.
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Nominale motorfrequentie: afhankelijk van de gebruikte motor kan de maximale nominale
uitgangsfrequentie van de inverter (50 of 60 Hz) worden geselecteerd. Let op: een onjuiste selectie van de
maximumfrequentie kan schade aan de pomp toebrengen, raadpleeg de technische gegevens van de fabrikant
zorgvuldig.

Schakelfrequentie: stelt de schakelfrequentie van de inverter in. De selecteerbare waarden zijn 3, 5 en 10 kHz.
Hogere waarden van de schakelfrequentie kunnen het geluid van de inverter verminderen en een soepelere
motorafstelling mogelijk maken, maar kunnen leiden tot meer opwarming van de printplaat, een toename van
elektromagnetische storingen en mogelijke schade aan de elektromotor (vooral bij zeer lange kabels). Lage
schakelfrequentiewaarden worden aanbevolen voor middelgrote tot grote pompen bij lange afstanden tussen
inverter en motor en in geval van hoge omgevingstemperaturen.

Frequentiecorrectie: met deze parameter kan om een afwijking, positief of negatief, van de
maximumfrequentie van de geprogrammeerde nominale waarde worden ingesteld. Het kan nuttig zijn om een
negatieve afwijking (tot -5Hz) in te stellen wanneer u het maximumvermogen van de elektropomp wilt
beperken en mogelijke overbelasting wilt vermijden. De positieve verhoging (tot +5Hz) kan vereist zijn
wanneer de elektropomp iets hogere prestaties moet verrichten. Hoewel er geen bijzondere

voorzorgsmaatregelen zijn voor de verlaging van de maximumfrequentie, moet de verhoging ervan zorgvuldig worden overwogen na

raadpleging van de fabrikant en moet rekening worden gehouden met de maximumstroom die de inverter toelaat.
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Soft-Start (geleidelijk opstarten): vanaf dit scherm kunt u de functie “soft start” activeren of deactiveren.
Als deze functie is geactiveerd, wordt de pomp geleidelijk aan gestart; anders wordt de pomp altijd gedurende
1 seconde bij maximaal toerental gestart voordat de afstelling van het toerental plaatsvindt.

Pomptype: hiermee kan worden ingesteld of de aangesloten pomp van het type eenfase met startcondensator
is (1 X 230V) of driefase met driehoekschakeling (3 X 230V).

Stromingsensor: hiermee wordt de werking van de ingebouwde debietregelaar in- of uitgeschakeld. De
fabrieksinstelling van de debietregelaar is actief, zodat de pomp stopt bij het sluiten van de kranen wanneer er
geen stroming door de inverter meer wordt gemeten. Hetzelfde principe wordt gebruikt voor de beveiliging
tegen droogdraaien. Er kunnen echter omstandigheden optreden (bijvoorbeeld bij gebruik van water dat niet
perfect schoon is) die de goede werking van de debietregelaar kunnen beinvloeden, en het correct stoppen van

de pomp kunnen verhinderen. In deze omstandigheden is het mogelijk de debietregelaar uit te schakelen en de Sirio uitsluitend via de druk-
en fequentiegegevens te laten werken. In dat geval moeten de parameters m.b.t. stopfrequentie en drukwaarde droogdraaien op de juiste
wijze worden ingesteld voor een correcte werking van de inverter. Bovendien is het verplicht om, wanneer de debietregelaar wordt
uitgeschakeld, een expansievat na de Sirio te installeren om de drukregeling in de uitschakelfase te helpen en continu herstarten van de pomp
te voorkomen, waarbij de voorbelasting van het vat regelmatig gecontroleerd moet worden.

Commarnc

FrE=

voorzichtigheid is geboden

Hupz. Cor.
i <=

Herkomst bedieningsinstructie: hiermee wordt de bedieningsbron geselecteerd. Door de parameter op druk
in te stellen, wordt de werking automatisch geregeld op basis van de druk in de installatie. Door de manuele
modus te selecteren is het mogelijk de start, stop en snelheid van de elektropomp direct vanaf het toetsenbord
te bedienen. Let op: in de manuele modus zijn droogdraaibeveiliging en drukbegrenzing niet actief. Deze
modus mag slechts tijdelijk en onder rechtstreeks toezicht van een persoon worden gebruikt. Uiterste

Hulpcontact: met deze parameter kan de functie worden gekozen die aan het hulpcontact moet worden
gekoppeld.

De volgende waarden kunnen worden ingesteld:

“1 <->” het hulpcontact wordt gebruikt voor de verbinding van twee Sirio-apparaten binnen een dubbele drukgroep (fabrieksinstelling)
“2 <- het hulpcontact wordt gebruikt voor het op afstand bedienen van het starten en stoppen van de elektropomp
“3 X2” het hulpcontact wordt gebruikt om een tweede set-point van de drukwaarde (Pmax2) te bedienen.



K Input-functie op de 1/0-kaart: bepaalt de functie die aan de digitale ingang van de 1/0-hulpkaart (op
1.0 iri. aanvraag leverbaar) wordt gekoppeld.
DFF De volgende waarden kunnen worden ingesteld:

“OFF* ingang uitgeschakeld

“ERR.“ foutsignaal: bij sluiting van de hulpingang wordt de pomp onmiddellijk gestopt en op het display verschijnt de tekst “Externe fout™.
Gebruik deze functie indien het nodig is de inverter te stoppen in geval van een externe fout.

“2 < de hulpingang wordt gebruikt om het starten en stoppen van de elektropomp op afstand te bedienen; als dezelfde instelling ook voor
de parameter “Hulpcon.” actief is, moeten beide contacten worden gesloten om de motor te starten (AND-logica)

“3 X2” de hulpingang wordt gebruikt voor het bedienen van een tweede set-point van de drukwaarde (Pmax2); als dezelfde instelling ook
voor de parameter “Hulpcon.” actief is, moet een van de twee contacten worden gesloten om het tweede set-point te bedienen (OR-logica)

I "|:| l:ILJt- Output-functie op de 1/O-kaart: bepaalt de functie die aan de digitale uitgang van de 1/0-hulpkaart (op
¢ - aanvraag leverbaar) wordt gekoppeld.
OFF

De volgende waarden kunnen worden ingesteld:

“OFF“ uitgang uitgeschakeld

“ERR.“ fout: de uitgang wordt ingeschakeld (gesloten contact) bij een willekeurige fout in de Sirio

“P.ON*“ pomp in werking: de uitgang wordt ingeschakeld (gesloten contact) elke keer dat Sirio het starten van de pomp bedient
“AUX“  hulppomp: hiermee kan een hulppomp op vaste snelheid worden bediend die wordt gestart wanneer de door de Sirio bediende
pomp niet meer in staat is aan de eisen van de installatie te voldoen. De uitgang wordt ingeschakeld (gesloten contact) wanneer de
pompfrequentie op de maximaal toegestane waarde ligt en de druk onder de minimale startwaarde daalt. Let op: het is niet mogelijk een
hogere belasting dan 0,3 A op het uitgangsrelais aan te sluiten! Raadpleeg de bij de 1/0-hulpkaart geleverde documentatie voor de juiste
aansluiting op een extern bedieningspaneel.

Vertraging bij stop: via deze parameter kan worden bepaald na hoeveel seconden de pomp wordt gestopt na

S‘t,.ljF" I:iE' ] sluiten van alle gebruikers. Indien bij lage stromingen de pomp voortdurend wordt in- en uitgeschakeld, de
e vertraging bij uitschakeling verhogen om de werking gelijkmatiger te maken. Het verhogen van deze
lEj L] Ej Sed; parameter kan ook nuttig zijn bij het elimineren van een te frequente activering van de beveiliging tegen

droogdraaien, vooral bij dompelpompen of pompen die problemen hebben met de zelfaanzuiging. De
fabrieksinstelling is 10 seconden.

Interval auto-reset: indien er tijdens de werking van de elektropomp tijdelijk geen water in de aanzuiging is,

EE?'\_—TE?t. schakelt Sirio de voeding naar de motor uit om beschadiging ervan te voorkomen. Via dit scherm kan worden
= . ingesteld na hoeveel minuten het apparaat een automatische start uitvoert om te controleren of er weer water
L2 mMin in de aanzuiging aanwezig is. Als de poging slaagt, komt Sirio automatisch uit de foutconditie en wordt de

werking van het systeem hersteld; is dit niet het geval dan wordt na hetzelfde tijdsinterval nog een poging
uitgevoerd. Het maximaal instelbare interval is 240 minuten (aanbevolen waarde 60 min.).

- . Aantal tests auto-reset: deze parameter bepaalt het aantal pogingen dat Sirio uitvoert om een stopconditie
e, door droogdraaien te verhelpen. Nadat deze limiet is overschreden stopt het systeem en moet de gebruiker
ingrijpen. Door deze waarde op nul in te stellen, wordt de auto-reset uitgeschakeld. Het maximaal aantal
toegestane pogingen is 20. Bedien de toetsen + en — om de waarde van de parameter te wijzigen.

-

I3 testsz

Volledige automatische reset: door deze parameter op AAN in te stellen, wordt de functie voor automatische
Reaz et 4 h ; ; .

PRim = reset actief, naast het droogdraaien, voor elke fout die op de installatie mocht optreden. Let op: een
£111 NFE automatische en niet gecontroleerde reset van enkelen fouten (bijvoorbeeld overbelasting) kan op den duur
TLLL LA

schade aan de installatie en aan de Sirio veroorzaken. Gebruik deze functie met de grootst mogelijke
voorzichtigheid.



GEAVANCEERDE PARAMETERS:

De geavanceerde parameters zijn alleen toegankelijk voor de technische assistentie. Om toegang tot deze parameters te krijgen, dient u
contact op te nemen met de dealer, met een technisch servicecentrum of met de fabrikant.

Onderstaande tabel geeft een overzicht van de geavanceerde parameters dat dient ter referentie in het geval van technische assistentie.

REF. PARAMETER BESCHRIJVING

3.0 Drukkalibratie 0.0 Bar Kalibreert de druksensor op 0 Bar

3.1 Drukkalibratie 5.0 Bar Kalibreert de druksensor op 5 Bar

3.2 Kalibratie stromingsensor Voert de kalibratie van de stromingsensor uit

3.3 Druktest Test signaal actuele druk

3.4 Test debietregelaar Test signaal debietregelaar

3.5 Software Release Release van de software

3.6 Tijd voeding Timer voeding inverter

3.7 Tijd pomp Timer werking elektropomp

3.8 Laatste fout Register van de laatste fout die zich heeft voorgedaan

3.9 Starts Teller aantal starts pomp

4.0 Vhboost Spanningshoost bij 0Hz

4.1 Vertraging droogdraaien Vertraging voordat de beveiliging tegen ontbreken van water wordt geactiveerd

4.2 Beveiliging starts per uur Activering of deactivering van de controle op het aantal starts per uur (controle
verliezen)

4.3 Bescherming tegen blokkering Start de pomp na 24 uur van inactiviteit

4.4 Dead time PWM Instelling dead-time PWM

4.5 Ki Integratieve constante PID-regeling

4.6 Kp Proportionele constante PID-regeling

4.7 Boost-tijd Boost-tijd op maximale frequentie met gedeactiveerde soft start

5.0 Ta max Maximale omgevingstemperatuur

5.1 Tm max Maximumtemperatuur IGBT-module

5.2 Index reductie Ta Index van reductie van de frequentie op omgevingstemperatuur

5.3 Index reductie Tm Index van reductie van de frequentie op temperatuur module

5.6 Minimumspanning Minimumlimiet voedingsspanning

5.7 Maximumspanning Maximumlimiet voedingsspanning

5.9 Debug-variabele Selectie debug-variabele voor weergave proceswaarden




v ALARMEN

In geval van problemen of storingen in de installatie, verschijnt één van de volgende schermen in het display van de Sirio. ledere fout heeft
een code die begint met de letter “E™, gevolgd door een nummer van 0 tot 13. Het nummer dat tussen haakjes wordt aangegeven staat voor
het aantal maal dat de fout zich heeft voorgedaan. Om een alarm te resetten, nadat de oorzaak ervan is verholpen, is het meestal voldoende
om op de centrale “reset”-toets te drukken of om voor enkele seconden de elektrische voeding te onderbreken.
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EO - Lage spanning: duidt op een te lage voedingsspanning. Controleer de waarde van de ingangsspanning

E1 - Hoge spanning: duidt op een te hoge voedingsspanning. Controleer de waarde van de ingangsspanning

E2-Kortsluiting: dit bericht verschijnt in het display wanneer er zich kortsluiting voordoet in de uitgang van de
inverter; dit kan gebeuren na een onjuiste aansluiting van de elektrische motor, bij beschadiging van de
elektrische isolatie in de kabels die de elektropomp verbinden met het apparaat of door een defect van de
elektrische motor van de pomp. Wanneer deze fout wordt aangegeven, bent u verplicht om het elektrische
systeem zo snel mogelijk na te laten kijken door een specialist. De fout kan alleen worden verwijderd door het
apparaat los te koppelen van de elektrische voeding en de oorzaken van het defect te verhelpen. Proberen om de

inverter opnieuw te laten starten terwijl er kortsluiting in de uitgang is, kan ernstige schade aan het apparaat veroorzaken en een bron van
gevaar voor de gebruiker vormen.
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E3-Droogdraaien: dit bericht verschijnt wanneer het systeem wordt gestopt als gevolg van het ontbreken van
water in de pompaanzuiging. Als de auto-reset functie is geactiveerd, zal Sirio automatisch pogingen doen om te
controleren of er weer water aanwezig is. Om de foutconditie op te heffen, drukt u op de centrale “reset™-toets.

E4-Omgevingstemperatuur: de fout verschijnt als de maximale interne omgevingstemperatuur van de inverter
werd overschreden. Controleer de bedrijfsomstandigheden van de inverter.

ES5-Temperatuur IGBT-module: de fout verschijnt als de maximale temperatuur van de IGBT-module van de
inverter werd overschreden. Controleer de bedrijfsomstandigheden van de inverter, met name de
watertemperatuur en de stroomopname van de pomp.

E6-Overbelasting: dit alarm verschijnt wanneer de stroomopname van de elektropomp de maximumstroom
heeft overschreden die is ingesteld in de waarde Imax; dit kan gebeuren als gevolg van extreem zware
bedrijfsomstandigheden van de elektropomp, bij voortdurend herstarten met zeer korte tijdsintervallen ertussen,
bij problemen in de motorwikkelingen of als gevolg van problemen in de elektrische aansluiting tussen de motor
en Sirio. Als dit alarm vaak optreedt, kunt u de installatie het beste laten controleren door de installateur.

E8-Seriéle fout: dit alarm kan optreden in geval van een fout in de interne seriéle communicatie van Sirio. Neem
contact op met de technische assistentie.

E9-Limietdruk: het alarm treedt op in geval van overschrijding van de ingestelde maximumdruklimiet. Als de
fout vaak optreedt, dient u de instelling van de parameter “P limiet” te controleren. Kijk ook naar andere
omstandigheden die tot overdruk geleid kunnen hebben (bijvoorbeeld gedeeltelijke bevriezing van de vloeistof).

E10-Externe fout: dit alarm wordt weergegeven wanneer, na de functie voor externe fout te hebben ingesteld op
de 1/0-hulpkaart, het 1/0-ingangscontact wordt gesloten.

E11-Maximum aantal starts/uur: de fout wordt gegeven wanneer de toegestane limiet voor het aantal starts per
uur wordt overschreden. Controleer de installatie op eventuele lekken. Controleer de voorbelasting van een
eventueel geinstalleerd vat.

E12-fout 12V: er heeft zich een fout voorgedaan in het interne laagspanningsvoedingscircuit. Laat het apparaat
nakijken door de fabrikant.

E13-fout druksensor: de drukwaarde heeft een waarde gedetecteerd die niet correct is. Laat het apparaat
nakijken door de fabrikant.



INSTALLATIE EN AANSLUITING IN DUBBELE DRUKGROEPEN

INSTALLATIE: installeer iedere Sirio op de persleiding van de betreffende
elektropomp. Sluit het uitlaatverbindingsstuk van iedere inverter aan op de collector
van de persleiding zonder er terugslagkleppen tussenin te installeren. Verbind de
aanzuigleidingen van de elektropompen met de gemeenschappelijke
inlaatverzamelleiding, waarbij voor iedere pomp een terugslagklep wordt aangebracht
om te voorkomen dat hij leegstroomt wanneer hij wordt gestopt. Sirio kan zowel in
verticale als in horizontale positie worden gemonteerd.

MORSETTIERA DI
COLLEGAMENTO
CCONNECTION TERMINAL

BORNIER DE
RACCORDEMENT

AANSLUITING: de aansluiting tussen de twee Sirio-apparaten vindt plaats door
middel van een niet-afgeschermde kabel van 4x0,5 mm? zoals in het schema
hiernaast. De maximumlengte van de kabel is 100 cm inclusief de gestripte gedeeltes.
Er is een voorgeassembleerde verbindingskabel beschikbaar met klemmen en
nummering van de kabels (code SR-CBL4X05-100). Als er geen enkele kabel wordt
aangesloten, werkt het apparaat op autonome wijze.

’ MASTER STATUS: wanneer het apparaat de status
|. . El BHH MASTER  heeft, is het gevoelig voor de
drukschommelingen in de installatie, en is het dus in
staat om de elektropomp te starten en te stoppen en het
toerental ervan te moduleren op basis van de watervraag

=l 1"
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van de installatie.

SLAVE STATUS: wanneer het apparaat de status

1 ([D GD 1 SLAVE heeft, verschijnen er twee letters S in de

2 % % % 2 onderste regel van het display; in deze conditie wordt, 1 L] B EHR
3 3 als de pomp in werking is, het aantal omwentelingen - .
4 4 constant gehouden; wanneer de pomp daarentegen = 4EIH25

stilstaat, wordt het starten ervan verhinderd, ook in het
geval de kranen worden geopend.

WERKING: op het moment van inschakeling verkrijgt het eerste apparaat het commando over het andere en krijgt de status “MASTER”,
terwijl het andere apparaat “SLAVE” wordt. Bij het openen van de gebruikers start het “MASTER” apparaat de pomp en geeft, bij het
bereiken van de maximale rotatiesnelheid en met de druk in de installatie lager dan de ingestelde waarde voor Pmin, de controle over aan de
tweede inverter die de nieuwe “MASTER” wordt, terwijl de eerste “SLAVE” wordt en zijn rotatiesnelheid vast blijft. Naarmate er meer
gebruikers worden gesloten, zal het tweede apparaat de pomp stoppen en de controle over de installatie weer doorgeven aan de eerste
inverter; deze zal zijn eigen elektropomp stoppen op het moment waarop de wateropname nul wordt omdat alle gebruikers volledig gesloten
zijn. Na de stop wordt de status van “MASTER” aan het andere apparaat doorgegeven, zodat er een voortdurende afwisseling is van de pomp
die als eerste wordt gestart. In het geval van een storing of fout van één van de twee inverters, neemt de andere automatisch de status van
master aan en begint op onafhankelijke wijze te werken. Om de uitwisselingsfunctie te activeren, is het niet nodig om parameters in te stellen
in het menu; Sirio detecteert namelijk zelf de aanwezigheid van een secundair apparaat via de elektrische aansluiting.

De geprogrammeerde waarden voor “Pmin” en “Dp start” moeten voor beide apparaten gelijk zijn.

SIRIO X4

Er kunnen maximaal 4 Sirio inverters worden aangesloten via de interfacemodule “Sirio X4”. In dit geval worden de communicatiekabels
niet rechtstreeks aangesloten tussen de twee inverters, maar worden deze allemaal aangesloten op de interfacemodule, die hen op sequentiéle
wijze activeert.

BEVEILIGINGSMODULE
Om schade aan de inverter te voorkomen, is er een beveiligingsmodule leverbaar die op de voedingsleiding moet worden geinstalleerd en die

in staat is om Sirio automatisch van de netspanning af te koppelen als er problemen in de netvoeding zijn. Neem contact op met een erkende
dealer voor meer informatie.



? MOGELIKE PROBLEMEN:

v Bij het openen van één van de kranen van de installatie, start de pomp niet of start hij pas na een aantal seconden

De ingestelde DeltaP waarde is te hoog of er is een terugslagklep in het circuit na het apparaat gemonteerd. Probeer de waarde van de

startdruk Pmin te verhogen en elimineer alle kleppen die eventueel in het circuit na de Sirio zijn gemonteerd. Controleer of het externe
activeringscontact correct werkt.

v Bij het sluiten van de kranen stopt de pomp, maar hij start opnieuw na enkele ogenblikken, zonder dat er lekken in de installatie
zijn

De waarde “Dp start” is te laag, verhoog deze waarde.

v De pomp schakelt voortdurend in en uit

Lekken in de installatie. Controleer de verschillende hydraulische aansluitingen. Controleer in het display op eventuele drukverliezen bij
dichtgedraaide kranen. Controleer de terugslagklep van de Sirio op eventueel vuil dat verhindert dat de klep perfect sluit en blaas de klep zo
nodig schoon met perslucht.

v Het apparaat geeft vaak de toestand ‘droogdraaien’ aan

De aanzuigleiding van de pomp loopt gedurende periodes van inactiviteit van het systeem leeg, waardoor de pomp bij een volgende start zich
niet kan volzuigen. Controleer de afdichting van de eventuele voetklep.

v Het apparaat geeft vaak de toestand 'lage of hoge spanning’ aan

De voedingsspanning is mogelijk niet conform de specificaties van het apparaat; laat dit nakijken door een specialist.

v Het apparaat raakt oververhit en de beveiligingen tegen te hoge temperatuur worden geactiveerd

De inverter is niet langer in staat om warmte af te geven aan het water dat door het apparaat stroomt, of de temperatuur van de gepompte
vloeistof is te hoog; controleer op de aanwezigheid van vreemde voorwerpen die de doorstroming van het water blokkeren en laat het
apparaat eventueel nakijken door de fabrikant.

v De pomp werkt onregelmatig als de waterdoorstroming heel klein is

De stroomsnelheid heeft te lage waarden, het apparaat kan de doorstroming niet detecteren waardoor de elektropomp wordt gestopt.
Installeer een klein expansievat (1-2 liter) om het systeem elastisch te maken en het aantal herstarts te beperken.

v De pomp stopt niet

Er zijn grote lekken in de installatie of de terugslagklep van het apparaat is geblokkeerd als gevolg van vuil; probeer de terugslagklep te
bewegen met uw vingers en controleer of de veer in staat is om de klep gesloten te houden.
De sensor die de stand van de klep detecteert is defect, laat het apparaat nakijken door de fabrikant.

v De pomp draait op de maximumsnelheid, maar de prestaties zijn slecht

De aansluiting van de pomp of van de condensator is niet correct; controleer de elektrische bedrading.
De pomp draait in tegengestelde richting (driefase model); controleer de draairichting.
De pomp is beschadigd of er zijn vreemde voorwerpen die het doorstromen van het water belemmeren.

v Wanneer er veel water aan de installatie vraagt, wordt de druk lager

Dit is een normale situatie, die te wijten is aan het feit dat het apparaat niet in staat is om de pomp tot boven zijn maximale vermogenscurve
te forceren; het gevolg hiervan is dat nadat een bepaald debiet is overschreden, de druk niet gecompenseerd wordt omdat de pomp al op het
maximaal toegestane aantal omwentelingen draait. In dergelijke gevallen is het goed om een pomp te installeren die hogere prestaties kan
leveren.



% ONDERHOUD:

Sirio is zo ontworpen dat het onderhoud tot een minimum is beperkt. Om het apparaat zo lang mogelijk in goede staat van werking te
houden, dient u onderstaande aanwijzingen in acht te nemen:

- voorkom dat de temperatuur van het apparaat onder de 3° C zakt; als dit niet mogelijk is, dient u ervoor te zorgen dat al het water uit het
binnenste van het apparaat is afgevoerd om te voorkomen dat het water bevriest en zo de plastic behuizing van het apparaat beschadigt;

- als de pomp is uitgerust met filters in de aanzuiging, dient u regelmatig te controleren of deze schoon zijn;

- verzeker u er altijd van dat het deksel goed gesloten is en dat de kabeldoorvoeren goed zijn aangespannen, om te voorkomen dat er water
van buitenaf naar binnen dringt;

- koppel het apparaat van de netspanning en voer het water af wanneer het systeem voor lange tijd inactief zal blijven;

- forceer de pomp niet om te werken wanneer er geen water in de aanzuiging is: hierdoor zouden zowel de pomp als de Sirio schade
oplopen;

- alvorens het apparaat te gebruiken met vloeistoffen anders dan water, advies vragen aan de fabrikant.

- geen werkzaamheden uitvoeren bij geopend apparaat

- alvorens het deksel van het apparaat te verwijderen, 3 minuten wachten om het afvoeren van de condensators toe te staan

A LET OP: het apparaat bevat geen onderdelen die door de eindgebruiker gerepareerd of vervangen kunnen worden. Wij raden u
daarom aan om het beschermdeksel van de elektronische kaart niet te verwijderen om te voorkomen dat de garantie komt te
vervallen!



[MPOI'PAMYBAHHA
v OIUC ®YHKILI KHOIIOK

o Crpinka, CIpsIMOBaHa BJIiBO: TIEPEropTae CTOPIHKM MEHIO Y 3BOPOTHOMY MOPSIIKY
o Crpiika, CIPsIMOBAHa BIPABO: IEPETOPTAE CTOPIHKH MEHIO BIIEPE]

% ON-OFF/Reset (YBIMK.-BUMK./Ilepe3aryck): mepeMHKae NPUCTPIii 3 PEKHMy HEPryBaHHs, a TAaKOXK IEPE3aBaHTAXYE HPHCTPil
TCIIs CUTHATTY TPUBOTH Ta/abo mpu 3601,

0 KHomka «+»: 36iIblIye mapaMeTp, NOKa3aHHil Ha eKpaHi, a TaKOK 3MYIIye HAacOC MPAIIoBAaTH 3 MAKCHMAJIBHOKO TIPOJYKTHBHICTIO Oe3
YBIMKHEHHsI 3aXHCTY BiJl CYXOr0 XOy.

° KHorka «—»: 3MeHIIye mapameTp, IoKa3aHHuil Ha eKpaHi.

v OINC ®YHKIIA KHOIMOK

o CTpim(a, CrpsaMOBaHa BJ'IiBO: neperoprae CTOpiHKH MCHIO Y 3BOPOTHOMY MOPAIAKY
o Crpiika, CIPsMOBAHa BIIPABO: IEPETOPTAE CTOPIHKH MEHIO BIIEpe]|

@ ON-OFF/Reset (YBIMK.-BUMK./ITepe3aryck): mepeMHKae MPHCTPIiil 3 PeKHMy YepryBaHHs, a TAaKOXK Iepe3aBaHTaXye HPHCTPiit
ITiCIIs CHTHAITY TPUBOTH Ta/abo mpH 3001,

o KHO]’IKH «tnr '36i.|'l]:l.l]y€ napameTp, TMOKa3aHU| Ha EKpﬂHi, a TaKOXK 3MYIIYE HACOC MPAIOBATH 3 MAKCUMAJIbHOIO "pO}Z[yKTI/IBHiCTlO 633
YBIMKHEHHS 3aXHCTY Bill CyXOTo XO1y.

0 KHomKa «—»: 3MeHIIye napameTp, MoKa3aHHii Ha eKpaHi.

v CTPYKTYPA TOJIOBHOI'O MEHIO
TonoBHE MEHIO BioOpakae poboUi MapaMeTpy CHCTEMH: THCK, 4aCTOTY CTPYMY JABHTYHA HACOCA, BXiJHY HANPYTy, BUXIAHUH CTPYM ABHUTYHA
Hacoca Ta TemIiepaTypy BcepeanHi inepropa. Ha cropiHKax roJlioBHOro MEHIO MOKHA TaKOK BUOPATH MOBY POGOTH 3 IIPUCTPOEM.
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v OIIMC MTAPAMETPIB TA EJIEKTPOHHUX CTOPIHOK MEHIO
T'OJIOBHE MEHIO:

11i mapameTpu MOKHa 3MIHUTH, KOJIU HPUCTPIil yBIMKHEHO.

TosioBHA cTopiHka: KoM Sirio 3HAXOIUTBCA y CTAHAAPTHOMY POOOUOMY PEXKMMi, MEPUINIi PANOK Ha eKpaHi
1_ EF]E BioOpakae NOTOYHMH THCK; a APYrHil — NOTOYHY YaCTOTY HANpYrH, LIO NOJAETHCS HA JBUIYH Hacoca. Y

EiHE' TAKOMY PEeXKUMi KOPUCTYBAY 3a JOIOMOTIOI0 KHOIIOK Kypcopy MOXKe MEepeiTH 10 Pi3HUX CTOPIHOK MeHI0; abo 3a
JIOTIOMOTO}0 KHOTIKM 0n-0ff, po3TaIioBaHoi B IIEHTpi, EPEHTH B PSXKUM YCPTYBaHHS.

Komn Sirio 3HaXOmUTbCS B PEKMMI 4EPryBaHHs, HACOC HE yBIMKHETBCS, HABIThb SIKIIO THCK BIAJE HIDKYE 32

4 e % al ) ;
1.1 BHF BcTaHOBJIeHY BenuuuHy «P miny». I1lo6 BuiiTH 3 peXXUMy 4epryBaHHs, 3HOBY HATHCHITb KHOIIKY B LICHTPL
S‘t__ar“'d—b'd SIKIO KHOTKA «+» YTPUMYETBCS, HACOC MOYMHAE MPAIIOBATH HA IPaHUYHINA POOOYil MIBUAKOCTI, IPU IHOMY

Bi}]K}TK)‘{aETbCS{ 3axXMCT Bi}'[ Cyxoro xoay (BHKOpHCTOByﬁTC 1 beHKlli}O JUIs 3allOBHCHHS Hacoca l'li]'l yac
MEepLIOro 3aIycKy).




Ti= 35°C
Ta= 33°C

Larn3usde:

Hanpyra Ta cuiia cTpymy: Ha Il CTOPiHIli MEHIO BiOOPaXkaroThCsA 3HAYCHHS BXIiJIHOI HATIPYTH JI0 iHBEpPTOpA
Ta CTPYM, IO CHOXKHBAETHCA HACOCOM. BemmumHa BHXiIHOI CHIM CTpyMy /IO Hacoca MOXe Bi/pi3HATHCH Bil
BXIIHOT CHJIH CTPYMY, OCKUIBKH IHBEPTOP MOIYIIIOE HE TUIBKU YACTOTY, ajle i HAIpPyry.

TemnepaTypa: TyT BioOpakaeThcs TeMIepaTypa BCepeinHi iHBepTopa Ta cuitoBoro Moxyist IGBT. 3naueHHs
IUX TEMNEpaTyp CHpUAIOTH iHTEJ’lEKTyHJ'Il:HUMy yﬂpaBﬂiHHK} JKUBJICHHAM, SKE 06MC)KyF 3HAYCHHA
MaKCHMAJIbHOT YaCTOTH JABUT'YHA IIpH }JOCﬂFHCHHi nepeuanapiﬁl—mx YCTaBOK.

Mosa (Language): kopucTyBad MO)ke BHOpAaTH MOBY MEHIO Ta CHTHAJIBHHX IOBIIOMJICHB. 3a JOMIOMOTOK
KHOIIOK «» 1 «—» MOXKHA 3MIHUTH BCTAHOBJICH] TApaMeTpH.

OAPAMETPH, 1O 3AJIAKOTHCS ITPH MOHTAKI:

1i mapameTpy MOXyTh OyTH 3Haii[IeHi Ha CXOBAHHMX CTOPIiHKAX i 3a3BH4aii BOHM NOBUHHI OyTH 3MiHEHi JiuuIe npu MoHTaxi. [l noctymy 1o
IHX CTOPIHOK MepeBEAiTh NPHUCTPiil B PeXKHM YepryBaHHs Ta yTPHMYiiTe HATHCHEHHMH OJHOYaCHO KHOMKHK “+” Ta “-* IpOTATOM 5 CeKyHI.

ITicnst TOTO, SIK BH JICTAHETECh CXOBAHOTO MEHIO, BUKOPHCTOBYHTE KHONKH “<<” Ta “>>" 1Isl IeperopTaHHs CTOPIHOK Ta KHOIKH “+” Ta

s 3MiHn napamerpis. 1llo6 moBepHYTHCh Ha TOJOBHY CTOPIHKY, HATHCHITH LEHTpanbHy KHONKy. Jlesiki mapameTrpu MoikKyTh He
BioOpakaTHCs, IKIIO BiANOBiIHY GyHKIiI0 He yBIMKHEHO.

Fras
3.8 BAR

HAcOC, KONHM MOTiK BOJAH, IO MPOXOAMTh 4epPe3 HBOTO, MAJA€ HIDKYE Mi
JIOCSATHYTOTO THCKY B CHCTEMI.

OF. st.art.
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Pmax: ueii mapamerp 103BoJIs€ HAJAIITYBATH 3HAYeHHs ycTaBKu. Le mocriiiHe 3Ha4eHHs THCKY, 10 Mae OyTH
B cucremi (MakcumaneHuii THck). Ilix wac pobotu Sirio perymoe 00epTH €NeKTPHYHOTO Hacoca, mob
aanTyBaTH iX 10 (haKTHUHOT HEOOXiTHOI BUTPATH, TAKUM YMHOM MATPUMYIOYH TIOCTIHHMH THCK y CHCTEMi.
Ko HeobxinHo BCTaHOBHTH Pmax Ha 3Ha4eHHs, IO NEPEBHIIYe MAKCHMAIbHHIl HaIip HACOCA, BUMKHEHH:
IBUTYHA NIPH 3aKPHTTi KpaHAa rapaHTOBAHO, JIMIIE SKIIO aKTHBOBAHO NATYHK TOTOKY, OCKUIBKHM Sirio BHMIKae
MaTbHOTO 3HA4YeHHs (MPHOMHM3HO 2 JI/XB) HE3ANEKHO BiX

Jenbta P mycky (Delta P start-up): 1eii napameTp BCTaHOBIIOE Bi'€eMHY AeNbTY (PI3HHLIO) THCKY 10 Pmax
JUIst 3amycKy Hacoca. IIpu BiZKpHTTi Oyab-KOTO BOZOPO3GIPHOro KpaHy HAcoC He 3allyCTHThCS, HOKH THCK Y
CHCTEMi He BIajie Hkye Pmax Ha 3HaYeHHs, 110 TOPIBHIOE IEMbTi, BCTAHOBIIEHII y iboMy mapamerpi. ITicas
3aMyCKy ABMIyHa po0OYa WBUAKICTE 00EPTaHHS KOHTPOIIIOETHCS, LI00 MATPUMYBATH 3HAYCHHS THCKY SIKOMOTa
6umrKde 10 BCTAaHOBJIEHOro B mapameTpi Pmax. MiniManbHa pisHuus Mibk Pmax i Pmin cranosuts 0,3 Gap,

PeKoMeHIoBaHe 3HaueHHs — He MeHe 0,5 Oap.

THCK CHPANIOBAaHHs 3aXuCTy Bix cyxoro xoay (Dry-running pressure): ueii napamerp BIUIMBAa€ Ha poGoTy
JIMIIE IPYU BUMKHEHOMY JATYUKY MOTOKY. BCTallOBin Minimam.ue 3HAYEHHS THUCKY, HUKYE SIKOTO CIIpalboBYe
3aXHCT Bijl CYXOro xoy (pu MakCHMaJIbHill 4acTOTi ABUrYHA).

I'panuune 3aavenns Tucky (Pressure limit): ueit mapamerp BCTAHOBITIOE MOPIr U BTPYYaHHS 3aXHCTY Bil
HaJMIPHOTO THCKY. 3aXHCT Bill HAZMIPHOTO TUCKY 3YIIHHSAE IHBEPTOP, 10OKH KOPUCTYBA HE CKHHE 10ro.

Pmax2: ueii napamerp 103BoJis€ BBOAMTH IPYry YCTaBKY MAaKCHMaJIbHOTO THCKY. Koim JONOMDbKHHI KOHTAKT
(abo BXi JOMOMDKHOI IUIATH BBOJY/BHBOJY) 3aKpHTO, 3HAYEHHS THCKY Pmax2 crac HOBHM 3aJaHHM
3HAYCHHSM, BIIMOBIZHO JI0 sIKOTO Sirio perymoe 06epTH eneKTpoHacoca.

Jeabra P 3ynunku (Delta P stop): ueil mapaverp BCTaHOBIIOE MO3WUTHBHY AEIbTY THCKY 10 Pmax s
HETaifHOTO BIAK/IIOYEHHS Hacoca. 3a HOPMaIbHOT PoOOTH, IPU 3aKPUTTI KPAHIB HACOC 3YMHHSIETHCS Yepes dac,
BCTaHOBJICHHUIT y l'lapilMeTpi ((38TpI/IMKa SYMHAHKH». v 6y}'[b-${KOMy BHUIAJKY, AKIIO THCK Y CVICTCMi TIEPEBHIILY€E
3HaueHHs Pmax Ha BCIIUYHMHY JCIIBTH 6i}'ﬂ:ﬂly 3a BCTAHOBJICHY B [IbOMY I'[apaMETpi, HacoC HeraiHo 3YNUHHUTHCSA,
1100 YHHUKHYTH HAMIPHOTO THUCKY, SIKHH MOJKE IOLIKOJUTU CHCTEMY.

Omunnus BumipioBanns (Unit of measurement): BuGepite oauunio BumiptoBanus B Oap (BAR) aGo
(ynr/kB. mroiim) PSI.

ImaX: lICﬁ TIapaMeTp J103BOJIAE BCTAHOBHTH MAKCHMAJbHY CHIIY CTPYMY, IO CIIOKHBAETHCA CICKTPUIHHUM
Hacocom y 3BUYAITHUX yMmMoBax Ta 3YyNMHHHTH JBUIYH Y pai}i Ha]’[MipHO]‘O TIOTJIMHAHHSA. )lBM]‘yH TaKOXK
BHUMMKAETBCS, SKIIO 3HAYECHHS CTPYMY I1iJ yac pobotu crae Hiwkue 0,5 A (npu 1bOMY 3'€IHAHHS MIXK JIBUIYHOM
i Sirio Oyne nepepsano). Yac cnpaubOByBaHHs 3aXMCTy HPUCTPOIO Bill NEPEBAHTAKEHHS OOEPHEHO
nponopuiﬁﬂuﬁ 3HAYCHHIO MOTOYHOTO NMEPEBAHTAKCHHSA, TOMY HCBCIIMKC TICPCBAHTAKCHHA MPHU3BCIC /10 GiHLIIIOT



3aTPUMKH 4acy BiK/IIOYCHHS, a Oilblll 3Ha4yHE NEpPEeBaHTAKECHHSA NPUCKOPUTH 4Yac BimkmoueHHs. ITicns akTuBaiii MpUCTPOIO, AKIIO
napamerp Imax BcranoBieHo Ha 0,5 A (3aBOJIChKE HAalaIITYBaHHA), HA JMCILIC] aBTOMATHYHO BiIOOPakKaeThCs CTOPIHKA HalalTYBaHb
MAaKCHMAJILHOTO CTPYMY, 1 KO/HI Ail HE JO3BOJISIOTHCS, JOKH He Oye BCTAHOBJICHO IPAHHYHE 3HAYCHHS CIOKUBAHOTO CTPYMY.

-
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Ly
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H oGepranns (Rotation direction) (tinbku auist TpudasHoi Bepcii Hacoca): Leil ekpaH 103BoJIsE
KOPHCTYBaueBi 3MiHMTH HanpsMOK OOepTaHHs eNeKTPHYHOTO Hacoca Oe3 3MiH Yy MPOBOJLI €leKTPOIBUIYHA.
106 3miHuTH HampsMOK OOEpTaHHS JBHI'YHA, BHUKOPUCTOBYHTE KHOMKH «+» 1 «-»; HampsMOK, BKa3aHMi
CTPUIKOIO, MA€ CyTO yMOBHE 3HA4eHHsl i He BinoOpaxkae (AKTHUHOTO HANPAMKY OOepTaHHsA, SKHiI Mae
NepeBipUTH MOHTAKHHK.

Minimanbna yacrora (minimum frequency): ueii napamerp BU3Ha4ae MiHIMAJIbHY 4acTOTY, TP SKil HacOC
3aIyCKAeThCs Ta 3yMUHACThCA. [l TpudasHUX HACOCIB PEKOMEHAYEThCs 3HaueHHs 25 I'u, mws oguodasHux
HacociB — 30 T'u. Takox 3BepHiThes 10 iH(OpMaIlii, HaJaHOT BUPOOHHKOM ENIEKTPOHACOCa, 00 BU3HAYNTH, HA
AKOMy MiHIMalIbHOMY 3Ha4€HHi YaCTOTH MOJKE MPAIIOBATH MiIKIFOYCHHH eIEeKTPOIBUTYH.

YacroTa 3ynMHKH Hacoca (Stop frequency): TilbkM KoM JATYMK MOTOKY He akTuBoBaHo. Lleil mapamerp
BHU3HA4Ya€ MiHIMaJIbHE 3HAYEHHS 4aCTOTH, HHIKYC SKOrO JBHUI'YH 3YINHUHHUTHCSH. HIJJ 4Jac HaJallTyBaHHA, SAKIIO
JOCATHYTO MaKCHMAaJIbHOT'O THCKY Pmax, a 4YacToTa JABMI'YHAa HHK4YC LbOro 3HAYCHHA, iHBCpT(}p 3YIIHHUTH
JIBUTYH. SIKIIO BCi BOZOPO36IpHi KPaHU 3aKPHTO, @ THCK 3a/IMINAETHCA MOCTIHHMM, HACOC 3YMMHUTBCA IITATHO.
SIKIO HAacoC He 3YNMHHSAEThCA, CrpoOyiiTe 3GINBIIMTH 1ie 3HA4eHHA. | HAaBNAKW, SKIIO HACOC BUKOHYE

Ge3nepepBHi WHKIIN 3aMMyCKy Ta 3yMHHKH, CIPOOYITE 3HU3NTH 3HAYCHHS YaCTOTH 3yHHKH.

Hominanpna wuacrora asuryna (nominal motor frequency): samexso Bix TOro, sIKHii IBHUTYH

Hl::ll"'l- -F' =" BHKOPHCTOBYETBCSI, MOXKHA BHOPAaTH MaKCHMaJbHy HOMIHAIbHY BHXiIHY 4acToTy iHBepropa (50 abo 60 I'u).
SEj HE VBara: HempaBuIbHHUIT BHOIP MaKCHMAanbHOI YacTOTH MOXKE MPHU3BECTH A0 MOMIKO/DKEHHS HAcOCa; YBaXKHO

03HAHOMTECs 3 TEXHIYHHMMH TaHUMH BHPOOHHKA.

Yacrora nmepemukannsi (Switching frequency): BcranoBite yactoTy nepemukaHHs iHBepTopa. JlocTymHi
3HaueHHs 3, 51 10 kI'u. Binbur BUCOKi 3HAUYEHHS YaCTOTH MEPEMHKAHHS MOXKYTh 3MEHILINTH IIIyM iHBEpTOpa Ta
3a0e3neunTH OUIbII TUIABHE PEryNIOBAHHs ABHIYHA, alleé MOXYTh CIHPHYMHHMTH MiIBHINCHHS TEMIEPaTyph B
©JIEKTPOHHIii IUIaTi, 30UIbIICHHS eIeKTPOMArHiTHUX MEPEeIIKOJ i MOTEeHIHHE MOIKOUKEHHS eleKTPOIBUIyHA
(ocoGmuBO 3 joBrHMH KaGensivu). Husbki 3HAYEHHS YaCTOTH NMEPEMHUKAHHS PEKOMEHIOBAHI JUI CepeiHiX i

BEJIMKHX HACOCIB, [Ie € BEJMKA BiICTaHb MK IHBEPTOPOM i IBUT'YHOM a00 BHCOKA TEMIEPaTypa HABKOJIHIIHBOTO CEpeI0BHIIA.

K yacrorn (Frequency correction): meil mapamerp 103BOJIsi€ BBECTH BiIXWJICHHs, Bix’emHe abo

P

Fre. cor. JI0/IaTHE, MAKCHMAaJIbHOT YaCTOTH MOPIBHSHO 3 BCTAHOBICHUM HOMIHATBHUM 3HaYeHHSAM. Mosxke OyTH KOPHCHO
= BCTAHOBHTH Bif’€MHE BinxwmineHHs (10 —5 T'm), sKm0 HOTPIOHO OOMEKHTH MaKCHMAalbHY MOTYXKHICTh
LI

CJIEKTPUYHOTO Hacoca Ta YHUKHYTH MOXKIHUBOIO TEPEBAHTANKECHHS. Harowmicts Moxe 3118/406]1'1’14(:51 JloJlaTHE
Biaxmienns (10 +5 '), Koy noTpibHa Aeuio BHIIA IPOIYKTHBHICTh eIeKTpuyHOro Hacoca. Hemae ocobiamBux

3aCTEPEKEHb MIOAO0 3HIDKCHHS MaKCHMaIbHOI 4YacTOTH, B TOi 4ac, sIK ii 30UIBIIGHHS CIJ PETENbHO OLIHWTH MIC/Is KOHCYIbTallii 3
BHPOOHHKOM €JICKTPHYHOTO HACOCA Ta 3 YpaxyBaHHIM MaKCHMAIbHOTO CTPyMY, SIKHil MIATPUMYE iHBEPTOP.

TlnaBumii myck (Soft-Start): weit expan 103Boisie KOPUCTYBayeBi aKTHBYBAaTH a00 [€aKTHBYBATH (YHKLIO

o start «IaBHOTO TycKy». Komn st hyHKiis akTHBHA, HACOC 3aIyCKAa€ThCS MOCTYIIOBO; HABIIAKH, 3aITyCK 3aBXKIH
i BiOyBa€ThCS HA MAKCHMATBHUX 06€pTax MpOTAToM | CeKyH/IH 710 TI0YaTKy PerymioBaHHs 00epTiB.
[ mp—— Tun Hacoca: yCTaHOBITh THIT HAacoca, MiKITIOYEHOT0 10 Sirio, ogHO(a3HOro 3 myckoBHM KoHAeHcaTtopom (1 X
H ,_":.:_'_,::_“ . 230 B) abo tpudasHoro 3 ninkmodenHsM y TpukyTauk (3 X 230 B).
1Al okl
JMaruuk noroky (flow sensor): akrusye aGo neaktuBye BOYIOBaHMil JATYMK I[OTOKY. 32 3aBOACHKHM
—1 .
= HAJIAIITYBAHHSM JaT4UK [OTOKY AaKTHBHHIl, TOMy HACOC 3YIHHSETbCS, KOJIM KIANAHH 3aKPUBAKOTHCS,
5 (= y Y y Y]
oM BHSABIIAIOUN OOHYJICHHS MOTOKY uepe3 iHBepTop. Llei ke NpHHIKMI BUKOPHCTOBYETBCS JUIA 3aXHCTY Bill CyXOro

xoy. Y Oyap-IKOMy BHIIaJKy MOXYTh BUHHKHYTH yMOBH (HAmpHKIaJ, BHKOPHCTAHHS HEAOCTaTHBO YHCTOI
BOJIH), SIKi MOXKYTb HOPYLINTH IIPaBHIbHY poOOTY JaTUMKa MOTOKY, LIO 3aBAJUTh NPABUILHOMY 3yIHHEHHIO

Hacoca. Y IMX yMOBaX MO’KHA BHUMKHYTH JAaTYMK THCKY Ta KepyBaTu Sirio BHKIIOYHO 3a iH(popMawieio mpo THCK i yactory. Y LbOMY
BHITAJIKy BaXKIJIHBO MPABHIIBHO BiIPETYTIOBATH MMAPAMETPH YaCTOTH 3YIHHKH Ta THCKY CyXOTro X0y Ui edekTHBHOI poboTh iHBepTopa. Kpim
TOr0, KOJIM JATYHK MOTOKY BUMKHEHO, HCOOXiJHO BCTAHOBHMTH TiIPOAKyMYIISTOP 0Apa3y micis Sirio, mo0 JOMOMOITH PEryTioBaTH THCK
KOJIM_HACOC 3YIMHEHO Ta YHUKHYTH Oe3nepepBHUX MOBTOPHUX 3armyckiB Hacoca. Ilepiojuuno nepesipsiite nonepeniii THCK B MOBITPsHii
Kame| 0aKYMYJISTODA.

Pesxnm kepysanust (Command origin): Bubnpae pexunm kepyBaHHs. SIKiio mapamerp BcTaHoBIeHo Ha PRES
(TUCK), poboTa peryIioeTbesi aBTOMATHYHO 32 TUCKOM y CHCTeMi. B iHIIOMY BHIAaKy, KO BCTAHOBIIEHO
PY4YHHI PEKHM, MOXKHA BPYYHY KEPyBaTH 3allyCKOM, 3YNHHKOK Ta MIBUIKICTIO EIEKTPHMYHOIO HAcoca
6e3nmocepeIHBO 3a JOMOMOTOI0 KIIaBiaTyp. YBara: B pydHOMY PEKHMi 3aXHCT BiJl CYXOr0 X0y Ta 0OMEKEHHS
THCKY He akTuBHi. Lleil peXuM clil BUKOPHCTOBYBATH JIMIIE THMYACOBO Ta Hil Ge3nocepelHiM KOHTpoieM
oAy, BynpTe MakCHManbHO YBaXKHI i 4ac [MX omepauiii!

Cormatd
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_ Jlonomizxumii kontakt (Auxiliary contact): sukopucroByiite wneil mapamerp, o6 BuOpaTH QyHKIIO,
Ho . CoR MOB’513aHy 3 JONOMDKHHM KOHTAKTOM; MOKYTb OyTH BCTAHOBJICHI HACTYIIHI 3HAUCHHSL:

i «1 <->» NONOMDKHMIT KOHTAKT BUKOPUCTOBYETHCS UL 3 €HAHHS BOX HPUCTPOIB Sirio B crapeHiit OycrepHiit
HACOCHIil CTaHIiT (3aBOJIChKI HATAIITYBAHHS).
«2 <-» JIONIOMDKHMI KOHTaKT BUKOPHCTOBYETHCS IS TUCTAHIIHHOTO KePyBaHHS IyCKOM/3YIHHKOIO HAcoca.
«3 X 2» IONOMDKHHIT KOHTAKT BUKOPUCTOBYETBCS ISl KEPYBAHHS APYTHM 3alaHHM 3Ha4eHHIM THCKY (Pmax2).

1 WS

B DyHKIis BXiTHOr0 CHIHAJIY HA NUIATi BBOXY/BMBOAY. BH3HaYae (YHKIIIO, TOB’s13aHy 3 LU(POBUM BXOJOM
I .-"ll:l 1F1. JIOTIOMDKHOT IJ1aTH BBO/1y/BHBOJLY (IOCTYITHA HA 3aMOBJICHHS).
== BcranoBieHi 3HaYEHHS
Bxin «OFF» (BHMKHEHO).
Curnan nomunku «ERR»: micns 3akpuTTs JIONOMDKHOrO BXOIy HAcOC HEraifHO BHMKHETBCS, a Ha EKpaHi
3’sBuThest «External error» (3oBHiwmus nommika). Bukopucrosyiite 1o (GyHKILi0, SKIO HEOOXIAHO 3YNHHUTH IHBEPTOP YEPEe3 30BHILIHIO
MOMHJIKY.
«2 <-» JIONOMDKHHH BXiJl BUKOPHCTOBYETBCS JUISl JHMCTAaHIIHHOTO KEpPyBaHHsA IyCKOM i BIIKIIOYEHHSM eNeKTPOHAcoCa; SKIIO TaKe X
HaJIaIITYBaHHS TAKOXK aKTHBHE JUIsi napameTpa "*Aux. Con', HeoOXiHO 3aMKHYTH 06H/IBa KOHTAKTH, 100 3aIlyCTUTH JABUTYH (y1oridHe I)
«3 X 2» JONOMDKHHI BXiZl BUKOPHCTOBYETBCS! JUIsSl KEPYBAHHsI APYTUM 3a[aHHM 3HAYeHHsM THCKy (Pmax2); sKILO Take X HalalITyBaHHs
TaKOX aKTHBHE Uit mapamerpa ""Aux. Con', HeoOXiIHO 3aMKHYTH OJMH i3 ABOX KOHTAaKTiB JUIs KEPYBAHHS APYrHM 3aJaHUM 3HAYCHHAM
(noriune ABO).
DyHKIis BUXITHOT0 CHrHATY HA NJIaTi BBOAY-BHBOIY: BUOEDITh QyHKIIiI0, OB’ s13aHY 3 IH(POBHM BHBOJIOM
1.0 out JIOTIOMDKHOT [UIaTH BBO/y-BUBO/LY (JOCTYITHA HA 3aMOBIICHHS).

GF-F MoxyTb OyTH BCTAaHOBJICHI HACTYTTHI 3HAYCHHS:
«OFF» (BUXi/l BAMKHEHO).
«ERR» (moMmuiIKa): BUXi aKTUBYETHCS (3aAMKHYTHI KOHTAKT) 3@ HAsIBHOCTI Oy/1b-s1K0T0 36010 B Sirio.
«P.ON» (Hacoc y poGoTi): BUXiJ aKTUBYEThCS (KOHTAKT 3aKPUTHIA), KOJIM Sirio KOHTPOJIIOE 3aIycK Hacoca.
«AUX» (IOMOMDKHHI HACOC): I03BOJISE KEPYBaTH JOMOMDKHUM HACOCOM i3 3aJaHOK0 IIBHAKICTIO, SIKMIl 3aIlyCKa€ThCs, KOIM HACOC, SKUM
Kkepye Sirio, Ginble He MOjKe 3a10BOJBLHATH MHOTPeOHM CHCTeMH. BHXin aKTHBYEThCs (3aKPHTHI KOHTAaKT), KOJIH 4acTOTAa HACOCA JIOCATAE
MAaKCHMAaJIbHO JIOITYCTHMOTO 3HA4EHHs, a THCK Iaja€ HIDKYe MiHIMAIBbHOTO 3HAYEHHs 3allyCKy. YBara: 0 BUXiHOrO KOHTAKTY HE MOXKHA
MIAKII0YaTH HaBaHTakeHHs Bumie 0,3A! 3BepHIThCS [0 NOKYMEHTALii, 0 MOCTAYA€ThCs 3 JOMOMDKHOK IUIATOK BBOJY/BUBOAY, 1100
J3HATHCS PO MPABUIBHE MiAKIIOYEHHS 10 30BHIIIHBOTO MYJIbTa KEPYBAHHS.

3arpumka synunkn (Delay on stop): ueil mapamerp 103BOJIS€ KOPHCTYBaueBi BCTAHOBHTH, Yepe3 CKiIbKH

S‘t_,|:|F=-. dE' ] CEKYHJ eJICKTPHYHHII Hacoc 3yMHHAETHCS MICIsA 3aKPUTTS BCIX BOAOPO3OipHMX KpaHiB. Skmio GesmepepBHi
1Ej . EEE-E"IZ- nepe3arycki Hacoca 3yMOBJICHI HU3bKOIO BUTPATOIO BOJH, 30UIBLITE 3aTPUMKY 3YIHHKH, 1100 3p0OHTH poOoTy

6itbm piBHOMIpHOIO. Takok Moke OyTH KOPHCHHM 30UIBIIMTH Led Mmapamerp, 06 YHHKHYTH HaIMipHO
YacTOTrO BTPYJaHHS 3aXMCTY Bil CyXOTO X0y, OCOOMHBO JUIS 3aHYPEHHX HacociB abo HacociB i3 mpobnemamu
CaMOBCMOKTYBaHHSI. 3aBOJICbKE HAAIITYBAHHS CTAaHOBUTH 10 CEKyHI.

InTepBai aBTOMaTHYHOrO mepesamycky (Auto-reset-interval): sikuio mizy yac poGOTH eIeKTPUYHOTrO Hacoca

FEEEE_EL Oy/ie BUSIBIIGHO THMYACOBY BiICYTHICTh BOJM Ha BXOi, Sirio BUMKHE )HBJICHHS IBUTYHa, 1100 YHHKHYTH ${0ro
15 0] 1 ¥ MOIIKO/KEHHs. Ha 11boMy ekpaHi MOXHa BCTAHOBUTH, CKilTbKH XBHIIMH NPHUCTPIll 3aTMIIATHMETECS 3YMTHHCHUM
nepe/l BUKOHAHHAM aBTOMATHYHOTO MEPEe3aIyCKy JUIsl IepeBipKH HasBHOCTI BOxM Ha BXoui. Skio crpoba Oyne
BJaJIolo, Sirio aBTOMATHYHO BHiile 3i CTaHy NMOMHJIKHM, i CHCTEMa BiIHOBHTH HOPMaJbHy POOOTY; iHaKIIe
HacTynHa crnpoba Oyne 3aificHeHa dyepe3 TOM cammii MPOMDKOK uacy. MakcHMabHHI BCTAHOBJIEHHMIl iHTEpBanm CTaHOBHTH 240 XB.
(pexomen oBaHe 3HadeHHs 60 XB.).

Kinbkicrs cnpod aBromaTnynoro mepesamycky (Auto-reset test n.): ueil napamerp BCTaHOBIIOE KUIbKICTH
EE"EE"‘L cnpo, siki Sirio0 BUKOHa€, 100 3aMyCTUTH HAcoC, 3YMHHEHHUI Yepe3 poboTy Hacyxo. ITicis nepeBHILeHHs i€l

:; + = KiJTLK()CTi Cl'[p()6 CHCTEMAa BUMHKAETHCA i ITOTpiﬁHC BTpY4YaHHS KOpHUCTYyBa4ia. HKU.IO 1€ 3HA4YCHHS BCTAHOBJICHO

= s «0», (yHKIis aBTOMaTHYHOIO Iepe3alycKy BHMKHeHa. MakCHMalbHO J03BOJIeHa KilbKicth crpo6 - 20.
BHKOPHCTOBYHTE KHOIIKH «+» | «—», 11100 3MIHUTH 3HAYEHHS [TapaMeTpa.

— R Topnmii aBromaTmunmii mepesanmyck (Total automatic reset): komm BcraHoBneHo 3HauenHs ON

PeseT. (yBIMKHEHO), (YHKIlisI aBTOMATHYHOI'O Iepe3alycKa akTUBHA Ul Oy[b-SKOi MOMIJIKI BHSBICHOIO CHCTEMOIO,

FL 1'1 ] . []FF' Ha JIOIATOK /10 CYXOTO XOJy. 3aCTepeKeHHs: aBTOMATHYHE Ta HEKOHTPOJILOBAHE CKUJIAHHS JIESKUX MOMUIOK

HAMPUKIAJ, IEPeBAHTAKEHHS) MOXKE 3 4aCOM MPU3BECTH JIO MOMIKO/DKEHHS CHCTeMH Ta Sirio. 3aBkau Oynbre

JlyKe 00epexHi, BAKOPUCTOBYIOYH 110 (DYHKILiO.




PO3IIWPEHI TAPAMETPH:

Po3mupeni mapamerpu JOCTYNHI JIMIIE YIOBHOBaXKEHOMY KBamipikoBaHomy mepconany. II[o6 oTpumaru moctym m0 mux mapamerpis,

HEOOXIHO 3BEPHYTHCS O IIPOJABLIS, LICHTPY TEXHIYHOT miaTpuMKu ab0 BUPOOHHKA.
V HacTynHiii TabiuIli HaBeIeHO PO3LIMPEHi TapaMeTpH IS I0BIIKH Y pa3i HaJlaHHs TeXHIYHO1 JOOMOTH.

HOMEP MAPAMETP onuc

3.0 (Pressure calibration) Kanibpysauns narunka tucky npu 0 6ap
Kanibpysauns trcky 0.0 6ap

31 (Pressure calibration) KaniGpysanus Jartanka THCKy npu 5 6ap
Kanibpysauns trcky 5.0 6ap

32 (Flow sensor calibration) KaniOpyBaHHs JaT4nka NOTOKY
KaniOpyBanHs faTdnka moToKy

33 (Pressure test) TlepeBipka BH3HAYEHHS IIOTOYHOTO THCKY B CHCTEMi
TTepeBipka THCKY

3.4 (Flow switch test) CHrHaJ nepeBipKy pejie MOTOKy
IlepeBipka pene nOTOK;

35 (Software Release) Bepcist nporpamHoro 3abe3neveHHs
Bepcist mporpamHoro 3abesnedeHHs

3.6 (Power supply timing) Yac nojadi eIeKTPOKUBICHHS HA iHBEPTOP
Yac nojadi eNeKTpOKHBICHHS

3.7 (Pump timing) Yac poGoTH enekTpoHacoca
Yac poboTi Hacoca

38 (Last error) JKypHan peecrpaliii 0CTaHHbOT TOMHIIKH
OcTaHHs OMHJIKA

3.9 (Start-up) JIiMIBHAUK 3aMycKiB Hacoca
ITyck

4.0 (Vboost) Ilineumenns vanpyru mpu 0 I'm
TTiBHLICHHS HAPYTH

41 (Dry running) 3arpHMKa 4acy 10 CHpalbOBYBAHHS 3aXHCTY Yepe3 BiICYTHICTh BOJH
Cyxnit xif

4.2 (Protection starts per hour) AxTuBaris abo 1eakTHBALiS KOHTPOITIO KiTBKOCTI 3aITyCKiB Ha TOJMHY
3aXUCT 10 KiIBKOCTI 3a11yCKiB Ha FOJIMHY (nepeBipka BUTiKaHb)

43 (Anti-blockage protection) AxruBanis a6o neakTHBalis QYHKIIT aBTOMATHYHOTO 3aIyCKy Hacoca
3axuCT Bil 3aKIMHIOBAHHS micis 24 TOMH MPOCTOI0

4.4 (Dead time PWM) Hamamrysanns gacy 3atpumkn [IIIM
Yac 3atpumku LM

4.5 (Ki) InTerpanbuuii KoeditieHt Interpansunii koediuient ITIJI-perymnstopa

4.6 (Kp) Mponopuiithuii koedilieHt IIponopuiituuii koediuient ITIJI-perynstopa

4.7 (Boost time) Yac rmycKOBOTO iMITyJIbCY IPH MAKCHMAIIbHIH 4acTOTI 3 BAMKHEHUM
Yac 1mycKOBOTO iMITyITCY UIABHUM ITyCKOM

5.0 (Ta max) MakcivansHa TeMIiepaTypa MakcnmanbHa TeMIepaTypa HaBKOHITHBOTO CePEIOBHINA
HABKOJIMIIHBOIO CEPeIOBHILA

51 (Tm max) MakcumainbHa Temreparypa Maxkcumansna temneparypa IGBT moayio
IGBT monymio

5.2 (Ta reduction index) Koedimient KoeoillieHT 3HMKEHHS 4aCTOTH 3a TEMIIEPaTypPOIO HABKOJHITHEOTO
SHIKEHHSI 9aCTOTH 32 TEMIIEPaTypoIo cepeJioBHIIa
HABKOJIMIIHBOIO CEPe/IOBHILA

53 (Tm reduction index) Koediwient KoeiuieHT 3HIKSHHs 4aCTOTH 3a TEMIIEPATYPOIO MOYIIO
SHIKEHHSI 9aCTOTH 32 TEMIIEPaTypoIo
MOJTyII0

5.6 (Minimum voltage) MiHiMaIbHHUI TOPOrOBHIi PIBEHb HAIPYTH KUBICHHS
MinimaibHa Hanpyra

5.7 (Maximum voltage) MakcuManbHUi OPOroBHUii PIBEeHb HAIPYTH KUBJICHHS
MakcumanpHa Harpyra

5.9 (Debug Variable) Bino6paae meBHi BHYTpIilIHi 3MiHHI IapaMeTpH M 9ac poGoTH

Hanaromkenns napamerpis

MPUCTPOIO ISl IXHBOTO aHAII3Y




v IONEPEXYBAJIbHI CUTHAJIA

VY pasi 36018 y po6Gorti cuctemu abo iHmux HecmpaBHOCTeil Ha auciuiel Sirio 3°SBHTBHCS OJHE 3 HABEACHHX HUKYE MOBiTOMICHb. KoxHa
nommiKa Kogyerbes aireporo "E", 3a sikoro iine uncio Bix 0 go 13. Yucno, mo B ayKKax, 03Haua€ KUIBKICTh IOBTOPEHb KOMKHOT ITOMMIIKH.
{06 ckuHyTH iH(OpMaNif0 1mpo 306iif MicaA YCYHEHHs NPHYMHM, 3a3BH4Yaii JOCTAaTHBO HATHCHYTH LEHTpalbHYy Kiapinry «reset» aGo
nepepBaTH eIIeKTPOKHUBICHHS Ha Killbka CeKyHI.

EO — Hu3pka Hanpyra: BKasye Ha Te, IO Hampyra )KHBICHHS 3aHAaATO HU3bKa. IlepeBipTe 3Ha4YeHHs BXimHOT
Harnpyru

E1 — Bucoka Hanpyra: BKasye Ha Te, IO HAlpyra >KHBJICHHS 3aHAITO BHCOKa. IlepeBipTe 3Ha4YeHHs BXiJHOT
HamnpyrH.

E2 - KopoTke 3aMHKaHHS: 1Ie TIOBITOMJICHHS 3 ABUTCS Ha €KPaHi, KoM Oy/ie BUABJICHO KOPOTKE 3aMHKaHHS Ha
BHXOJi iHBEpTOpa; Ll MOXeE CTAaTHCS 4Yepe3 HeNMpaBHIbHE MiIKIIOYEHHs eNEKTPOJBHIYHA, MONIKOKEHHS
ENeKTPUYHOI i30/AUii B MPOBOJAX, SKi 3'€AHYIOTH EINEKTPOHACOC 3 MPHCTPOEM, ab0 HECHPaBHICTH
eIIeKTPOBUIYHa Hacoca. [Ipu mosiBi i€l MOMUIKK eIeKTpUYHA cCHCTeMa Mae OyTH SKOMOTa IIBHALIE epeBipeHa
¢axiBusmu. [TOMHIKY MOXHA YCYHYTH, JIMIIE BiIKIIOYMBIIN OONAJHAHHS Bill JUKepena eJIeKTPOeHeprii Ta

YCYHYBIIH NPUYUHY HCCI’IpaBHOCTi, Cnpoba e €3AITYCTUTH iHBEPTOp 32 HASBHOCTI KO| DOTKOI'O 3aMHWKaHHS Ha BHXOJ MOJKe ] DU3BECTHU 10
Cepii03HOro NOIIKOIKEHHS 00IaIHAHHS Ta CTATH JUKEPETOM Hebe3neKkH Ul KOPUCTYBaya.
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E3 - Cyxuii Xix: e noBioMICHHS 3'BISETHCS, KO CHCTEMA 3yIIUHACTHCA Yepe3 HecTady BOIH B Hacoci. SIkmo
YBIMKHYTO (YHKIF0O aBTOMATHYHOTO Iepe3amycKy, Sirio 3JilficHIOBaTHMME aBTOMAaTH4Hi CHPOOH mepeBipKu
HasBHICTb BO/M. 11[06 04MCTHTH MOMHUIIKY, HATHCHITB IIEHTPANbHY KHOTIKY «Ieset».,

E4 - TemmepaTypa HaBKOJIHIIHLOTO CEpPEIOBHINA: MOMMIKA 3’SBJIAECTHCS, SKIIO MEPEBUILIEHO MAKCHMAIBHY
BHYTpIIIHIO TeMmepatypy iHeepTopa. [lepesipte ymMmoBH poboTu iHBEpTOpA.

E5 - Temmeparypa Moay/si: NOMHIKA 3'SBIAEThCA MPH MEPEBHIICHHI MAKCHMATBbHOI TEMIEpaTypH MOJyIs
IGBT inBepropa. IlepeBipre ymMoBH poGOTH iHBepTOpa, 30KpeMa TEMIIEPATYpPy BOJH Ta CHIY CTPyMy, LIO
CIIOKHBAETBCS HACOCOM.

EG - IMepeBanTakenHs: 1eil CUTHAN 3'ABIAETHCS, KOJM CTIOKHBAHHH CTPYM €IEKTPHYHOTO HACOCA MEPEBHIIYE
MaKCHMaJIbHO BCTAHOBJICHE 3HAYEHHs Imax: I1e MOJKE CTATUCS ITiCIIs INTEHCHBHOIO BUKOPHCTAHHS EIEKTPHIHOIO
Hacoca, Oe3lepepBHIX [epe3alycKiB yepe3 KOpoTKi MPOMDKKH yacy, npobieM 3 0OMOTKaMu JBHIryHa abo micis
NpoGIeM i3 eNCKTPUYHUM 3’€/IHAHHAM MDK JIBUTYHOM i Sirio. SKIIO 1eii curHan crpaipoBye 4acTo, 3aMOBTE
HePeBiPKY CHCTEMH MOHTAXKHUKOM.

E8 — IMoMmika NMOCTIIOBHOrO KaHANY 3B'A3KY: Lieil NONepe/uKyBalIbHHUM CHIHAI MOXe 3°SBHTHCSA, SIKIIO Ha
Sirio maB micue 30iif BHYTPIIIHEOTO TMOCTIIOBHOTO KaHATY 3B’A3KY. 3BEPHITBCS 10 CIyKOHM TEXHIIHOT
MATPHMKH.

E9 - TIloporoBe 3mHaveHHsi THCKY: aBapifiHuii CHrHAN 3’SBISETHCS, KOJM [EPEBHIIEHO MaKCHMAaJbHHIL
BCTaHOBJICHUI TIOPIr THCKY. SIKIIO TIOMMJIKA 3'SBJIA€THCS TIOBTOPHO, NMEPEBIPTE HaNAIITYBaHHA TapameTpa
«Plimity. Takox mnepeBipTe iHImIi yMOBM, fKi MOTNIM CIPHYMHHTH HAJAMIpDHWH THCK (HANpUKIAJ, YacTKOBE
3aMep3aHHs PiHHK).

E10 - 3oBnimms momuaka: nei curxan Oyne BinoOpaxaTHcs, SKIIO Ticis yMiBKHeHHs (yHKIi 30BHIIIHBOT
TIOMHJIKH Ha JIOTIOMDKHIH T1aTi BBOTy-BHBOJLY BXiJHHIT KOHTAaKT BBO/Iy-BHBOJIY 3aMKHYTO.

E1l - MakcuMajiabHa K‘iJ’llxKiCTh 3ﬁl'lchiB Ha TOAMHY: 111 TIOMHJIKA 3’${Bﬂ${€TbCﬁ, SIKIIO TICPEBHUILICHO
MaKCHMAJIbHO JOIYCTUMY KUIBKICTB 3amyckiB Ha roauHy. IlepeBipre HasBHICTH BUTOKIB y cucreMi. IlepeBipre
nomnepe/Hiil TUCK B HOBITPsIHIN KaMepi BCTAHOBJICHOTO IPOAKyMyJIsTOpa.

E12- Momuaka 12B: Gyno BusBieHO 36iif y BHTPilIHBOMY HU3bKOBOJILTHOMY JIAHIIOT'Y KHBIICHHS. 3BEPHITHCS
JI0 BUPOOHHKA TS IEPEBIPKHU TIPHUCTPOIO.

E13 - MloMmiIKa AaTYHKA THCKY: JATYNK THCKY BUSBUB HENPABHIIbHE 3HAYCHHS. 3BEPHITHCS 10 BUPOOHHMKA [UIst
NEepeBIPKH MPUCTPOIO.



BCTAHOBJIEHHA TA 3’€JHAHHA v 3IBOCHUX
HNIIKAYYBAJIBHUX CTAHIIAX

YCTAHOBKA: ycranoBuTe Kauplii u3 npu6opos «Sirio» Ha HamopHblil BBIXOJ
COOTBETCTBYIONIEro Hacoca. IIoJCOeNMHUTE BBIXOJHOE COENMHEHHME KaxI0ro
WHBEPTOPAa K HANOPHOW MarucTpamd 0e3 YCTAaHOBKM OOPaTHOrO — KIlamaHa.
Tloacoenuuure BXOAHOH MaTpyOOK HAcoCOB K oOIIel HAmNOpHOH MarucTpaiu,
YCTaHOBHMB OOpaTHBI KIamaH i KakI0TO HAcoca, 4YTO NPEIOTBPATHT TOTEpIo
nasiermst. IlpuGop «Sirio» MoskeT OBITH yCTAHOBICH KAK BEPTHKAIBHO, TaK H
TOPH30HTAIIBHO.

MORSETTIERA DI
COLLEGAMENTO
CONNECTION TERMINAL
BLOCK

RACCORDEMENT

HNOACOENUEHHE: 1sa npubopa Sirio coequmsoTes Mex 1y coboii kabenem 4x0.5
MM2 Kak TIOKa3aHO Ha JuarpaMme Ha 0GOpOTHO# cTopoHe. MakcHManbHas JUIMHA
kabenst coctapmsier 100 cm. ECTh BOBMOMKHOCTB 3aKa3aTh yCTPOHCTBO CO BCTPOEHHBIM
kabeneM ¢ kiemmamu (Ha kaOeme ectb Hymepaiws). OH 3akasbiBaeTcsi Kak SR-
CBL4X05-100. Ecnm K yCTpOiCTBY He IOICOGIMHEH COIJIACYIOIIMi Kabenb,
YCTpOHiCTBO GyzeT paboTaTh aBTOHOMHO.

PEJKUM «JIABHBIM»: xorna yerpoiicteo paGoraer

B peskume «TJTABHBIV», oHo pearupyer Ha H3MeHEHHs 1.4 BFF
JIaBJICHUst B CHCTEME M, CIIEJI0BaTeNbHO, CIOCOOHO FoAEdI—n
BKJIIOYATh U BBIKJIIOYATh HACOC, a TaK JK€ PEryJIupoBaTh L SEmZd

4acToTy 00OPOTOB B COOTBETCTBHH C MOTPEOHOCTSIMH
BO/IbI B CUCTEME.

PEXKUM «BCIIOMOT' ATEJIbHBI»: Korja

1 ([D GD 1 YCTpOiicTBO paboTaeT B peknMe «BCroMoraTenbHbIH»,

2 2 Ha JMCIiee, Ha HMKHEH CTpouke, TNOSBIAIOTCS JBE 1-'3 EFIE
3 3 3arnaBHple OykBbl “S”. B TakMX yCIOBHSX CKOPOCTH - 4E|H S
4 4 PaboThI HACOCA COXPAHACTCS MOCTOSIHHOM, a €CIIH Hacoc = 2

BBIKJTFOYACTCA, €T0 BKIKOYCHHC 33JICPKHUBACTCA J1aKe
TIPH OTKPBITBIX KPAHAX.
DKCIIIYATAIHMS: B MOMEHT BKJIIOUEHHS [IEPBOE YCTPOUCTBO, KOTOPOE MOJIy4aeT KOHTPOJb HAJ APYTHM, CTAaHOBHTCS «IJIaBHBIM», B TO
BpEMsA Kak Jpyroe q)yHKl[HOHprCT B pEKUME «BcrnomorarenbHbIi. KO]‘}JE Bo)mpazﬁopmﬂe KpaHbl OTKPBITHI, TJIABHOC yCTpDﬁCTBO
BKJIFOYACT HACOC M, KOTJ1a TOCTHTACTCA MaKCHMaJIbHas CKOPOCTh BPAIICHHUA, a JABJICHHE B CUCTCMC CTAHOBUTCA HHIKE, YEM YCTAHOBJICHHAA
BenMYMHa PMin (MUHMMAaNbHAs BEIMYMHA JABJICHHS), KOHTPOJb MEPEMENIAeTcss KO BTOPOMY HHBEPTOPY, KOTOPBIH CTAHOBHTCS HOBBIM
«['nmaBHBIM», a 1epBblii HHBEpTOP — «BernomorarensusiMy». IIpu 3ToM CKOpOCTb BpalieHus ocraercsi nocrosHuoil. Korpa Bojgopasztopusie
KpaHbl HAYMHAKOT AKTUBHO 3aKpBIBATHCHA, BTOPOC yCTpDﬁCTBO OCTaHaBJIMBACT HACOC, & KOHTPOJb HaI CHCTEMO# CHOBa TIEpEMECIIACTCA K
TIEPBOMY HHBEPTEPY, KOTOPLIFI OCTaHOBHUT HACOC, KOorja TIOTPC6HOCTB B BOJIC YMCHBIIUTCA 10 HYJIS (I'IOCJ'IC TIOJTHOTO 3aKPBITHSA KpaHOB).
Tlocne ocranoBku Hacoca pexuM «[JIaBHBI» CHOBA NepeMeliaeTcsi K APYyroMy YCTPOMCTBY Ul JOCTH)KEHHs ILIABHOTO HEPEeKITIOYECHUs
Hacoca, KOTOPbIM BKIIOYaercs nepsbiM. Ecim B cucreme mpousoiizier cOoil wiam ommOka ¢ OJHMM M3 IBYX HHBEPTEPOB, UCIPABHOE
yC'l‘pOﬁCTBO ABTOMATHYCCKHA HCPCFI}I[CT B PEKHUM «["TaBHOTO» M HAUYHET paﬁOTaTB ABTOHOMHO.
jlrm AKTHUBalLUA q)yHKL[PWI TICPCKITIOYCHHUSA HET HCOGXO}JVIMOCTH JienaTe yCTaHOBKY KaK"X-J’WIﬁO TapaMeTpoOB B MCHIO, TaK Kak "p"60p
«SIRIO» aBToMaTHYECKH ONpe/ielisieT HATHYHe BTOPOro YCTPOHCTBA, KAK TOJIBKO POU3BEIEHO IIEKTPUYECKOE MOKII0UCHHUE.

3nauennsi HacTpoek The “Pmax” u “Dp start” 10/1:kHO ObITh 0AMHAKOBBIM JUIsi 000X YCTPOIMCTB.
SIRIO X4

CyliecTByeT BO3MOKHOCTb COeJMHEHHs 10 4 ycTpoiicTs Siri0 yepes cormacyromuii Moayib Moj HazBaHuem “Sirio X4". B takom ciyuae
coracyromye Kabem Mo AKTIOYaloTCs He MEKTY JABYX HHBEPTOPOB, a BCE MOJCOEIMHSIOTCS K COTACYIOMEMY MOIYINO, 06eCe HBaromemy
HX I10CJIE/I0BATE/ILHOE BKJIFOYEHHE/BBIKIIIOYCHHE.

IIUTHBIA MOAYJIb

Jlis 3aliuThl MHBEPTOPA CYIIECTBYET CHELMANbHBIH MOJIy/b, KOTOPbIH yCTAHABIMBAETCS HA JIMHUIO D1EKTPonuTaHus. OH aBTOMATHYECKH
OTKII0YUT Siri0 OT CeTH NUTaHus, eCIU BO3HMKHYT HapyIUeHHs C dieKTpocHabkenueM. [lis moiyuenns Goliee peTanbHON HH(OpMAUMn
oBpatHiTech K OQHIMATEHOMY PEACTABHTEMO KoMIaniH «ltaltecnicax.



? MOXIJIUBI HECTIPABHOCTT:

v Boopo30ipHuii KpaH BiIKPHTO, a HACOC He 3AIYCKAETLCSH, 200 3aIYCKAETHCS 3 3aTPHMKOI0 Y KiJIbKA CEKYH][
3amaHo 3aBucoke 3HadeHHs DeltaP aGo micisi MPUCTPOO BCTAHOBICHO 3BOPOTHHIT kpaH. CrpoOyiiTe 30UIBIIMTH 3HAYECHHS IIOYATKOBOIO
TiCKy Pmin i npubpatu Bei kpauu micnst Sirio. ITepekonaiitecst B cripaBHiii poGOTi 30BHIIIHBOTO JJ03BOJISIOUOTO KOHTAKTY.

v Booposfipui kpanm 3aKpHTO, HACOC 3YNHHSETHCS, ajle 3HOBY 3aIlyCKACThCS 4Yepe3 KibKa CeKYH]; NPH HbLOMY cHCTeMa
reMeTH4YHa
3anu3bke 3HaUeHHs «Dp starty, 30i1b1uTe fi0T0.

v Hacoc nocriiino BMHKA€TbCS | BAMHKAETBCS

€ urik B cuctemi. IlepeBipre rinpapniuni 3’cananns. IlepeBipre Ha ekpaHi uM majae TUCK, KOJIM KpaHM 3akpuTi. IlepeBipre 3BOpOTHHI
kianan Sirio Ha HasBHICTH OpyIy, SKHil MOXe 3aBaKaTH HOMy IPaBHJIBHO 3aKPHBATHCSA, i, AKIIO HEOOXIiJHO, OYHCTITh HOTO CTHCHEHHM
TOBITPSIM.

v Ilpucrpiii yacro curnaiszye npo po6ory Hacyxo
Bola yXxoauTh 3 BCMOKTYBaJIbHOI TPyOM Hacoca, KOJH CHCTeMa HE BHKOPHUCTOBYETHCS NPOTATOM Jeskoro dacy. lle mepemkokae
3aIIOBHEHHIO HACOCA T1i]l 4aC HACTYITHOTO 3aIycKy. SIKIIO BCTAHOBJICHO JIOHHHMIA KIIalaH, MepeBipTe HOro yIiIbHEHHS.

v Ilpucrpiii yacTo curnaizye npo BHCOKY 260 HU3LKY HANPYTY
Harpyra KMBIIGHHS MOKE He BiINOBINaTH TeXHIYHMM XapaKTEPUCTHKAM MPHCTPOIO; Iepelaiite Horo Ha mepeBipKy KpalidikoBaHOMY
HepcoHaIy.

v Ilpwucrpiii neperpisaernbces, i cnpanboBye 3aXuCT Bij neperpisy
InBepTop Ginbllle He BiINae TEIUIO BOMI, fAKa IPOXOJMTH 4Yepe3 MNpPHCTpiif, abo Temmeparypa IepeKkauyBaHOI PiIMHH 3aHANTO BHCOKA;
nepeBipTe HasBHICTh CTOPOHHIX IIPEIMETIB, SKi OJIOKYIOTh MOTIK BOMH, 1 38 HEOOXiIHOCTI Iepenaiite NpHUCTPiii Ha epeBipKy BUPOOGHHUKY.

v MaJie ClIO;KMBaHHS BO/JIH, HACOC HE MPALIOE HOPMAIIBLHO
3HaueHHs MOTOKY 3aHANTO HM3bKi, 1 OCKUIBKM NPHCTPiii HE MOXe iX BH3HAYMTH, BiH BUMHKA€ EIEKTPOHACOC. BCTAaHOBITH HEeBENMKHIl
rigpoakymyisaTop (1-2 mitpu) y cuctemi, o6 HajaTy iif GUIBbLIOT THYYKOCT] Ta 3MEHIINTH KiIBKICTh Tepe3arycKis.

v Hacoc ne synunsierbest

V cucremi € 3Ha4HMil BUTIK ab0 3BOPOTHHIA KJIANaH NPUCTPOIO 3a0UTHIA OpyoM; crpobyiiTe NabLAMH IOBOPYXHYTH 3BOPOTHHI KJamaH i
NIepeBiPUTH, UM NPYKHHA 3a0e31euye YIliIbHEeHHS.

3namaBcst JaTUHK, SIKHiT BU3HAYA€ MOJI0XKEHHs Knanana. [lepeaaiiTe npucTpiit Ha nmepeBipKy BUPOOHHKY.

v Hacoc npaunioe Ha MaKCcHMAaIbHil IBHAKOCTI, a/ie NPOAYKTHBHICTL HU3bKA
HenpasuiibHe migkiio4eHHs Hacoca abo KOH/IEHCATOPa: IepeBIpTe eNeKTPHYHI 3'¢ AHAHHS.
Hacoc npaitioe B 3B0pOTHOMY HanmpsiMKy (TprdasHa MOJIEIb); MepeBipTe HanpsMOK 00epTaHHS.
Hacoc nomrko/pkeHo abo HaropHa TpyOa 3a6HTa CTOPOHHIMH TpeaAMEeTaMH.

v Cucrema norpedye 6i1b1e BoaH, a THCK aJa€

Ile HOpMaNBHUIA CTaH, TIOB’A3aHUH 3 THM, IO MPUCTPili HE MOXKE 3MYCHTH HACOC TIEPEBUIMTH HOrO MPOJYKTHBHICTh. SIK HACHINOK, Ticis
JAOCATHCHHSA TIEeBHOT BHUTPATH THCK 6iJTLLHC HE KOMIICHCYETHCA, OCKiﬂbKI/I HACcOC YK€ TpaIroe 3 MaKCHUMAIBHOK JIOMYCTHMOK 4YacTOTOK
o0eptiB. Y 1HMX BHIIA/KAX CJIiJ{ BCTAHOBHTH HACOC 3 GUIBLIOIO MPOYKTHBHICTIO.

% OBCJIYTOBYBAHHAI:

Sirio po3po6iIeHO TaKKM YHHOM, 106 MiHIMi3yBaTH MOTPeOH B TeXHiYHOMY 0bciyroByBanHi. 11100 rapanTyBaTH TpHBaIIHil TEPMiH CIy:KOH
MPUCTPOIO Ta GE3BIIMOBHY POOOTY, 3aBK/IM AOTPUMYHTECS HABSACHUX HIDKYE IHCTPYKILiii:

- MepeKoHaiiTecs, 1Mo MPUCTPIit He Oy/ie 3aCTOCOBYBATHCH 3a TeMIepaTypu Hikde 3°C; SKIO YHHKHYTH 1[bOTO HEMOXKIINBO, IIEPEeKOHANTECs,
110 BOay BCepE}'["Hi TIPUCTPOTO 3JTUTO, I"06 33“06il‘T“ i 3aMEpP3aHHIO Ta MOIIKO/KEHHIO TJIACTUKOBOTO KOPMIYCY NMPHCTPOTO;

- SIKIO HAacoc 00aHaHo (GUIbTPaMU Ha BXOJI, PEry/sipHO MepeBipsiiTe iX 4UCTOTY;

- HepeKOHaiTecs, 10 KPHIIKA 3aKPUTA HAJIEKHHM YMHOM, a MpoXigHi Myt kabenio repMeruHi, o6 3ano0irTH NPOHUKHEHHIO BOIN
330BHi;

- BUMKHITh CIICKTPOKHUBJIICHHA Ta 3IAiTE BOJ1Y 3 CHCTEMH, SKIIO BOHA HeﬂK“ﬁ 4ac HC BHKOPHUCTOBYBATUMETBCA

- He 3MYLIYHTe HacOC MpaLoBaTy 6e3 BOIHN, OCKUILKH 11 MOKE HOLIKOAUTH SIK HACOC, TaK i Sirio;

- nepeJi BUKOPUCTAHHSM IPUCTPOIO 3 IHIIMMHU PilHHAMHU, KPIM BOJIH, 3BEPHITHCS 10 BUPOOHUKA.

- He BUKOHYHTE XOJIHNX OTepalliif, KOJIM MPUCTPiii BIIKpUTHIA;

- 3ayeKaiite 3 XB, niepur HDK 3Hil\4aTﬂ KPHIIKY 3 IPHCTPOIO, 11[06 KOHJICHCATOPH MOTJIH PO3PSAAUTHCS.

AHOHEPEIDKEHHS[: el MPUCTPIii He MICTHTH YACTHH, SIKi MOKHA BiIPEMOHTYBATH 200 3aMiHHTH KiHIEBHM KOPHCTYBaveM.
He 3nimaiiTe 3aXHCHY KPHIIKY €JIeKTPOHHOI IUIATH, OCKIJILKH Iie TIPH3Be/Ie 10 BTPATH rapaHTii!



